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CHODNIK Z BRUKOWEJ Z KOSTKI BETONOWEJ
1.WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegoétowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot zwigzanych z wykonaniem remontu chodnika z brukowej kostki betonowe;j:
DW. 703 Poddebice — Leczyca — Pigtek m. Leczyca ul. Kaliska km 30+250 — 30+350 ( str. prawa)

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt 1.1

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiazanych z wykonaniem remontu
chodnika z brukowej kostki betonowej szarej gr. 8 cm ( kos¢) z uzupetnieniem nowej kostki w miejsce zniszczone;j
nie nadajacej si¢ do powtérnego wbudowania.

1.4. OkresSlenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana z betonu metodg wibroprasowania. Produkowana jest jako
ksztaltka jednowarstwowa lub w dwoch warstwach potaczonych ze sobg trwale w fazie produkcji.2.

2. Materialy

2.1.Do wbudowania nalezy zastosowac uprzednio rozebrang kostke brukowa z uzupelieniem nowej kostki PN -
EN1338 w miejsce zniszczonej nie nadajacej si¢ do powtdrnego wbudowania

2.2.Na podsypke nalezy stosowac piasek naturalny odpowiadajacy wymaganiom PN-EN 12620+A1:2010
Cement powszechnego uzytku spetniajacy wymagania PN-EN -197 -1:2012

3. Sprzet

3.1. Sprzet do wykonania remontu chodnika z kostki brukowej

Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej wykonuje si¢ recznie.

Jezeli powierzchnie sa duze, a kostki brukowe maja jednolity ksztalt i kolor mozna stosowaé mechaniczne urzgdzenia
uktadajace.

Do rozebrania nawierzchni mozna wykorzystac sprzet w postaci:topatek do oczyszczenia spoin, hakow do wyciggania
ptyt, dhut, mtotkow brukarskich, skrobaczek, szczotek, dragéw stalowych, konewek, wiader do wody, szpadli, topat itp.
Do zageszczenia nawierzchni stosuje si¢ wibratory plytowe z ostong z tworzywa sztucznego.

4, Transport
Na miejsce robot nalezy dostarczy¢ materiaty na podsypke oraz dodatkowa kostke

5. Wykonanie robot

5.1. Zasady wykonywania remontu chodnika

Wykonanie remontu chodnika z kostki brukowej obejmuje:

a) roboty przygotowawcze
— rozebranie uszkodzonego chodnika z oczyszczeniem i posortowaniem materiatu uzyskanego z rozbiorki,
— naprawe podbudowy lub podioza gruntowego,

) utozenie nawierzchni chodnika
- profilowanie i zaggszczenie podtoza
— spulchnienie i wymiana podsypki cementowo-piaskowej wraz z jej przygotowaniem,
— ulozenie chodnika z uprzednio rozebranej kostki betonowej z wypetnieniem spoin z uzupetnieniem nowej kostki
W miejsce zniszczonej nie nadajacej si¢ do powtdrnego wbudowania.
— pielegnacje chodnika.
5.2. Podsypka
Podsypka cementowo piaskowa powinna by¢ wykonana w stosunku 1:4
Grubo$¢ podsypki po zageszczeniu powinna zawiera¢ si¢ w granicach 6 cm. Podsypka powinna by¢ zwilzona woda,
zaggszczona 1 wyprofilowana.

5.3. Uktadanie chodnika z betonowych kostek brukowych
Kostke uktada si¢ na podsypce cementowo-piaskowej w taki sposob, aby szczeliny miedzy kostkami wynosity od 2 do



3 mm. Kostke nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety chodnika, gdyz w czasie wibrowania
(ubijania) podsypka ulega zageszczeniu.

Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypeti¢ piaskiem, a nastgpnie zamie$¢ powierzchni¢ utozonych kostek przy
uzyciu szczotek rgcznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni chodnika.

Do ubijania ulozonego chodnika z kostek brukowych, stosuje si¢ wibratory plytowe z ostong z tworzywa sztucznego dla
ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej
w kierunku $rodka i jednoczes$nie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zaggszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywac walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupetni¢ szczeliny materiatem do wypehienia i zamie$¢ nawierzchni¢. Chodnik z
wypehieniem spoin piaskiem nie wymaga pielggnacji - moze by¢ zaraz oddany do uzytkowania.

6. Kontrola jako$ci robét
6.1. Badania w czasie robot
Sprawdzenie podtoza

Sprawdzenie podtoza polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowa
Dopuszczalne tolerancje wynosza dla:

— glebokosci koryta:

- 0 szeroko$ci do 3 m: +1cm,

- 0 szeroko$ci powyzej 3 m: £ 2 cm,

Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubo$ci i wymaganych spadkow poprzecznych i podtuznych polega na stwierdzeniu
zgodnosci z dokumentacja projektows

Sprawdzenie wykonania chodnika

Sprawdzenie prawidlowosci wykonania chodnika z betonowych kostek brukowych polega na stwierdzeniu zgodnosci
wykonania z dokumentacja projektowa

— pomierzenie szerokosci spoin,

— sprawdzenie prawidlowos$ci ubijania (wibrowania),

— sprawdzenie prawidlowosci wypetnienia spoin,

— sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.2. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika

Sprawdzenie rownosci chodnika

Sprawdzenie rownosci nawierzchni przeprowadza¢ nalezy tata co najmniej raz na kazde 150 do 300 m? utoZonego
chodnika i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz raz na 50 m chodnika. Dopuszczalny przeswit pod tata 4 m
nie powinien przekracza¢ 0,8 cm.

Sprawdzenie profilu podtuznego

Sprawdzenie profilu podtuznego przeprowadza¢ nalezy za pomocg niwelacji, biorac pod uwage punkty
charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 100 m.
Odchylenia od projektowanej niwelety chodnika w punktach zatamania niwelety nie mogg przekraczaé + 3 cm.

Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokonywac nalezy szablonem z poziomica, co najmniej raz na kazde 150 do 300
m? chodnika i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50 m. Dopuszczalne odchylenia od projektowanego
profilu wynosza + 0,3%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego remontu chodnika z uprzednio rozebranej brukowej
kostki betonowej

8. Odbior robot

8.1 Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z SST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.



9. Podstawa platnoSci
9.1 Podstawa ptatnosci jest zatwierdzony protokot odbioru robot

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania remontu 1 m? chodnika z brukowej kostki betonowej obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— ew. przygotowanie i remont podtoza,

— dostarczenie materiatdw i sprzgtu,

— wykonanie rob6t rozbiorkowych,

— wykonanie podsypki,

— ulozenie uprzednio zdemontowanej kostki brukowe;j,

— wypehienie spoin w nawierzchni,

— pielggnacje nawierzchni,

— przeprowadzenie pomiarow i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprzgtu.



USTAWIENIE BETONOWYCH OBRZEZY CHODNIKOWYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegblowe] specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z ustawieniem uprzednio zdemontowanego obrzeza chodnikowego w ramach remontu chodnika
:DW. 703 Poddebice — Leczyca — Pigtek m. Leczyca ul. Kaliska km 30+250 — 30+350 ( str. prawa)

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu zadania wymienionego w pkt 1.1

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z ustawieniem betonowego
obrzeza chodnikowego 8 x 30 na tawie z oporem beton C8/10 z uzupelnieniem obrzeza w miejsce zniszczonego nie
nadajacego si¢ do powtoérnego wbudowania.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub dwustronnie ciagi
komunikacyjne od terenow nie przeznaczonych do komunikacji.

2. MATERIALY

2.1.Materialami stosowanymi s3:

Nalezy zastosowaé uprzednio rozebrane obrzeza chodnikowe nadajace si¢ do powtérnego wbudowania z
uzupelnieniem nowych obrzezy PN-EN 1340

— piasek na podsypke PN-EN 12620+A1:2010

— cement na podsypke PN-EN-197-1:2012

— beton C8/10 — PN -EN 206+A1:2016-12

3. SPRZET

3.1. Sprzet do ustawiania obrzezy

Roboty wykonuje si¢ r¢cznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. Wykonanie koryta
Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom podsypki

4.2. Podloze lub podsypka (tawa)

Podtoze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka z piasku, o grubosci warstwy
od 3 do 5 cm po zaggszczeniu. Podsypke (fawe) wykonuje si¢ przez zasypanie koryta piaskiem i zageszczenie z
polewaniem wod3.

Beton C8/10 do wykonania tawy powinien odpowiada¢ wymaganiom normy PN-EN 206 -1+A1:2016-12

4.3. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Uprzednio rozebrane betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podtozu w miejscu i ze §wiattem
(odlegloscia gornej powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami inspektora nadzoru
Zewngtrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym,
starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypetni¢ zaprawg cementowo-piaskowa w stosunku 1:2.
Spoiny przed zalaniem nalezy oczys$ci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musza by¢ wypelnione catkowicie na pelna gigbokosc¢.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1. Badania przed przystapieniem do robot



Badania materiatdéw powinny obejmowac wszystkie wlasciwosci okreslone w normach podanych dla odpowiednich
materiatdw wymienionych w pkt 2.

5.2. Badania w czasie robot

W czasie robot nalezy sprawdza¢ wykonanie:

a) koryta pod podsypke (tfawg) - zgodnie z wymaganiami pkt 4.1,

b) podtoza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (fawy) ze zwiru lub piasku - zgodnie z wymaganiami pkt
4.2,

C) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 4.3, przy dopuszczalnych
odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktore moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m dtugos$ci obrzeza,

— niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza , ktére moze wynosi¢ £1 cm na kazde 100 m dlugosci obrzeza,

— wypehienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktore powinno wykazywac catkowite wypetnienie badanej spoiny na
peing glebokos¢.

6. OBMIAR ROBOT

6.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.

7. ODBIOR ROBOT

7.1.Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z SST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 5 daty wyniki pozytywne.

7.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— wykonane koryto,

— wykonana podsypka.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— rozebranie obrzeza

— dostarczenie materiatow,

— wykonanie koryta,

— rozscielenie i ubicie podsypki,

— ustawienie obrzeza,

— wypehnienie spoin,

— obsypanie zewngtrznej Sciany obrzeza,

— wykonanie badan i pomiar6w wymaganych w specyfikacji technicznej.



USTAWIENIE KRAWEZNIKOW BETONOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z ustawieniem kraweznikoéw betonowych na tawie z betonu C12/15 z oporem w ramach remontu chodnika:
DW. 703 Podde¢bice — Leczyca — Pigtek m. Leczyca ul. Kaliska km 30+250 — 30+350 ( str. prawa)

1.2. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem i odbiorem
ustawienia kraweznikéw betonowych typu drogowego na tawie betonowej

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Krawgznik betonowy — prefabrykat betonowy, przeznaczony do oddzielenia powierzchni znajdujacych si¢ na tym
samym poziomie lub na réznych poziomach stosowany: a) w celu ograniczania lub wyznaczania granicy rzeczywistej
lub wizualnej,b) jako kanaly odptywowe, oddzielnie lub w potaczeniu z innymi kraweznikami, ¢) jako oddzielenie
pomiedzy powierzchniami poddanymi réznym rodzajom ruchu drogowego.

1.3.2. Wymiar nominalny — wymiar kraweznika okreslony w celu jego wykonania, ktéremu powinien odpowiadac
wymiar rzeczywisty w okreslonych granicach dopuszczalnych odchyltek.

2. MATERIALY

2.1. Materialy do wykonania robot

2.1.1. Stosowane materialy

Nalezy zastosowaé uprzednio rozebrane krawezniki nadajace si¢ do powtdrnego wbudowania z uzupetnieniem nowych
obrzezy PN-EN 1340

— piasek na podsypke PN-EN 12620+A1:2010

— cement na podsypke PN-EN-197-1:2012

— beton C12/15-PN -EN 206-1+A1:2016-12

3. SPRZET

3.1. Sprzet do wykonania robét

Roboty wykonuje si¢ rgcznie przy zastosowaniu sprzetu pomocniczego

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. Wykonanie lawy

4.1.1. Koryto pod tawe

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom podsypki

Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod tawg powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedlug normalnej
metody Proctora.

4.1.2. Lawa betonowa
Lawe betonowa nalezy wykonac¢ z oporem w szalowaniu. Beton zgodny z PN-EN-206-1+A1:2016-12rozscielony w
szalowaniu lub bezposrednio w korycie powinien by¢ wyrownywany warstwami

4.2. Ustawienie kraweznikow betonowych
4.2.1. Zasady ustawiania kraweznikow

Swiatto (odleglo$é gornej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno byé dostosowane do wysokosci chodnika
Zewngtrzna Sciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu kraweznika obsypana piaskiem, zwirem,
thuczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

4.2.2. Ustawienie kraweznikow na tawie betonowe;j



Ustawianie kraweznikow na tawie betonowej nalezy wykona¢ na podsypce cementowo-piaskowej 0 grubosci 5 cm
po zageszczeniu.

4.2.3. Wypetnianie spoin

Spoiny kraweznikow nie powinny przekraczaé szeroko$ci 1 cm. Spoiny nalezy wypelni¢ zaprawa cementowo-
piaskowa, przygotowang w stosunku 1:2. Zalewanie spoin kraweznikéw zaprawa cementowo-piaskowa stosuje si¢
wylacznie do kraweznikéw ustawionych na tawie betonowe;.

Rysunek nr 1

Szczegodt potgczenia kraweznika z jezdnig
Skala 1:10

Odtworzenie nawierzchni z mma gr. 4 cm
__oszer.050m

50 g ¥

istniejgca nawierzchnia
asfaltowa

30

15

kraweznlk bet,

podsypka cementowo-plaskowa 1:4
tawa z betonu C-12/15

Kraweznik betonowy: 20 x 30 x 100cm
Podsypka cementowo — piaskowa 1:4
tawa z betonu C 12/15



5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci),

— sprawdzi¢ cechy zewngtrzne kraweznikow,

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inspektorowi nadzoru do akceptacji.
Sprawdzenie wygladu zewnetrznego kraweznikdéw nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu
Badania pozostatych materialéw stosowanych przy ustawianiu kraweznikéw betonowych powinny obejmowacé
wlasciwosci, okreslone w normach

5.2. Badania w czasie robot
5.2.1. Sprawdzenie koryta pod tawg

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta zgodnie z wymaganiami pkt 4.1.1.
5.2.2. Sprawdzenie taw

Nalezy sprawdzi¢ wykonanie taw zgodnie z wymaganiami pkt 4.1.2.
5.2.3. Sprawdzenie ustawienia kraweznikow

Nalezy sprawdzi¢ ustawienie kraweznikow zgodnie z wymaganiami pkt 4.2 oraz rysunkiem nr 1

6. OBMIAR ROBOT

6.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego kraweznika.

7. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z SST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania
daly wyniki pozytywne.

7.1. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
[l wykonanie koryta pod tawe,

[l wykonanie lawy,

[1  wykonanie podsypki.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa ptatnosci jest protokédt odbioru ostatecznego

8.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena ustawienia 1 m kraweznika obejmuje:
a)prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
b)oznakowanie robot,

c)przygotowanie podioza,

d)dostarczenie materiatow i sprzetu,
e)wykonanie koryta pod tawe,

f)wykonanie fawy ,

g)wykonanie podsypki,

h)ustawienie kraweznikow
i)przeprowadzenie pomiar6w i badan
j)odwiezienie sprzgtu.



REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK DLA URZADZEN PODZIEMNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem regulacji
pionowej studzienek telekomunikacyjnych w ramach remontu chodnika :

DW. 703 Poddebice — Eeczyca — Piatek m. ELeczyca ul. Kaliska km 30+250 — 30+350 ( str. prawa)

1.2. Zakres stosowania SST
SST stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem i odbiorem
przypowierzchniowej regulacji pionowe; :

studzienek telekomunikacyjnych — 3 szt

1.4. OkresSlenia podstawowe

1.4.1. Studzienka kanalizacyjna - urzadzenie potaczone z kanatem, przeznaczone do kontroli lub prawidtowe;j
eksploatacji kanatu.

1.4.2. Studzienka rewizyjna (kontrolna) - urzadzenie do kontroli kanatow nieprzetazowych, ich konserwacji i
przewietrzania.

1.4.3. Wpust uliczny (wpust $ciekowy, studzienka $ciekowa) - urzadzenie do przejecia wod opadowych z powierzchni i
odprowadzenia poprzez przykanalik do kanalizacji deszczowej lub ogdlnosptawne;.

1.4.4. Wiaz studzienki - element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych,
umozliwiajacy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.

1.4.5. Kratka $ciekowa - urzadzenie, przez ktére wody opadowe przedostaja si¢ od gory do wpustu ulicznego.

1.4.6. Nasada (zeliwna) z wlewem bocznym (w krawezniku) - urzadzenie, przez ktére wody opadowe przedostaja si¢ w
plaszczyznie kraweznika do wpustu ulicznego.

1.4.7. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami

2. MATERIALY

2.1. Materialy do wykonania regulacji pionowej studzienek
Do przypowierzchniowej naprawy uszkodzonych studzienek nalezy uzy¢:

a)materiaty otrzymane z rozbidrki studzienek oraz z rozbioérki otaczajacej nawierzchni, nadajace si¢ do ponownego
wbudowania,

3. SPRZET

3.1. Sprzet stosowany do wykonania regulacji pionowej studzienki kanalizacyjnej
Wykonaweca przystepujacy do wykonania naprawy, powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego
sprzetu:

- pily tarczowej,

-mlota pneumatycznego,
-sprezarki powietrza,
-zageszczarki wibracyjnej,

- sprzetu pomocniczego



5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wykonanie naprawy polegajacej na regulacji pionowej studzienek obejmuje:

1.zdjecie przykrycia (pokrywy, wlazu,) urzadzenia podziemnego,
2. rozebranie uszkodzonej nawierzchni chodnika wokot studzienki:

- reczne (dhutami, haczykami z drutu, mtotkami brukarskimi, ew. dragami stalowymi itp.
3.rozebranie uszkodzonej gornej czesci studzienki

4.zebranie i odwiezienie lub odrzucenie elementéw nawierzchni i gruzu na pobocze, chodnik lub miejsce sktadowania,
z posortowaniem i zabezpieczeniem materiatu przydatnego do dalszych robot,

5.sprawdzenie stanu konstrukcji studzienki i oczyszczenie gornej czesci studzienki (np. nasady wpustu, komina
wlazowego) z ew. uzupelieniem ubytkow,

6. w przypadku niewielkiego zapadnig¢cia - poziomowanie gornej czesci komina wlazowego, nasady wpustu itp. przy
uzyciu zaprawy cementowo-piaskowej, a w przypadku uszkodzen wigkszych - wykonanie deskowania oraz utozenie
i zaggszczenie mieszanki betonowej klasy co najmniej B20, wedtug wymiaréw dostosowanych do rodzaju
uszkodzenia i poziomu powierzchni chodnika, a takze rozebranie deskowania,

7.0sadzenie przykrycia studzienki z wykorzystaniem istniejagcych lub nowych materiatdéw oraz ew. wyrownaniem
zaprawa cementows.

5.2. Ulozenie nowej nawierzchni

Nowa nawierzchni¢ chodnika , wokot naprawionych studzienek, nalezy wykona¢ w sposob podany w SST Chodnik z
brukowej kostki betonowej

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

-uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (certyfikaty
na znak bezpieczenstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnos$ci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materiatow
wykonane przez dostawcow itp.),

-sprawdzi¢ cechy zewngtrzne gotowych materiatlow

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot
Czgstotliwos¢ oraz zakres badan i pomiardw, ktore nalezy wykona¢ w czasie robdt podaje tablica 1.

Tablica 1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow w czasie robot

Lp. Wyszczegolnienie badan i pomiarow CZQ;?&ZZVOSC Warto$ci dopuszczalne
1 |Wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do . . .
wykonania naprawy lraz Niezbedna powierzchnia
Akceptacja nieuszkodzonych
materiatéw
2 |Roboty rozbidrkowe lraz

wlaz studzienki - w poziomie

Potozenie studzienki tosunk - :
3 otozenie studzienki w stosunku do nawierzchni

otaczajacej nawierzchni

1lraz




6.4. Badania wykonanych robét
Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzi¢ wizualnie:
-wyglad zewnetrzny wykonanej regulacji studzienki

-poprawnos¢ profilu podtuznego i poprzecznego, nawigzujacego do otaczajacej nawierzchni

7. OBMIAR ROBOT

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest:

— 1 obiekt wykonanej regulacji studzienki studzienki telekomunikacyjnej

8. ODBIOR ROBOT

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:

-roboty rozbiérkowe,

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa ptatnosci jest protokdt odbioru robot

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania regulacji pionowej studzienki obejmuje:

-prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

-oznakowanie robot,

-roboty rozbiérkowe,

-dostarczenie materiatow i sprzetu,

- regulacja studzienek

-odwiezienie nieprzydatnych materiatdw rozbidorkowych na sktadowisko,

- przeprowadzenie pomiaroéw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,

-odwiezienie sprzetu.



REMONT NAWIERZCHNI MIESZANKA MINERALNO BITUMICZNA AC11S
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni
mineralno — bitumicznej AC11S gr. 4 cm przy krawezniku w ramach remontu chodnika :

DW. 703 Poddebice — E.eczyca — Piatek m. ELeczyca ul. Kaliska km 30+250 — 30+350 ( str. prawa)

1.2. Zakres stosowania SST
SST stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem i odbiorem
wykonania nawierzchni bitumicznych ACI11S gr. 4 cm przy krawezniku (91 m x 0,5 m) — 45,50 m2

1.4. Okres$lenia podstawowe

1.4.1. Remont czastkowy nawierzchni - zespo6t zabiegdw technicznych, wykonywanych na biezaco, zwigzanych z
usuwaniem uszkodzen nawierzchni zagrazajacych bezpieczenstwu ruchu, jak rowniez zabiegi obejmujace mate
powierzchnie, hamujace proces powigkszania si¢ powstatych uszkodzen.

Pojecie ,,remont czastkowy nawierzchni” miesci si¢ w ogdlnym pojeciu ,,utrzymanie nawierzchni”, a to z kolei jest
objete ogolniejszym pojeciem ,,utrzymanie drog”.

2. Materialy

2.1. Mieszanki mineralno-asfaltowe wytwarzane i wbudowywane na goraco
2.1.1. Mieszanka mineralno-bitumiczna AC11S

Mieszanka mineralno — bitumioczna powinna mie¢ uziarnienie dostosowane do glebokosci uszkodzenia (po jego
oczyszczeniu z luznych czastek nawierzchni i zanieczyszczen obcych), przy czym najwigksze ziarna w mieszance
mineralno — bitumicznej powinny si¢ mie$ci¢ w przedziale od 1/3 do 1/4 gltebokosci uszkodzenia do 80 mm.

2.2. Kruszywo

Do remontu czastkowego nawierzchni bitumicznych nalezy stosowaé grysy odpowiadajace wymaganiom podanym w
PN-B-11112:1996

2.3. Lepiszcze

Do remontu czastkowego nawierzchni bitumicznych nalezy stosowaé kationowe emulsje asfaltowe szybkorozpadowe
odpowiadajgce wymaganiom podanym w EmA-99 .

Nalezy zastosowac tylko emulsje asfaltowe posiadajace aprobate techniczna, wydana przez uprawniona jednostke.

3. Sprzet

3.1. Maszyny do przygotowania nawierzchni przed naprawa
Wykonawca powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania ze sprz¢tu do przygotowania nawierzchni do naprawy,
takiego jak:

- przecinarki z diamentowymi tarczami tnagcymi, o mocy co najmniej 10 kW, lub podobnie dziatajace urzadzenia, do
przycigcia krawedzi uszkodzonych warstw prostopadle do powierzchni nawierzchni i nadania uszkodzonym
miejscom geometrycznych ksztaltow (mozliwie zblizonych do prostokatow),

- sprezarki o wydajnosci od 2 do 5 m3 powietrza na minute, przy ci$nieniu od 0,3 do 0,8 MPa,



-szczotki mechaniczne o mocy co najmniej 10 kW z wirujacymi dyskami z drutow stalowych. Srednica dyskow
wirujacych (z drutéw stalowych) z predkosciag 3000 obr./min nie powinna by¢ mniejsza od 200 mm. Szczotki stuza
do czyszczenia naprawianych peknie¢ oraz krawedzi przycietych warstw przed dalszymi pracami, np. przyklejeniem
do nich samoprzylepnych tasm kauczukowo-asfaltowych,

-walcowe lub garnkowe szczotki mechaniczne (preferowane z pochtaniaczami zanieczyszczen) zamocowane na
specjalnych pojazdach samochodowych.

3.2. Skrapiarki

W zalezno$ci od potrzeb nalezy zapewni¢ uzycie odpowiednich skrapiarek do emulsji asfaltowej stosowanej w
technice naprawy spryskiem lepiszcza i posypania kruszywem o odpowiednim uziarnieniu. Do wigkszos$ci robot
remontowych mozna stosowac skrapiarki mate z rgcznie prowadzong lanca spryskujaca. Podstawowym warunkiem jest
zapewnienie statego wydatku lepiszcza, aby utatwi¢ operatorowi réwnomierne spryskanie lepiszczem naprawianego

miejsca w zatozonej ilo$ci (l/mz).

3.3. Betoniarki

Do mieszania sktadnikéw szybkowiazacych mieszanek mineralno-emulsyjnych powinny by¢ zastosowane
wolnospadowe betoniarki o pojemnosci dostosowanej do zakresu wykonywanych robot i czasu wigzania mieszanki.
Moga to by¢ betoniarki o pojemnosci 25, 50 lub 100 litréw.

3.4. Sprzet do wbudowywania mieszanek mineralno-bitumicznych ,,na gorgco”

Dopuszcza si¢ rgczne rozkladanie mieszanek mineralno-bitumicznych przy uzyciu topat, listwowych $ciagaczek (uzycie
grabi wykluczone) i listew profilowych. Do zaggszczenia roztozonej mieszanki nalezy uzy¢ lekkich walcow
wibracyjnych lub zageszczarek ptytowych.

4. Wykonanie robot

4.1. Przygotowanie nawierzchni do naprawy

-pionowe obcigcie (najlepiej diamentowymi pitami tarczowymi) krawedzi uszkodzenia na glgbokos¢ umozliwiajaca
wyrownanie jego dna, nadajac uszkodzeniu ksztalt prostej figury geometrycznej np. prostokata,

-usunigcie luznych okruchow nawierzchni,

-usuniecie wody, doprowadzajgc uszkodzone miejsce do stanu powietrzno-suchego,

-doktadne oczyszczenie dna i krawedzi uszkodzonego miejsca z luznych ziarn grysu, zwiru, piasku i pytu.

4.2. Naprawa nawierzchni mieszankami mineralno-asfaltowymi ,,na goraco”

Po przygotowaniu uszkodzonego miejsca nawierzchni do naprawy , nalezy spryskac¢ dno i boki naprawianego miejsca
szybkorozpadowa kationowa emulsjg asfaltowy .

Mieszanke mineralno-asfaltowa nalezy roztozy¢ przy pomocy topat i listwowych $ciggaczek oraz listew profilowych.
W zadnym wypadku nie nalezy zrzuca¢ mieszanki ze $rodka transportu bezposrednio do przygotowanego do naprawy
miejsca, a nastepnie je rozgarniaé. Mieszanka powinna by¢ jednakowo spulchniona na catej powierzchni naprawianego
miejsca i utozona z pewnym nadmiarem, by po jej zageszczeniu naprawiona powierzchnia byta rowna z powierzchnia
sasiadujacych czgsci nawierzchni. Roznice w poziomie naprawionego miejsca i istniejacej nawierzchni przeznaczonej
do ruchu z predkoscia powyzej 60 km/h, nie powinny by¢ wigksze od 4 mm. Rozlozong mieszanke¢ nalezy zaggsci¢
walcem lub zaggszczarka plytowa.

5. Kontrola jakoSci robét

5.1. Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien uzyskaé aprobaty techniczne na materiaty oraz wymagane wyniki
badan materiatéw przeznaczonych do wykonania rob6t i przedstawi¢ je Inspektorowi nadzoru do akceptacji.

5.2. Badania w czasie robot

Badania przy wbudowywaniu mieszanek mineralno-asfaltowych



- przygotowanie naprawianych powierzchni do wbudowywania mieszanek, ktérymi bedzie wykonywany remont
-sktad wbudowywanych mieszanek:

- betonu asfaltowego

- ilo$¢ wbudowywanych materialow na 1 m? - codziennie,
- rOwno$¢ naprawianych fragmentow - kazdy fragment

Roznice migdzy naprawiona powierzchnig a sgsiadujacymi powierzchniami, nie powinny by¢ wigksze od 4 mm dla
drog o predkosci ruchu powyzej 60 km/h i od 6 mm dla drég o predkosci ponizej 60 km/h,

- pochylenie poprzeczne (spadek) warstwy wypelniajacej po zaggszczeniu powinien by¢ zgodny ze spadkiem istniejacej
nawierzchni, przy czym warstwa ta powinna by¢ wykonana ponad krawedz otaczajacej nawierzchni o 2 do 4 mm,

6. Obmiar robot

6.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru robot jest m2 (metr kwadratowy) powierzchni nawierzchni

7. Odbior robét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z SST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jesli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

7.1. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega:

-przygotowanie miejsca nawierzchni (obciecie krawedzi, oczyszczenie dna i krawedzi, usunigcie wody),

-spryskanie dna i bokéw emulsjg asfaltows,

8. Podstawa platnoSci
Podstawa ptatnosci jest protokot odbioru robot

9. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2 remontu czastkowego nawierzchni
-prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
-0znakowanie robot,

-wywoz odpadow,

- dostarczenie materiatlow i sprz¢tu na budowe,
-wykonanie naprawy zgodnie z SST,

- pomiary i badania laboratoryjne,

- odtransportowanie sprz¢tu z placu budowy.



