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CHODNIK Z BRUKOWEJ Z KOSTKI BETONOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z remontem chodnika
oraz zatoki postojowej z betonowej kostki brukowej DW 710 Lodz — Konstantynéw Lédzki — Szadek — Warta —
Blaszki m. Konstantynéw Lodzki km km 7+116 - 7+173 ( str. prawa )

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu zadania wymienionego w pkt 1.1

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z wykonaniem i odbiorem
remontu chodnika oraz zatoki postojowej z betonowej kostki brukowej

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Chodnik — wydzielona i umocniona powierzchnia drogi, ulicy lub placu, przeznaczona do ruchu pieszego.

1.4.2. Chodnik z betonowej kostki brukowej — powierzchnia przeznaczona do ruchu pieszego wykonana z betonowej
kostki brukowej.

1.4.3. Betonowa kostka brukowa — prefabrykowany element budowlany, przeznaczony do budowy warstwy $cieralnej
chodnika, wykonany metodg wibroprasowania z betonu niezbrojonego niebarwionego lub barwionego, jedno- lub
dwuwarstwowego, charakteryzujacy si¢ ksztattem, ktéry umozliwia wzajemne przystawanie elementow.

1.4.4. Spoina — odstep pomiedzy przylegajacymi elementami chodnika wypeliony okre§lonym materiatem
wypehiajacym.
2. Materiaty

2.1. Materiaty do wykonania robot

2.1.1. Elementy chodnika
Do remontu chodnika i zatoki postojowej z betonowej kostki brukowej nalezy uzy¢:

— nowe kostki betonowe , odpowiadajgce wymaganiom normy PN-EN 1338

2.1.2. Materiaty pomocnicze do wykonania chodnika

Nalezy stosowaé nastgpujgce materiaty

—piasek na podsypke spetniajacy wymagania normy PN-EN 12620+A1:2010
—cement do podsypki spetniajacy wymagania normy PN-EN -197 -1:2012

— wode,

-materiaty do wypetnienia spoin (piasek lub zaprawa cementowo-piaskowa),

—Materiaty do remontu podtoza pod chodnikiem kruszywo tamane 0/31,5 speiniajace wymagania normy PN- EN
13242:2004

3. Sprzet

3.1. Sprzet stosowany do wykonania robot
Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zalezno$ci od potrzeb, powinien wykazaé si¢ mozliwoscig korzystania ze
sprzetu dostosowanego do przyjetej metody robot, jak:

— dragi stalowe, tomy, dtuta, haki do wyciagania elementéw chodnika, topatki do oczyszczania spoin, skrobaczki,
szczotki, szpadle, topaty, ew. mlotki pneumatyczne, ubijaki,

—sprzet do nowego utozenia elementéw chodnika Przy matych powierzchniach chodnik uktada sie r¢cznie. Do
zageszczania stosuje si¢ ptytowa zageszczarke wibracyjng



Sprzet powinien odpowiada¢ wymaganiom okres§lonym w instrukcjach producentéw lub propozycji Wykonawcy i
powinien by¢ zaakceptowany przez Inspektora nadzoru

4. TRANSPORT

4.1. Transport materiatow

Materiaty sypkie (np. piasek) mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami i nadmiernym zawilgoceniem.

Betonowe kostki brukowe moga by¢ przewozone na paletach transportem samochodowym . W czasie transportu nalezy
zabezpieczy¢ je przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniem.

Transport cementu powinien odbywac si¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonywania robot
Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:

1.roboty przygotowawcze i rozbiérkowe
—wyznaczenie powierzchni remontu chodnika | zatoki postojowej,
— rozebranie chodnika i zatoki postojowej z oczyszczeniem i posortowaniem materiatu uzyskanego z rozbiorki,
—wywiezienie rozebranych elementoéw chodnika i zatoki postojowej do OD w Zygrach
2.wykonanie chodnika i zatoki postojowej
- wykonanie koryta gr. 13 cm pod chodnik
- wykonanie podbudowy pod chodnik z kruszywa tamanego frakcji 0/31,5 gr. 10 cm
- wykonanie koryta gr. 18 cm pod zatokg postojows
- wykonanie podbudowy pod zatoke postojowa z kruszywa tamanego frakcji 0/31,5 gr. 15 cm
—wykonanie pod chodnik i zatoke postojowa podsypki piaskowo — cementowej gr. 3 cm wraz z ubiciem
—ulozenie nowego chodnika i zatoki postojowej z betonowej kostki brukowej gr. 8 cm kol. czerwony i grafit

—wypelnienie spoin piaskiem

5.2. Roboty przygotowawcze i rozbiorkowe
5.2.1. Wyznaczenie powierzchni remontu

Powierzchni¢ przeznaczong do wykonania remontu chodnika I zatoki postojowej akceptuje Inspektor nadzoru

5.2.2. Rozebranie chodnika i zatoki postojowejz oczyszczeniem i posortowaniem uzyskanego materiatu

Przy chodniku utozonym na podsypce piaskowe;j i spoinach wypetionych piaskiem rozbioérke nawierzchni mozna
przeprowadzi¢ r¢cznie przy pomocy prostych narzedzi pomocniczych.

Rozbiérke chodnika utozonego na podsypce cementowo-piaskowej i spoinach wypelionych zaprawa cementowo-
piaskowa przeprowadza si¢ zwykle dragami stalowymi lub mtotkami pneumatycznymi uzyskujac znacznie mniej
materiatu do ponownego uzycia niz w przypadku poprzednim.

Stwardnialg stara podsypke cementowo-piaskowa usuwa si¢ catkowicie, po jej rozdrobnieniu na fragmenty. Natomiast
starg podsypke piaskowa, w zaleznosci od jej stanu, albo pozostawia si¢, wzglednie usuwa si¢ zanieczyszczong gorng
jej warstwe.

Elementy otrzymane z rozbiodrki, nalezy przewiez¢ na Obwodd Drogowy w Zygrach

5.2.3. Wykonanie podbudowy na chodniku i zatoce postojowej

Po wykonaniu rozbidrki chodnika i zatoki postojowej nalezy wykona¢ koryto ( chodnik 13 cm , zatoka postojowa 18
cm) i uzupehic je kruszywem tamanym ( chodnik 10 cm , zatoka postojowa 15 cm)



5.3. Wykonanie chodnika i zatoki postojowej
5.3.1. Podsypka

Podsypke cementowo-piaskowa gr. 3 cm nalezy wykonac¢ jako nowa warstwe konstrukcyjng pod nawierzchnia
chodnika. Podsypke cementowo-piaskowa nalezy przygotowaé w betoniarce, a nastepnie rozscieli¢ na budowie.

5.3.2. Nawierzchnia

Nawierzchnie chodnika i zatoki postojowej nalezy wykona¢ materiatem nowym, odpowiadajagcym wymaganiom PN-
EN 1338:2005 [10].

5.3.3. Pochylenia powierzchni chodnika i zatoki postojowej

Powierzchnia chodnika i zatoki postojowej powinna by¢ dostosowana do sasiednich nie naprawianych czesci
chodnika w celu zachowania prawidtowych warunkéw sptywu wody.

Nie dopuszcza si¢ naprawy, ktora spowodowataby zastoiska wodne na remontowanym fragmencie chodnika.
Elementy chodnika potozone obok urzadzen infrastruktury technicznej (np. studzienek kanalizacyjnych, kratek
sciekowych itp.) powinny trwale wystawac od 3 mm do 5 mm powyzej powierzchni tych urzadzen.

5.3.4. Rowno$¢ nawierzchni chodnika

Upbicie chodnika z kostek nalezy przeprowadzi¢ za pomocg ptytowej zageszczarki wibracyjnej Po ubiciu wszystkie
kostki uszkodzone (np. pekniete) nalezy wymienié na kostki cate.

Rownos¢ nawierzchni chodnika i zatoki postojowej nalezy sprawdzac tata, zachowujac wiasciwy profil podtuzny i
poprzeczny otaczajacej starej nawierzchni chodnika.

5.3.5. Spoiny

Spoiny wypetni¢ piaskiem

Zaleca sig, aby szeroko$¢ spoin wynosita od 3 do 5 mm, a glebokos¢ wypetnienia spoin byla na pelna wysokos¢ kostek.

6. Kontrola jakosci robot
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien:

-uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (aprobaty
techniczne, certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materialdow wykonane przez dostawcow itp.),

-ew. wykona¢ wilasne badania wlasciwo$ci materialdéw przeznaczonych do wykonania robot, okreslone przez Inspektora
nadzoru,

-sprawdzi¢ cechy zewngtrzne gotowych materiatow.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inspektorowi nadzoru do akceptacji.

6.1. Badania w czasie robdt

Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiarow, ktore nalezy wykonac¢ w czasie robot podaje tablica 1. Tablica 1.
Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaro6w w czasie robot

Lp. Wyszczego6lnienie robot CZQStOth‘,NOSC Wartosci dopuszczalne
badan

Roboty rozbiérkowe chodnika i materiat Akceptacja tylko elementow
1 S lraz -

odzyskany z rozbiorki nieuszkodzonych

. . . Ew. remont z doktadnos$cia

2 |Podbudowa i podtoze gruntowe Ocena ciagla powierzchni + 1 cm
3 |Podsypka Ocena cigglta | Odchyltka grubosci £ 1 cm
4 |Utozenie chodnika (rodzaj, ksztalt, wy- Ocena ciggla Wg pktu 5.5.4




miary, odcien, uktad utozenia elementow)

Rownos¢ nawierzchni w profilu podluznym Wg pktu 5.5.3

5 | Ocena ciagla Przeswity miedzy lata
| poprzecznym a powierzchnig do 8 mm
6 |Wypeknienie spoin w nawierzchni Ocena ciagla Wyg pktu 5.5.5

6.2. Badania wykonanych robot
Po zakonczeniu rob6t nalezy sprawdzi¢ wizualnie:

-wyglad zewngtrzny wykonanego remontu czastkowego, w zakresie: jednorodnosci wygladu, ksztattu, wymiarow,
prawidtowosci uktadu elementow, desenia i odcieni, ktore powinny by¢ jednakowe z otaczajaca powierzchnig
chodnika,

- prawidlowo$¢ wypelnienia spoin oraz brak spekan, wykruszen, deformacji w chodniku,

-poprawnos¢ profilu podtuznego i poprzecznego, nawigzujacego do otaczajacej powierzchni i umozliwiajacego spltyw
powierzchniowy wod.

7. Obmiar robo6t

7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego remontu chodnika.

8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wedlug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
-oboty rozbiorkowe chodnika istniejgcego,

-wykonanie podbudowy podbudowy i podtoza gruntowego,
-wykonanie podsypki pod nowy chodnik.

9. Podstawa ptatnosci
9.1. Podstawg ptatnosci jest protokot odbioru ostatecznego

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m2

remontu czastkowego chodnika obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

-oznakowanie robot,

-przygotowanie i remont podtoza,

-dostarczenie materiatow i sprzetu,

-wykonanie rob6t rozbidrkowych,

- transport materiatow z rozbiorki



- wykonanie koryta i podbudowy

-wykonanie podsypki,

-utozenie nawierzchni chodnika i zatoki postojowe;,

-wypelnienie spoin,

- pielegnacj¢ chodnika,

-przeprowadzenie pomiaréw i badah wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,

- odwiezienie sprzetu.



USTAWIENIE BETONOWYCH OBRZEZY CHODNIKOWYCH
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegblowe] specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z ustawieniem obrzeza chodnikowego w ramach remontu chodnika :DW 710 Lédz —
Konstantynow Lodzki — Szadek — Warta — Blaszki m. Konstantynéw Lodzki km km 7+116 - 7+173 ( str. prawa )

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu zadania wymienionego w pkt 1.1

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z ustawieniem betonowego
obrzeza chodnikowego 8 x 30 na podsypce cementowo-piaskowej.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub dwustronnie ciagi
komunikacyjne od terendéw nie przeznaczonych do komunikacji.

2. MATERIALY

2.1.Materialami stosowanymi s3:

- obrzeza chodnikowe 8 x 30 PN — EN 1340
— piasek na podsypke PN-EN 12620+A1:2010
— cement na podsypke PN-EN-197-1:2012

3. SPRZET

3.1. Sprzet do ustawiania obrzezy

Roboty wykonuje si¢ r¢cznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego.

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. Wykonanie koryta
Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom podsypki

4.2. Podloze lub podsypka (tawa)

Podtoze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka z piasku, o grubosci warstwy
od 3 do 5 cm po zaggszczeniu. Podsypke (fawe) wykonuje si¢ przez zasypanie koryta piaskiem i zaggszczenie z
polewaniem woda.

4.3. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podtozu w miejscu i ze §wiatlem (odlegloscia gorne;j
powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami inspektora nadzoru

Zewngtrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym,
starannie ubitym.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypetni¢ zaprawa cementowo-piaskowa w stosunku 1:2.
Spoiny przed zalaniem nalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musza by¢ wypelnione catkowicie na pelna gitgbokosc.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
5.1. Badania przed przystapieniem do robot

Badania materialdéw powinny obejmowac wszystkie wtasciwosci okreslone w normach podanych dla odpowiednich
materialdw wymienionych w pkt 2.



5.2. Badania w czasie robot

W czasie robot nalezy sprawdza¢ wykonanie:

a)
b)

c)

koryta pod podsypke (fawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 4.1,

podtoza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (fawy) ze zwiru lub piasku - zgodnie z wymaganiami pkt
4.2,

ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 4.3, przy dopuszczalnych
odchyleniach:

linii obrzeza w planie, ktore moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 100 m dlugosci obrzeza,

niwelety gornej plaszczyzny obrzeza , ktére moze wynosi¢ +1 cm na kazde 100 m dlugosci obrzeza,

wypelnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktore powinno wykazywac catkowite wypetnienie badanej spoiny na
peina glebokos¢.

6. OBMIAR ROBOT

6.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.

7. ODBIOR ROBOT

7.1.Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z SST i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 5 daty wyniki pozytywne.

7.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

wykonane koryto,
wykonana podsypka.

8. PODSTAWA PLATNOSCI

8.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

rozebranie obrzeza

dostarczenie materiatow,

wykonanie koryta,

roz$cielenie i ubicie podsypki,

ustawienie obrzeza,

wypelnienie spoin,

obsypanie zewngtrznej $ciany obrzeza,

wykonanie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;j.



USTAWIENIE KRAWEZNIKOW BETONOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej ogdlnej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z ustawieniem krawgznikdw betonowych na tawie z betonu C12/15 z oporem w ramach remontu chodnika:
DW 710 Lo6dz — Konstantynéw Lédzki — Szadek — Warta — Blaszki m. Konstantynow Lédzki km km

7+116 - 7+173 (str. prawa )

1.2. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem i odbiorem
ustawienia kraweznikéw betonowych typu drogowego na tawie betonowej

1.3. Okreslenia podstawowe

1.3.1. Krawgznik betonowy — prefabrykat betonowy, przeznaczony do oddzielenia powierzchni znajdujacych si¢ na tym
samym poziomie lub na r6znych poziomach stosowany: a) w celu ograniczania lub wyznaczania granicy rzeczywistej
lub wizualnej,b) jako kanaly odptywowe, oddzielnie lub w potaczeniu z innymi kraweznikami, ¢) jako oddzielenie
pomiedzy powierzchniami poddanymi réznym rodzajom ruchu drogowego.

1.3.2. Wymiar nominalny — wymiar kraweznika okreslony w celu jego wykonania, ktoremu powinien odpowiadac
wymiar rzeczywisty w okreslonych granicach dopuszczalnych odchyltek.

2. MATERIALY

2.1. Materialy do wykonania robot

2.1.1. Stosowane materiaty

- krawezniki 20 x 30 PN -EN 1340

— piasek na podsypke PN-EN 12620+A1:2010

— cement na podsypke PN-EN-197-1:2012
— beton C12/15-PN -EN 206-1+A1:2016-12

3. SPRZET

3.1. Sprzet do wykonania robét

Roboty wykonuje si¢ rgcznie przy zastosowaniu sprzetu pomocniczego

4. WYKONANIE ROBOT

4.1. Wykonanie lawy

4.1.1. Koryto pod tawe

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom podsypki

Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod tawg powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedtug normalne;j
metody Proctora.

4.1.2. Lawa betonowa
Lawe betonowa nalezy wykona¢ z oporem w szalowaniu. Beton zgodny z PN-EN-206-1+A1:2016-12 rozécielony w
szalowaniu lub bezposrednio w korycie powinien by¢ wyrownywany warstwami

4.2. Ustawienie kraweznikow betonowych
4.2.1. Zasady ustawiania kraweznikow

Swiatto (odleglo$é gornej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno byé dopasowane do wysokosci chodnika
Zewnetrzna Sciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu kraweznika obsypana piaskiem, zwirem,
thuczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

4.2.2. Ustawienie kraweznikow na tawie betonowej



Ustawianie kraweznikow na tawie betonowej nalezy wykona¢ na podsypce cementowo-piaskowej o grubosci 5 cm
po zageszczeniu.

4.2.3. Wypetnianie spoin

Spoiny kraweznikow nie powinny przekraczaé szeroko$ci 1 cm. Spoiny nalezy wypelni¢ zaprawg cementowo-
piaskowa, przygotowang w stosunku 1:2. Zalewanie spoin kraweznikéw zaprawa cementowo-piaskowa stosuje si¢
wylacznie do kraweznikéw ustawionych na tawie betonowe;.

Rysunek nr 1

Szczegdt potgczenia kraweznika z jezdnig
Skala 1:10

Odtworzenie nawierzchni zmma gr. 4 cm
oszer. 0.50m

50

istniejaca nawierzchni
asfaltowa

30

15

kraweznlk bet,
podsypka cementowo-plaskowa 1:4
tawa z betonu C-12/15

Kraweznik betonowy: 20 x 30 x 100cm
Podsypka cementowo — piaskowa 1:4
tawa z betonu C 12/15



5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

5.1. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien:

— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania
(certyfikaty zgodnosci, deklaracje zgodnosci),

— sprawdzi¢ cechy zewngtrzne kraweznikow,

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inspektorowi nadzoru do akceptacji.
Sprawdzenie wygladu zewnetrznego kraweznikow nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu
Badania pozostatych materiatéw stosowanych przy ustawianiu kraweznikdw betonowych powinny obejmowacé
wlasciwosci, okreslone w normach

5.2. Badania w czasie robot
5.2.1. Sprawdzenie koryta pod tawe

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta zgodnie z wymaganiami pkt 4.1.1.
5.2.2. Sprawdzenie taw

Nalezy sprawdzi¢ wykonanie taw zgodnie z wymaganiami pkt 4.1.2.
5.2.3. Sprawdzenie ustawienia kraweznikow

Nalezy sprawdzi¢ ustawienie kraweznikow zgodnie z wymaganiami pkt 4.2 oraz rysunkiem nr 1

6. OBMIAR ROBOT

6.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego kraweznika.

7. ODBIOR ROBOT
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z SST 1 wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania
daly wyniki pozytywne.

7.1. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
[l wykonanie koryta pod tawe,

[l wykonanie lawy,

[1  wykonanie podsypki.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa ptatnosci jest protokédt odbioru ostatecznego

8.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena ustawienia 1| m krawgznika obejmuje:
a)prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
b)oznakowanie robot,

c)przygotowanie podioza,

d)dostarczenie materiatow i sprzetu,
e)wykonanie koryta pod tawe,

f)wykonanie fawy ,

g)wykonanie podsypki,

h)ustawienie kraweznikow
i)przeprowadzenie pomiaréw i badan
j)odwiezienie sprzgtu.



REGULACJA PIONOWA STUDZIENEK DLA URZADZEN PODZIEMNYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem regulacji
pionowej studzienek telekomunikacyjnych wraz z wymiang oraz regulacji pionowej studzienek dla zaworow gazowych
oraz studni kanalizacyjnych @ 600 w ramach remontu chodnika : DW 710 Lédz — Konstantynow Lodzki — Szadek —
Warta — Blaszki m. Konstantynéw Eo6dzki km km 7+116 - 7+173 ( str. prawa )

1.2. Zakres stosowania SST
SST stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem i odbiorem
przypowierzchniowej regulacji pionowej :

studzienek telekomunikacyjnych wraz z ich wymiang — 4 szt.
studzienek dla zaworoéw gazowych — 7 szt.

studni kanalizacyjnych @ 600 — 3 szt.

1.4. OkresSlenia podstawowe

1.4.1. Studzienka kanalizacyjna - urzadzenie potaczone z kanatem, przeznaczone do kontroli lub prawidtowe;j
eksploatacji kanatu.

1.4.2. Studzienka rewizyjna (kontrolna) - urzadzenie do kontroli kanatéw nieprzetazowych, ich konserwacji i
przewietrzania.

1.4.3. Wpust uliczny (wpust $cickowy, studzienka $ciekowa) - urzadzenie do przejecia wod opadowych z powierzchni i
odprowadzenia poprzez przykanalik do kanalizacji deszczowej lub ogdlnosptawne;.

1.4.4. Wiaz studzienki - element zeliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych studzienek rewizyjnych,
umozliwiajacy dostep do urzadzen kanalizacyjnych.

1.4.5. Kratka $ciekowa - urzadzenie, przez ktére wody opadowe przedostaja si¢ od gory do wpustu ulicznego.

1.4.6. Nasada (zeliwna) z wlewem bocznym (w krawezniku) - urzadzenie, przez ktére wody opadowe przedostaja si¢ w
plaszczyznie kraweznika do wpustu ulicznego.

1.4.7. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami

2. MATERIALY

2.1. Materialy do wykonania regulacji pionowej studzienek
Do wykonania regulacji studzienek nalezy uzyc¢:

a)materiaty otrzymane z rozbidrki studzienek oraz z rozbiorki otaczajgcej nawierzchni, nadajgce si¢ do ponownego
wbudowania, ( studzienki dla zawordéw gazowych — 7 szt , studnie kanalizacyjne3 szt

b)materiatly nowe w postaci studzienek telekomunikacyjnych — 4 szt

3. SPRZET

3.1. Sprzet stosowany do wykonania regulacji pionowej uszkodzonej studzienki kanalizacyjnej
Wykonawca przystepujacy do wykonania naprawy, powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastgpujacego
sprzetu:

- pily tarczowej,

-mlota pneumatycznego,



-sprezarki powietrza,
-zageszczarki wibracyjne;j,

- sprzg¢tu pomocniczego

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wykonanie naprawy polegajacej na regulacji pionowej studzienek obejmuje:

1.zdjecie przykrycia (pokrywy, wlazu,) urzadzenia podziemnego,
2.rozebranie uszkodzonej nawierzchni chodnika wokoét studzienki:

- rgczne (dhutami, haczykami z drutu, mtotkami brukarskimi, ew. dragami stalowymi itp.
3.rozebranie uszkodzonej gornej czesci studzienki

4.zebranie i odwiezienie lub odrzucenie elementéw nawierzchni i gruzu na pobocze, chodnik lub miejsce sktadowania,
z posortowaniem i zabezpieczeniem materiatu przydatnego do dalszych robot,

5.sprawdzenie stanu konstrukcji studzienki dla zaworéw gazowych i oczyszczenie gornej czesci studzienki (np. nasady
wpustu, komina wtazowego) z ew. uzupetnieniem ubytkow, w przypadku studzienek telekomunikacyjnych beda to
nowe studzienki

6. w przypadku niewielkiego zapadnig¢cia - poziomowanie gornej czgsci komina wlazowego, nasady wpustu itp. przy
uzyciu zaprawy cementowo-piaskowej, a w przypadku uszkodzen wickszych - wykonanie deskowania oraz utozenie
i zaggszezenie mieszanki betonowej klasy co najmniej B20, wedtug wymiaréw dostosowanych do rodzaju
uszkodzenia i poziomu powierzchni (jezdni, chodnika, pasa dzielacego itp.), a takze rozebranie deskowania,

7.0sadzenie przykrycia studzienki lub kratki $ciekowej z wykorzystaniem istniejagcych lub nowych materiatow oraz ew.
wyréwnaniem zaprawg cementowa.

5.2. Ulozenie nowej nawierzchni

Nowa nawierzchni¢ chodnika , wokot naprawionych studzienek, nalezy wykona¢ w sposob podany w SST Chodnik z
brukowej kostki betonowej

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien:

-uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (certyfikaty
na znak bezpieczenstwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgodnos$ci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materiatow
wykonane przez dostawcow itp.),

-sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatow

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot
Czgstotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiarow, ktore nalezy wykonac¢ w czasie robdt podaje tablica 1.

Tablica 1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow w czasie robot

R — _— Czgstotliwosc -
Lp. Wyszczegolnienie badan i pomiarow Qba dan Warto$ci dopuszczalne

1 |Wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do

wykonania naprawy lraz Niezbedna powierzchnia

Akceptacja nieuszkodzonych




2 |Roboty rozbiorkowe lraz materiatow

wiaz studzienki - w poziomie

3 |Potozenie studzienki w stosunku do . :
nawierzchni

otaczajacej nawierzchni

1lraz

6.4. Badania wykonanych robét
Po zakonczeniu rob6t nalezy sprawdzi¢ wizualnie:

-wyglad zewnetrzny wykonanej naprawy w zakresie wygladu, ksztaltu, wymiardw, desenia nawierzchni typu
kostkowego,

-poprawnos¢ profilu podluznego i poprzecznego, nawiazujgcego do otaczajacej nawierzchni

7. OBMIAR ROBOT

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest:
— 1 obiektwykonanej regulacji studzienki telekomunikacyjnej wraz z wymiana
— 1 obiektwykonanej regulacji studzienki dla zaworéw gazowych

— 1 obiekt studni kanalizacyjnej

8. ODBIOR ROBOT

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu podlegaja:
-roboty rozbiérkowe,

-wymiana studzienek.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Podstawa ptatnosci jest protokét odbioru robot

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania regulacji pionowej urzadzen obejmuje:

-prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

-oznakowanie robot,

-roboty rozbiorkowe,

-dostarczenie materiatow, w tym nowych studzienek telekomunikacyjnych i sprzetu

- wbudowanie studzienek | studni

-odwiezienie nieprzydatnych materiatéw rozbidérkowych na Obwdd drogowy w Zygrach,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,

-odwiezienie sprzetu.



REMONT NAWIERZCHNI MIESZANKA MINERALNO BITUMICZNA AC11S
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z wykonaniem nawierzchni
mineralno — bitumicznej AC11S gr. 4 cm przy krawezniku w ramach remontu chodnika : DW 710 Lédz —
Konstantynow Lodzki — Szadek — Warta — Blaszki m. Konstantynéw Lodzki km km 7+116 - 7+173 ( str. prawa )

1.2. Zakres stosowania SST
SST stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem i odbiorem
wykonania nawierzchni bitumicznych AC11S gr. 4 cm przy krawezniku

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Remont czastkowy nawierzchni - zesp6t zabiegdw technicznych, wykonywanych na biezaco, zwigzanych z
usuwaniem uszkodzen nawierzchni zagrazajacych bezpieczenstwu ruchu, jak rowniez zabiegi obejmujace mate
powierzchnie, hamujace proces powigkszania si¢ powstatych uszkodzen.

Pojecie ,,remont czastkowy nawierzchni” miesci si¢ w ogdélnym pojeciu ,,utrzymanie nawierzchni”, a to z kolei jest
objete ogodlniejszym pojeciem ,,utrzymanie drog”.

2. Materialy

2.1. Mieszanki mineralno-asfaltowe wytwarzane i wbudowywane na goraco
2.1.1. Mieszanka mineralno-bitumiczna AC11S

Mieszanka mineralno — bitumioczna powinna mie¢ uziarnienie dostosowane do glebokosci uszkodzenia (po jego
oczyszczeniu z luznych czastek nawierzchni 1 zanieczyszczen obcych), przy czym najwigksze ziarna w mieszance
mineralno — bitumicznej powinny si¢ miesci¢ w przedziale od 1/3 do 1/4 glgbokosci uszkodzenia do 80 mm.

2.2. Kruszywo

Do remontu czastkowego nawierzchni bitumicznych nalezy stosowaé grysy odpowiadajace wymaganiom podanym w
PN-B-11112:1996 [1].

2.3. Lepiszcze
Do remontu czastkowego nawierzchni bitumicznych nalezy stosowac kationowe emulsje asfaltowe szybkorozpadowe
odpowiadajace wymaganiom podanym w EmA-99 [3].

Nalezy zastosowac tylko emulsje asfaltowe posiadajace aprobatg techniczna, wydana przez uprawniong jednostke.

3. Sprzet

3.1. Maszyny do przygotowania nawierzchni przed naprawa

Wykonawca powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania ze sprz¢tu do przygotowania nawierzchni do naprawy,
takiego jak:

- przecinarki z diamentowymi tarczami tngcymi, o mocy co najmniej 10 kW, lub podobnie dziatajace urzadzenia, do
przycigcia krawedzi uszkodzonych warstw prostopadle do powierzchni nawierzchni i nadania uszkodzonym
miejscom geometrycznych ksztaltow (mozliwie zblizonych do prostokatow),

3

- sprezarki o wydajnosci od 2 do 5 m* powietrza na minute, przy cisnieniu od 0,3 do 0,8 MPa,



-szczotki mechaniczne o mocy co najmniej 10 kW z wirujacymi dyskami z drutéw stalowych. Srednica dyskoéw
wirujacych (z drutéw stalowych) z predkosciag 3000 obr./min nie powinna by¢ mniejsza od 200 mm. Szczotki stuza
do czyszczenia naprawianych peknig¢ oraz krawedzi przycietych warstw przed dalszymi pracami, np. przyklejeniem
do nich samoprzylepnych tasm kauczukowo-asfaltowych,

-walcowe lub garnkowe szczotki mechaniczne (preferowane z pochtaniaczami zanieczyszczen) zamocowane na
specjalnych pojazdach samochodowych.

3.2. Skrapiarki

W zalezno$ci od potrzeb nalezy zapewni¢ uzycie odpowiednich skrapiarek do emulsji asfaltowej stosowanej w
technice naprawy spryskiem lepiszcza i posypania kruszywem o odpowiednim uziarnieniu. Do wigkszo$ci robot
remontowych mozna stosowaé skrapiarki mate z recznie prowadzong lanca spryskujaca. Podstawowym warunkiem jest
zapewnienie statego wydatku lepiszcza, aby ulatwic¢ operatorowi rOwnomierne spryskanie lepiszczem naprawianego
2

).

miejsca w zalozonej ilosci (I/m!
3.3. Betoniarki

Do mieszania sktadnikéw szybkowiazacych mieszanek mineralno-emulsyjnych powinny by¢ zastosowane
wolnospadowe betoniarki o pojemno$ci dostosowanej do zakresu wykonywanych rob6t i czasu wigzania mieszanki.
Mogga to by¢ betoniarki o pojemnosci 25, 50 Iub 100 litrow.

3.4. Sprzet do wbudowywania mieszanek mineralno-bitumicznych ,,na gorgco”

Dopuszcza si¢ rgezne rozkladanie mieszanek mineralno-bitumicznych przy uzyciu topat, listwowych $ciagaczek (uzycie
grabi wykluczone) i listew profilowych. Do zaggszczenia roztozonej mieszanki nalezy uzy¢ lekkich walcow
wibracyjnych lub zageszczarek ptytowych.

4. Wykonanie robot

4.1. Przygotowanie nawierzchni do naprawy

-pionowe obcigcie (najlepiej diamentowymi pitami tarczowymi) krawedzi uszkodzenia na gltgbokos¢ umozliwiajaca
wyrownanie jego dna, nadajac uszkodzeniu ksztalt prostej figury geometrycznej np. prostokata,

-usunigcie luznych okruchow nawierzchni,

-usuniecie wody, doprowadzajac uszkodzone miejsce do stanu powietrzno-suchego,

-doktadne oczyszczenie dna i krawedzi uszkodzonego miejsca z luznych ziarn grysu, zwiru, piasku i pytu.

4.2. Naprawa nawierzchni mieszankami mineralno-asfaltowymi ,,na goraco”

Po przygotowaniu uszkodzonego miejsca nawierzchni do naprawy , nalezy spryskac¢ dno i boki naprawianego miejsca
szybkorozpadowa kationowa emulsjg asfaltowy .

Mieszanke mineralno-asfaltowa nalezy roztozy¢ przy pomocy topat i listwowych $ciggaczek oraz listew profilowych.
W zadnym wypadku nie nalezy zrzuca¢ mieszanki ze $rodka transportu bezposrednio do przygotowanego do naprawy
miejsca, a nastgpnie je rozgarnia¢. Mieszanka powinna by¢ jednakowo spulchniona na catej powierzchni naprawianego
miejsca i utozona z pewnym nadmiarem, by po jej zaggszczeniu naprawiona powierzchnia byta rowna z powierzchnia
sasiadujacych czgsci nawierzchni. Rdznice w poziomie naprawionego miejsca i istniejacej nawierzchni przeznaczonej
do ruchu z predkoscia powyzej 60 km/h, nie powinny by¢ wigksze od 4 mm. Roztozong mieszankg nalezy zagescic
walcem lub zaggszczarka plytowa.

5. Kontrola jakosci robot

5.1. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien uzyskaé aprobaty techniczne na materialty oraz wymagane wyniki
badan materiatow przeznaczonych do wykonania robot i przedstawié je Inspektorowi nadzoru do akceptacji.

5.2. Badania w czasie robot

Badania przy wbudowywaniu mieszanek mineralno-asfaltowych



- przygotowanie naprawianych powierzchni do wbudowywania mieszanek, ktérymi bedzie wykonywany remont
-sktad wbudowywanych mieszanek:
- betonu asfaltowego

2. codziennie,

- illo$¢ wbudowywanych materialéw na 1 m
- rOwno$¢ naprawianych fragmentow - kazdy fragment

Réznice migdzy naprawiong powierzchnig a sasiadujgcymi powierzchniami, nie powinny by¢ wieksze od 4 mm dla
drog o predkosci ruchu powyzej 60 km/h i od 6 mm dla dréog o predkosci ponizej 60 km/h,

- pochylenie poprzeczne (spadek) warstwy wypetniajacej po zaggszczeniu powinien by¢ zgodny ze spadkiem istniejacej
nawierzchni, przy czym warstwa ta powinna by¢ wykonana ponad krawedz otaczajgcej nawierzchni o 2 do 4 mm,

6. Obmiar robét

6.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru robot jest m? (metr kwadratowy) powierzchni nawierzchni

7. Odbior robét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z SST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jesli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

7.1. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlega:

-przygotowanie miejsca nawierzchni (obciecie krawedzi, oczyszczenie dna i krawedzi, usunigcie wody),

-spryskanie dna i bokéw emulsjg asfaltowa,

8. Podstawa platnosci
Podstawa ptatnosci jest protokot odbioru robot

9. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m?

remontu czastkowego nawierzchni
-prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
-oznakowanie robot,

-wywoz odpadow,

- dostarczenie materiatlow i sprz¢tu na budowe,
-wykonanie naprawy zgodnie z SST,

- pomiary i badania laboratoryjne,

- odtransportowanie sprzetu z placu budowy.



