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1.1.

1.2

Wstep

Przedmiot STWiIORB.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwigzanych z geodezyjng obstugg rozbudowy drogi wojewddzkiej nr 715 — ul. Brzezinska w
Koluszkach.

Zakres stosowania STWIORB.

Specyfikacja Techniczna jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy zleceniu i
realizacji zadania okreslonego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych STWiORB.

1.4.1.

1.4.2.

1.5.

2.1.

2.2.

Ustalenia zawarte w niniejszej STWIORB dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wszystkimi czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi na celu wyznaczenie przebiegu trasy projektowanej
drogi oraz pozostatych drég zgodnie z Dokumentacjg Projektowa.

Zakres robot obejmuje wyznaczenie trasy i punktow wysokosciowych drog.

W zakres rob6t pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktéw
wysokosciowych wchodza:
— wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych
(reperéw roboczych zatozonych w terenie, dowigzanych do reperéw panstwowych),
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych reperow roboczych;
— zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposob utatwiajacy ich odszukanie i ewentualne odtworzenie;
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych;
— oznaczenie pikietazu w sposob trwaty oraz odtwarzanie uszkodzonych punkidéw na biezaco do
konca okresu gwarancyjnego,
— sprawdzenie lokalizacji sieci uzbrojenia terenu, obiektow (w tym ich posadowien), skrajni na
kazdym etapie robot,
— odtworzenie osnowy geodezyjne;j.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i korcowy punkt
trasy.

Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w STWiIORB D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

Ogdlne wymagania dotyczace robot.

Ogodlne wymagania dotyczace robét podano w STWIORB D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine”
pkt 1.5.

Materialy

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow.

Ogodlne wymagania dotyczace materiatéw, podano w STWIORB D.M.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 2.
Rodzaje materiatéw.

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone poza

30

L {Usunieto: 1




D.01.01.01 SPECYFIKACJA TECHNICZNA

3.1.

3.2.

41.

5.1.

granicg robdt ziemnych, w sasiedztwie punktow zatamania trasy powinny mie¢ srednice 0,15 - 0,20 m i
dtugosci 1,5-1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw nalezy stosowac paliki drewniane $rednicy 0,05 - 0,08 m i dlugosci
okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejgcej nawierzchni bolce stalowe o Srednicy 5 mm i diugosci
0,04 - 0,05 m.

“Swiadki” powinny mieé dtugosé okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.

Do stabilizowania roboczego pikietazu trasy, poza granicg pasa robot stosowac pale drewniane o Srednicy
od 0,15 do 0,20 m i dtugosci 1,5 do 1,7 m z tabliczkami. Wymiary tabliczek uzgodni¢ z Inspektorem
Nadzoru.

Do utrwalenia punktéw osnowy geodezyjnej nalezy stosowac¢ materialy zgodne z Instrukcjami technicznymi
G-1iG-2.

Sprzet

Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdine”
pkt 3.
Sprzet pomiarowy.

Do odtworzenia i wyznaczenia punktow obiektu nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,
- tyczki,
- faty,
— tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do pomiaréw powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

Transport

Ogdlne wymagania dotyczace transportu.

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIiORB D.M.00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 4.

Sprzet i materiaty mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.

Wykonanie robét

Ogdlne zasady wykonania robot.
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWIORB D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Ogdlny zakres prac pomiarowych

Roboty obejmujg wykonanie:
a) wyznaczenia dla potrzeb realizacyjnych:
— punktdéw osi trasy gtéwnej i wlotow drég bocznych,
— punktéw wyznaczajacych mierzone przekroje poprzeczne,
— reperow roboczych,
b) uzupetnienia osi trasy dodatkowymi punktami, w tym poczatkdéw krzywych przejéciowych i tukow
kotowych,
c) wyznaczenia przekrojow poprzecznych z wytyczeniem dodatkowych przekrojéw wg. potrzeb,
d) wyznaczenia dodatkowych punktéw osi w rejonie obiektéw inzynierskich (mostowych) i zatozenie
reperéw roboczych przy tych obiektach,
e) stabilizacji punktéw w sposoéb chroniacy je przed zniszczeniem,
f) pomiaru XYZ wszystkich wyznaczonych punktéw,
g) sprawdzenie, odtworzenie i ustalenie zniszczonych lub uszkodzonych punktéw osnowy geodezyjnej i
ustalenie ich wspdirzednych, facznie z ich zgloszeniem do Panstwowego Zasobu Geodezyjnego i
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5.3.

Kartograficznego, ewentualne wykonanie dodatkowych punktéw osnowy geodezyjnej (wykonanie Projektu i
uzgodnienie go z odpowiednimi wiadzami),
h) utrzymywanie zastabilizowanych punktéw w niezbednym zakresie.

Zasady wykonywania prac pomiarowych.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami Gléwnego Urzedu
Geodezji i Kartografii (GUGIK).
Podstawa do prowadzenia prac geodezyjnych jest odtworzona i zaktualizowana osnowa pomiarowa
(panstwowa i robocza).
W oparciu o dane zawarte w Dokumentacji Projektowej i pozyskane z Panstwowych Zasobow
Geodezyjnych i Kartograficznych Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne
niezbedne do szczegStowego wytyczenia robot. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby
posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca powinien natychmiast poinformowac¢ Inspektora Nadzoru o wszelkich btedach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtdwnych trasy i reperéw roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigete na koszt
Zamawiajgcego.
Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy rzedne terenu okreslone w Dokumentacji Projektowej sg zgodne z
rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie roznig
sie od rzednych okre$lonych w Dokumentacji Projektowej to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora
Nadzoru. Uksztattowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjeciem odpowiedniej
decyzji przez Inspekiora Nadzoru. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych terenu
podanych w Dokumentacji Projektowej i rzednych rzeczywistych, zaakceptowanych przez Inspektora
Nadzoru, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru
oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigza Wykonawce.
Wszystkie roboty, ktore bazujg na pomiarach Wykonawcy nie mogg byC¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikow pomiarow przez Inspektora Nadzoru.
Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w
oznaczenia okreslajace w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i polozenie tych punktow. Forma
i wzdr tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca jest
odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli
znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajgcego zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one
odtworzone na koszt Wykonawcy.
Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robot nalezg do obowigzkow
Wykonawcy.

5.4. Wyznaczenie punktéw gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty giéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przy uzyciu
pali drewnianych lub stupkéw betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych, potozonych poza
granicg robét ziemnych. Maksymalna odlegtos¢ pomiedzy punktami gtéwnymi na odcinkach prostych nie
moze przekraczac¢ 500 m.

Wykonawca powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) wzdiuz osi trasy drogowej a
takze przy kazdym obiekcie inzynierskim. Maksymalna odlegto$¢ miedzy reperami roboczymi wzdtuz trasy
drogowej powinna by¢ nie wieksza niz 300 m.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowe;j i obiektow
towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych
budowlach wzdituz trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢é w postaci
stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w gruncie w sposdb wykluczajacy
osiadanie, zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresla¢ z takg doktadnoscia, aby Sredni blgd niwelacji po wyréwnaniu
byt mniejszy od 4 mm/km, stosujac niwelacje podwojna w nawigzaniu do reperéw panstwowych.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe tablice zawierajgce wyrazne ijednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;.

Doktadno$¢ osnowy realizacyjnej powinna odpowiada¢ doktadnosci osnowy pomiarowej panstwowej
Il-giej klasy.

Osnowa realizacyjna powinna by¢ dowigzana, co najmniej do dwdch punktéw osnowy panstwowej
(poziomej i pionowej) klasy nie nizszej niz Il-giej. Przed dowigzaniem osnowy realizacyjnej do osnowy
panstwowej Wykonawca dokona aktualizacji wspotrzednych punktow osnowy panstwowej, do ktdrej osnowa
realizacyjna ma by¢ dowigzana.
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Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy rowniez utrzymanie osnowy realizacyjnej w trakcie realizacji Robét, w
okresie gwarancji i rekojmi. Osnowe realizacyjna nalezy aktualizowac¢ nie rzadziej niz:

— w trakcie trwania Robot — co miesigc oraz w przypadku kazdego naruszenia ktéregokolwiek punktu
osnowy poziomej lub pionowej, za naruszenie osnowy uznaje sie réwniez uzasadniong obawe
Wykonawcy lub Inspektora Nadzoru, ze takie naruszenie nastapito,

— w okresie gwarancji — wedtug wskazan Inspektora Nadzoru, lecz nie rzadziej niz co 3 miesiace,

— wokresie rekojmi — wedtug wskazan Inspektora Nadzoru.

Jakiekolwiek uzupetnienie punktéw osnowy pomiarowej (poziomej i pionowej) lub koniecznos¢ czestszej
aktualizacji osnowy, niz w okresach granicznych podanych w niniejszej STWiIORB nie moze powodowaé
roszczen Wykonawcy o dodatkowg zaptate.

5.5. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy drogowej nalezy wykona¢ w oparciu o Dokumentacje Projektowa, przy wykorzystaniu
sieci poligonizacji panstwowej.

Os$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtdwnych i w punktach posrednich (kierunkowych) w
odlegtosci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej, niz co 50m.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do Dokumentacji Projektowej nie
moze by¢ wieksze niz 5 cm. Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1 cm
w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatéw wymienionych w pkt.2.2.

Usuniecie punktow z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca Robdt zastapi je
odpowiednimi punktami (palikami) po obu stronach osi, umieszczonych poza granicg Robét.

Punkty wyznaczajace o$ trasy na krzywych powinny by¢ wyznaczone na tyle gesto, aby odlegtos¢ pozioma
pomiedzy styczng z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nie przekraczata zatozonej tolerancji
pomiarowej, to jest 3 cm.

5.6. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw i wykopdw na
powierzchni terenu (okreslenie granicy robdt), zgodnie z Dokumentacjg Projektowg oraz w miejscach
wymagajacych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez
Inspektora Nadzoru.

Do wyznaczenia krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy
nalezy stosowac¢ w przypadku nasypdw o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow gtebszych niz 1
metr. Odleglo$¢ miedzy palikami lub wiechami nalezy dostosowac do uksztattowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odlegto$¢ ta, co najmniej powinna odpowiadaé odstepowi kolejnych przekrojow
poprzecznych.

Rzedne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 5 mm w stosunku do rzednych
niwelety okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.

Na odcinkach, na ktorych wystepuja tuki pionowe odlegtosci pomiedzy krzywymi powinny by¢ wyznaczone
na tyle gesto, aby odlegto$¢ pozioma pomiedzy styczng z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nie
przekraczata zatozonej tolerancji pomiarowej, to jest 5 mm.

Podczas wykonywania prac remontowych istniejacej nawierzchni, wyznaczenie przekrojow poprzecznych
obejmuje wyznaczenie krawedzi projektowanych warstw nawierzchni w taki sposéb, aby przeprowadzone
frezowanie nawierzchni oraz wbudowywanie mieszanki mineralno — asfaltowej umozliwiato wykonanie
kolejnych warstw konstrukcyjnych z zachowaniem wymaganych grubosci oraz spadkéw zgodnych z
Dokumentacjg Projektowa,

Dla sprawdzenia prawidtowosci pochylenia skarp, Wykonawca ustawi skarpowniki wskazujgce pochylenie
skarp. Skarpowniki nalezy ustawia¢ w odlegtosciach uzgodnionych z Inspektor Nadzoruem.

Profilowanie przekrojéow poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow, wykopdw i konstrukcji
nawierzchni o ksztatcie zgodnym z Dokumentacjg Projektowa.

5.7. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych (do pomiaréw kontrolnych)

Na etapie odtworzenia trasy, nalezy wyznaczy¢ i zastabilizowa¢ w terenie (na czas prowadzenia robét)
punkty przekrojow poprzecznych, co 20 m w celu dokonywania pomiaréw rzednych (w przekroju
poprzecznym jezdni) na etapie n/w robot tj.:

— pomiar stanu istniejgcego nawierzchni,

— pomiar stanu po frezowaniu warstw bitumicznych,

— pomiar rzednych koryta pod nowag konstrukcije nawierzchni,
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6.2.

71.

7.2.

8.2.

— pomiar rzednych po wykonaniu kazdej nowej warstwy nawierzchni,

— inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza.
llos¢ punktdw w przekroju poprzecznym okresla Inspektor Nadzoru.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgcymi Instrukcjami GUGIK.
Wszelkie prace pomiarowe zwigzane z realizacjg robot nalezg do obowigzkéw Wykonawcy. Roboty, ktore
bazujace na pomiarach Wykonawcy nie mogq by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikéw pomiardw
przez Inspektora Nadzoru.
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajgce odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za nastepstwa niezgodnosci wykonanych robdt z dokumentacjg
projektowg oraz niniejszymi STWIORB.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktéw pomiarowych (w tym punktéw
referencyjnych) iich oznaczen w czasie trwania rob6t a w przypadku ich zniszczenia muszg by¢
odtworzone na koszt Wykonawcy.

Kontrola jakosci robét

Ogdlne zasady kontroli jakosci robot.
Ogolne zasady kontroli jakosci robét podano w STWiIORB D.M.00.00.00 ,Wymagania ogolne”

pkt 6.
Kontrola jakosci prac pomiarowych.

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedtug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK zgodnie z
wymaganiami podanymi w odpowiednich punktach niniejszej STWIORB.

- tyczenie drogi nalezy sprawdzac¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie.

Obmiar robot

Ogdlne zasady obmiaru robot.
Ogdlne zasady obmiaru robé6t podano w STWiORB D.M.00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.

Jednostka obmiarowa.

Jednostkg obmiaru  robdét zwigzang z  wyznaczeniem elementéw drogi wraz ze
skrzyzowaniami, kanalizacji deszczowej, linii energetycznej, linii telekomunikacyjnej, wodociagu,
chodnikow, zjazdéw, elementéw odwodnienia i o$wietlenia w terenie jest 1,0km.

Obmiar przeprowadzony w terenie nie powinien obejmowac jakichkolwiek dodatkowo
wykonanych prac, nie zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru.

Odbiér robot

Ogdlne zasady odbioru robét.
Ogdlne zasady odbioru robét podano w STWiIORB D.M.00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 8.

Sposéb odbioru robot.

Odbioru dokonuje Inzynier po sprawdzeniu prawidtowosci wykonania robdt, na podstawie
szkicow, dziennikdw i pomiaréw geodezyjnych lub protokoléw z kontroli geodezyjnej, ktére przedkiada
Inzynierowi Wykonawca.
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9. Podstawa ptatnosci

9.1.  Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWIORB D.M.00.00.00 ,Wymagania

ogalne” pkt 9.

9.2. Cena za geodezyjna obstuge budowy.

Cena jednostkowa obejmuije:

Wykonanie wszystkich niezbednych czynnosci okreslonych w niniejszej STWIORB na podstawie szkicow

i dziennikdw pomiarow geodezyjnych oraz protokotdw kontroli zgodnie z zasadami okreslonymi w
STWIORB DM.00.00.00. ,Wymagania Ogdlne”.

W cene nalezy wkalkulowac koszty zwigzane z:

sprawdzenie i wyznaczenie punktow gtéwnych drogi, kanalizacji deszczowej, linii energetycznej, linii
telekomunikacyjnej, wodociagu, chodnikéw, zjazdéw, elementéw odwodnienia, oswietlenia, usuniecia
kolizji urzadzen towarzyszacych, przekrojow poprzecznych i punktéw wysokosciowych,

uzupetnienie robo6t dodatkowymi punktami i wykonywanie pomiaréw w miare postepu robot zgodnie z
Dokumentacjg Projektowa,

wyznaczenie punktéw charakterystycznych,

zastabilizowanie punktéw w sposob trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajgce
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

regulacja wysokosciowa (odtworzenie) punktéw gtéwnych trasy,

prowadzenie dokumentacji geodezyjnej,

wykonanie map geodezyjnych powykonawczych z naniesieniem do panstwowych zasobow
geodezyjnych,

zakup potrzebnych materiatéw do pomiaréw biezacych i zastabilizowanie punktow geodezyjnych po
zakonczeniu robot,

odtworzenie osnowy geodezyjnej — opracowanie projektu i wykonanie odtworzenia osnowy geodezyjne;j,
wykonanie aktualizacji gminnego systemu ewidencji drog,

wykonanie wszystkich niezbednych pomiaréw, prob i sprawdzen,

oznakowanie miejsca robét i jego utrzymanie,

odwiezienie sprzetu po zakonczeniu robot.

10. Przepisy zwigzane

N =

N ok w

Instrukcja techniczna 0-1. Ogoline zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtéwny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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