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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
BRANZA DROGOWA - WYMAGANIA OGOLNE (DM. 00.00.00)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznych Wykonania i Odbioru Robot Budowlanych

Przedmiotem niniejszych specyfikacji technicznych sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t budowlanych,
zwigzanych z wykonaniem remontu drogi wojewodzkiej:

nr 785 m. Silnica od km 10+250 do 10+687 di. 437m

1.2. Zakres stosowania Wytycznych Specyfikacji
Wytyczne STWiORB stosowane sg jako dokument przetargowy i kontraktowy przy realizacji robot okreslonych w punkcie
1.1. na drogach zarzadzanych przez ZDW w Lodzi.

— 1.3. Zakres robot objetych Wytycznymi Specyfikacji
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robot na drogach zarzadzanych przez ZDW w Lodzi i
obejmuja wymagania ogblne.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w Wytycznych STWiORB wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:
1.4.1. Budowla drogowa — obiekt budowlany, stanowigcy catos¢ techniczno-uzytkowa (droga, obiekt mostowy) albo jego
cze$¢ stanowigca odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny.
1.4.2. Chodnik — wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.3. Dhugos¢ mostu — odlegto$¢ miedzy zewnetrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostéw tukowych z
nadsypka — odlegtos$¢ w $wietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdni drogowej.
1.4.4. Droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z wszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.
1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) — droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw obstugujacych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakonczeniu.
1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecia organu wydajacego, wydany zgodnie z
obowiazujacymi przepisami, stanowiacy urzgdowy dokument przebiegu robot budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen
i okoliczno$ci zachodzacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokonywanych odbiorow robot, przekazywania
polecen i innej korespondencji technicznej pomigdzy Inspektorem, Wykonawca i Projektantem.
1.4.7. Estakada — obiekt majacy na celu wprowadzenie ruchu drogowego na most lub wiadukt.
1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez Zamawiajgcego, o
ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiedzialna
za nadzorowanie robdt i administrowanie kontraktem. Pod pojeciem Inzyniera rozumie si¢ rowniez upowazniony personel
Inzyniera (inspektoro6w nadzoru).
1.4.9. Jezdnia — cz¢$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.
1.4.10. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu, posiadajaca uprawnienia budowlane, wykonawcze danej
specjalnosci.
1.4.11. Korona drogi — jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i pasami
dzielacymi jezdnie.
1.4.12. Konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni majacy na celu przeniesienie obcigzen z nawierzchni na
podioze.
1.4.13. Konstrukcja nosna (prze¢sto lub przesta obiektu mostowego) — czg$¢ obiektu oparta na podporach mostowych,
tworzgca ustroj niosgey dla przeniesienia ruchu pojazddw lub pieszych.
1.4.14. Korpus drogowy — nasyp lub ta cze$¢ wykopu, ktora jest ograniczona korong drogi i skarpami rowow.
1.4.15. Koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukcji nawierzchni.
1.4.16. Karty obmiaré6w — przekazane/akceptowane przez Inzyniera karty stuzace do wpisywania przez Wykonawce
obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikow. Wpisy w kartach obmiaréw
podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.
1.4.17. Laboratorium — drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan 1 prob zwigzanych z ocena wlasciwosci materialow oraz robot.
1.4.18. Materiaty — wszystkie wyroby budowlane i materialy zastosowane do wykonania robot.
1.4.19. Most — obiekt zbudowany nad przeszkodg wodng dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.
1.4.20. Nawierzchnia — warstwa lub zesp6t warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania obcigzen
od ruchu na podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu.
a) Warstwa $cieralna — gorna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddziatywaniuruchu
i czynnikow atmosferycznych.
b) Warstwa wigzgca — warstwa znajdujgca sie miedzy warstwg Scieralng a podbudowa, zapewniajgca roztozenie naprezen
w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.
c) Warstwa wyrdwnawcza — warstwa stuzgca do wyrownania nieréwno$ci podbudowy lub profilu istniejgcej nawierzchni.



d) Podbudowa — dolna cz¢s$¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obciazen od ruchu na podtoze. Podbudowa moze sktadaé
si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza — gorna cze$¢ podbudowy spetniajgca funkcje no$ne w konstrukcji nawierzchni. Moze ona
sktada¢ si¢ z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza — dolna cz¢$¢ podbudowy spetniajaca, obok funkcji nos$nych, funkcje zabezpieczenia
nawierzchni przed dziataniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podloza. Moze zawiera¢ warstwe mrozoochronna,
odsaczajaca lub odcinajaca.

— warstwa mrozoochronna — warstwa, ktorej gtownym zadaniem jest ochrona konstrukcji nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.

— warstwa odcinajaca — warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni lezacej powyze;j.

— warstwa odsaczajaca — warstwa stuzgca do odprowadzenia wody przedostajacej sie¢ do nawierzchni

1.4.21. Niweleta— wysoko$ciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu

mostowego.

1.4.22. Obiekt mostowy — most, wiadukt, estakada, ktadka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy — droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przepro-wadzenia ruchu

publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnos$¢ — zgodnos¢ wykonywanych robdt z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedziat

tolerancji nie zostal okreslony — z przecigtnymi tolerancjami, przyjmowanymi normowo (lub zwyczajowo, jezeli brak

tolerancji w normach przedmiotowych) dla danego rodzaju robot budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy — wydzielony liniami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i zwiazanych

z nig urzadzen oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren przewidziany do rozbudowy drogi i

budowy urzgdzen chronigcych ludzi i $rodowisko przed ucigzliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze — cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdow, umieszczenia urzadzen organizacji i

bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych.

1.4.27. Podloze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasyp, stanowigcy podtoze pod konstrukcje¢ nawierzchni.

1.4.28. Podloze ulepszone nawierzchni — gérna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona w celu

osiaggni¢cia wymaganych parametrow.

1.4.29. Polecenie Inzyniera/Kierownika projektu — wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera/Kierownika

projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

W wypadku, gdy Inwestor prowadzi bezposredni nadzér nad inwestycja zapisy Inzynier/Kierownik projektu zastepuje si¢
zapisem Inspektor Nadzoru/Przedstawiciel Zamawiajgcego.

1.4.30. Projektant — uprawniona osoba fizyczna bedaca autorem dokumentacji projektowej, posiadajaca uprawnienia

projektowe w danej specjalnosci.

1.4.31. Przedsigwzigcie budowlane — kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego lub caltkowita zmiana

parametréw geometrycznych trasy w planie i przekroju podhuznym lub zmiana parametrow uzytkowych istniejacego

potaczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknigtym, pod droga, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,

szlaku wedrowek zwierzat dziko zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna — element srodowiska naturalnego, stanowiacy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,

na przyktad dolina, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich zwierzat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna — dzieto ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na przyktad droga,

kolej, rurociag, kanal, cigg pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa — cze$¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacje,

charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

1.4.36. Przyczodtek — skrajna podpora obiektu mostowego. Moze sktada¢ si¢ z pelnej Sciany, stupow lub innych form

konstrukcyjnych, np. skrzyn, komor.

1.4.37. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji terenom naruszonym w

czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpiegtos¢ teoretyczna — odlegtos¢ miedzy punktami podparcia (fozyskami), przesta mostowego.

1.4.39. Szerokosc¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) — odleglo$¢ miedzy zewnetrznymi krawedziami konstrukcji obiektu,

mierzona w linii prostopadtej do osi podtuznej, obejmuje catkowity szerokos¢ konstrukeyjng ustroju niosacego.

1.4.40. Szerokos$¢ uzytkowa obiektu — szerokos¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegdlnych rodzajow ruchu

oraz szeroko$¢ chodnikow i poboczy.

1.4.41. Slepy kosztorys — wykaz robot z podaniem ich iloéci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy — teren udostgpniony przez Zamawiajacego w celu wykonania na nim rob6t oraz inne miejsca

wymienione w kontrakcie.

1.4.43. Tunel — obiekt zagl¢biony ponizej poziomu terenu zbudowany w celu zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu

pieszego.

1.4.44. Wiadukt — obiekt zbudowany nad linig kolejowa lub inng droga w celu bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji

drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane — czg$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrgbng cato$¢ konstrukcyjng lub

technologiczna, zdolng do samodzielnego petnienia funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu

robot zwigzanych z ochrong budowli drogowej lub jej elementu.



1.4.46. Zamawiajacy — Zarzad Drog Wojewodzkich w Lodzi, ul. Sienkiewicza 3, 90-113 L6dz

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za standard wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich czynno$ci na terenie budowy,
metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, STWiORB 1 poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Teren budowy

1.5.1.1. Przekazanie terenu budowy i dokumentdéw przez Zamawiajacego
Zamawiajacy w terminie okreSlonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi  wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, dziennik budowy oraz dwa egzemplarze
dokumentacji projektowej i dwa komplety STWiORB.
Przed przekazaniem terenu budowy Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu polisy ubezpieczeniowe
zgodnie z warunkami okreslonymi w SIWZ oraz plan BIOZ.
Dane dotyczace osnowy geodezyjnej poziomej i wysoko$ciowej oraz punktow granicznych nalezy pobraé z wlasciwego
Powiatowego Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej. Po przekazaniu placu budowy Wykonawca wyznaczy i
utrwali punkty gtdéwne trasy.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno§¢ za ochrong przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru
ostatecznego robdt. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.
Przed przekazaniem terenu budowy Wykonawca winien przedstawi¢ Inzynierowi harmonogram robot, plan platnosci oraz
polisy ubezpieczeniowe zgodnie z warunkami okreslonymi w Specyfikacji Istotnych warunkéw Zamowienia.

1.5.1.2. Informacja o budowie
O fakcie przystapienia do robot Wykonawca powiadomi wszystkie stuzby porzadkowe, w tym jednostki samorzadu
lokalnego 1 obwiesci publicznie o ich rozpoczeciu w sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez
umieszczenie tablic informacyjnych na poczatku i na koncu zakresu robdt (a w wypadku catkowitego wylaczenia z ruchu
drogi wojewddzkiej wykonanie i ustawienie tablic informujacych o terminach wylgczenia z dwutygodniowym
wyprzedzeniem), ktorych tres¢ bedzie uzgodniona przez Inzyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjne begda
utrzymywane przez Wykonawce¢ w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.
Teren budowy powinien by¢ oznaczony, a w miar¢ mozliwosci ogrodzony przed dostepem 0sob trzecich.

1.5.1.3. Organizacja robot budowlanych
W wypadku realizacji organizacja robdt budowlanych powinna w jak najmniejszym stopniu wptywac na utrudnienia ruchu
na drodze, zarowno dla pojazdow, jak i pieszych. Pojazdy wyjezdzajace z budowy na drogi publiczne powinny mie¢ myte
kota, a ewentualne zabrudzenia na drodze, powinny by¢ na biezgco usuwane.

1.5.1.4. Ochrona i utrzymanie robot
Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robot i za wszelkie materialy i urzadzenia uzywane do robot od daty rozpoczecia
do daty wydania potwierdzenia zakoficzenia rob6t przez Inzyniera/Kierownika projektu.
Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno by¢ prowadzone w taki sposob,
aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caty czas, do momentu odbioru ostatecznego.
Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika projektu powinien
rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pozniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia

1.5.1.5. Zaplecze dla potrzeb Wykonawcy
Organizacja zaplecza w celu magazynowania materiatow, parkowania samochodow (ewentualnie ich przegladow i drobnych
napraw), zapewnienia pomieszczen socjalnych dla pracownikow (Szatni, toalet, stolowek) jest obowigzkiem Wykonawcy.

1.5.1.6. Organizacja ruchu na budowie
Ruch na budowie powinien si¢ odbywa¢ na podstawie aktualnego projektu tymczasowej organizacji ruchu po jej komisyjnym
odbiorze, w wypadku budowy nowej drogi na terenie budowy powinny by¢ wykonane tymczasowe drogi, na ktérych w miarg
potrzeby powinna by¢ wdrozona tymczasowa organizacja ruchu i ustawione znaki drogowe. Na drogach tymczasowych
obowigzujg ogdlne zasady ruchu drogowego.

1.5.1.7. Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu,
az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robdt i zminimalizowania utrudnien.
Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projekt uzgodniony z odpowiednim
zarzadem drogi i1 organem zarzadzajagcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okresie trwania
budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez
Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego
uzgodnienia i zatwierdzenia projektu.
W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bgdzie obstugiwal wszystkie tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i
pieszych.
Do obowiazkow Wykonawcy nalezy udostepnienie Zamawiajacemu odcinkéw drogi stanowiagcej catos¢ funkcjonalno-
uzytkowa umozliwiajgcg zwalczanie §lisko$ci zimowej iusuwanie $niegu; w przeciwnym przypadku prowadzenie
zimowego utrzymania zgodnie ze standardami utrzymania obowiazujacymi w ZDW w Lodzi dla danej drogi, wraz z jej
kosztami ponosi Wykonawca. Realizacja zadania przez ZDW i jego odpowiedzialno$¢ ogranicza si¢ wytacznie do czynnosci



dotyczacych zimowego utrzymania jezdni; strong odpowiedzialng za pozostate czynnosci dotyczace bezpieczenstwa i
organizacji ruchu na terenie budowy jest Wykonawca.
Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i
odbioru ostatecznego robot.
Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym: ogrodzenia,
porecze, oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony roboét i bezpieczenstwa
uzytkownikéw i pracownikow.
W miejscach przylegajacych do drog otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrodzi lub wyraznie oznakuje teren budowy, w
sposob uzgodniony z Inzynierem/Kierownikiem projektu.
Wjazdy 1 wyjazdy z terenu budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn pracujacych przy realizacji robot, Wykonawca
odpowiednio oznakuje w sposob zgodny z projektem organizacji ruchu uzgodnionym i zatwierdzonym.
Wymaga si¢, aby na odcinkach drogi dopuszczonych do ruchu Wykonawca nie pozostawial na nawierzchni jezdni i
poboczach uskokéw poprzecznych i podluznych, mogacych stanowi¢ zagrozenie warunkow bezpieczenstwa ruchu
drogowego lub utrudnia¢ prowadzenie rob6t utrzymaniowych.
Wykonawca jest zobowigzany do uzgadniania ucigzliwych transportow z administratorami droég oraz do wykonania
»przegladu zerowego” stanu tych drég przed przystapieniem do robdt. Wyniki tego przegladu Wykonawca przekaze
Inzynierowi/Kierownikowi projektu i Ubezpieczycielowi. O fakcie przegladu Wykonawca powiadomi administratora drogi.
Wykonawca sporzadzi inwentaryzacje fotograficzng stanu drdg i podpisze z administratorami drég dwustronne protokoty
potwierdzajace ich stan.

1.5.1.8. Zabezpieczenie jezdni i chodnikoéw
W czasie wykonywania rob6t Wykonawca zadba o czystos$¢ i zimowe utrzymanie jezdni i chodnikow, znajdujacych si¢ na
przekazanym mu terenie budowy. W wypadku rozbidrek istniejagcych chodnikdéw lub jezdni Wykonawca przygotuje jezdnie i
chodniki tymczasowe o utwardzonej i wyrdéwnanej nawierzchni. Projekt jezdni i chodnikéw tymczasowych podlega
uzgodnieniu z Zamawiajacym w zakresie organizacji ruchu, lokalizacji i konstrukcji oraz akceptacji Inzyniera/Kierownika
projektu.
Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wlaczony w cene kontraktowa w
ramach poszczegdlnych pozycji kosztorysu.

1.5.2. Dokumentacja projektowa i powykonawcza
Dokumentacja projektowa bedzie zawierac rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w szczegotowych
warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacj¢ projektowa:
— Zamawiajacego:
—  sporzadzong przez Wykonawce.
Dokumentacja projektowa Zamawiajgcego zawiera:
—  Specyfikacje Techniczne Wykonania i Odbioru Robét,
—  Przedmiar robot.

— Dokumentacja Projektowa, ktéra Wykonawca opracuje we wlasnym zakresie w ramach ceny kontraktowej to W

szczegblnoscei:

— planBIOZ,

— geodezyjna dokumentacja powykonawcza,

—  Projekty organizacji ruchu,

— projekty Technologii i Organizacji Robot oraz Programy Zapewnienia Jakosci, jezeli sa wymagane,

—  projekty fundamentéw i konstrukcji wsporczych dla znakéw drogowych wg stalej organizacji ruchu (wymagane
przez Zamawiajgcego),

—  projekty rozbiorek, jezeli beda wymagane,

—  projekty rusztowan i deskowan elementéw betonowych, jezeli bedg wymagane,

— projekty przetozenia infrastruktury na czas budowy wraz z wymaganymi uzgodnieniami i decyzjami (jezeli sa
wymagane),

—  projekty szczegdtowe tablic drogowych statej organizacji ruchu (jezeli s3 wymagane), ,

—  projekty zabezpieczenia skarp wykopow (jezeli sa wymagane),

— projekty wykonawcze $cianek szczelnych, umocnien wykopow i ich rozparcia, jezeli beda wymagane,

—  projekty wykonawcze przeciskow i przewiertow, jezeli beda wymagane,

— inwentaryzacj¢ fotograficzng stanu technicznego drog oraz budynkow przed realizacja zadania wraz z podpisaniem
dwustronnych protokotow z ich wlascicielami, jezeli beda wymagane,

— dokumentacj¢ fotograficzna prowadzonych robot, w szczegdlnosci dla robot zanikajacych,

— operat odbiorowy,

— program gospodarki odpadami zgodnie z wymaganiami przepiséw ustawy o odpadach,

— inne projekty robocze wymienione w STWiIORB.

Wykonawca powinien rowniez uzyskaé¢ wszystkie wymagane uzgodnienia. Projekty powinny by¢ wykonywane przez
osoby uprawnione.

Wyzej wymienione projekty winny by¢ uzgodnione z Inzynierem/Kierownikiem projektu i zatwierdzone. Wszelkie koszty
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wynikajace z powyzszego nie podlegaja odrgbnej zaplacie i przyjmuje si¢, ze sa wliczone w ceng kontraktowa.

Do obowigzkow Wykonawcy bedzie naleze¢:
— opracowanie programu gospodarowania odpadami niebezpiecznymi i ztozenie wniosku o jego zatwierdzenie
przed rozpoczgciem robot rozbiorkowych,
— uzyskanie decyzji zatwierdzajacej program gospodarki odpadami niebezpiecznymi,
— sporzadzenie informacji o wytwarzanych odpadach oraz o sposobach gospodarowania wytworzonymi odpadami
i zlozenie jej do wlasciwego organu ochrony $rodowiska przed rozpoczgciem robot rozbiorkowych, zgodnie z
obowigzujacymi przepisami prawa.

Opracowania muszag by¢ przekazane do =zatwierdzenia w terminie uzgodnionym z Zamawiajacym, przed
harmonogramowymi terminami rozpoczgcia odpowiednich roboét, chyba, ze ustalono inaczej. Opdznienia w powyzszym
terminie sg jednoznaczne z op6znieniami z winy Wykonawcy w terminach realizacji Robot.

Jezeli w trakcie wykonywania Robot okaze si¢ koniecznym uzupeinienie rysunkéw z uwagi na wybrang technologie
Wykonawcy, Wykonawca sporzadzi odpowiednie rysunki i specyfikacje na wlasny koszt w 4 egzemplarzach i przedlozy je
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

Opracowania te musza by¢ przekazane do zatwierdzenia na 14 dni przed harmonogramowym terminem rozpoczgcia robot,
za wyjatkiem opracowan dla ktorych ustalono inne terminy wykonania. Wszelkie koszty zwigzane z przygotowaniem,
zaopiniowaniem i uzgodnieniem w/w dokumentacji sg zawarte w cenie kontraktowej i nie bedg podlegaty odrebnej zaptacie.
Dokumentacja powykonawcza

Wykonawca powinien dostarczy¢ Inzynierowi/Kierownikowi projektu rysunki powykonawcze w przejrzystej, prostej formie
w dwoch egzemplarzach dla kazdego ukonczonego odcinka robot/obiektu , ktory bedzie przekazany do uzycia, zgodnie z
zapisami z umow3g. Na rysunkach nalezy zaznaczy¢ wprowadzone w czasie budowy zmiany. Zmiany powinny by¢ opisane
przez Projektanta jako nieistotne i podpisane. Opdznienia w przekazaniu dokumentacji powykonawczej beda traktowane
jako opdznienia w terminowym wykonaniu robot.

Wykonawca winien na etapie przygotowania oferty zapozna¢ si¢ z catg dokumentacjg i uja¢ w cenie kontraktowej wszystkie
wynikajgce z niej wymagania i roboty . Brak wyszczegodlnienia w p.9 STWIORB wymagan wyszczegdlnionych w innych
czesciach dokumentacji projektowej nie moze by¢ podstawa roszczen finansowych

1.5.3. Nadzor autorski
Nadzor autorski bedzie prowadzony przez Projektanta zgodnie z Prawem Budowlanym (art. 20 ust 1 pkt. 4) i bedzie
obejmowat:
—  stwierdzenia w toku wykonywania robot budowlanych zgodnosci realizacji z projektem,
— uzgadniania mozliwoéci wprowadzenia rozwiazan zamiennych w stosunku do przewidzianych w projekcie, zgtoszonych
przez kierownika budowy lub inspektora nadzoru inwestorskiego (po uzyskaniu stanowiska Inwestora, ze zmiana jest
zgodna z Warunkami Kontraktu) ich akceptacja i opisanie na rysunkach w dokumentacji powykonawczej.

1.5.4. Zgodnos$¢ robét z dokumentacjg projektows i STWiIORB
Dokumentacja projektowa, STWIORB i wszystkie dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowia cze$¢ umowy, a wymagania okreslone w cho¢by jednym z nich sg obowigzujace dla
Wykonawcy tak, jakby zawarte byty w calej dokumentacji.
W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje kolejnos¢ ich waznos$ci wymieniona w
,,Kontraktowych warunkach ogoélnych” (,,0géIlnych warunkach umowy”).
Wykonawca nie moze wykorzystywaé btedow lub opuszczen w dokumentach kontraktowych,
a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie decyzje¢ o wprowadzeniu
odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbieznosci, wymiary podane na piSmie sa wazniejsze od wymiarow
okreslonych na podstawie odczytu ze skali rysunku.
Wszystkie materiaty beda zgodne z dokumentacja projektowa i STWiORB.
Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w STWiORB beda uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne
s3 odchylenia w ramach okre$lonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatlow
i elementow budowli muszg wykazywa¢ zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie mogg przekraczaé
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie beda w petni zgodne z dokumentacjg projektows lub STWiORB i wptynie to na
niezadowalajgce wlasciwosci elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i
wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

Wykonawca, na etapie przygotowania oferty, winien zapozna¢ si¢ z cata dokumentacja i uja¢ wszystkie wynikajace z niej
wymagania i roboty w cenie kontraktowej poszczegolnych pozycji. Brak wyszczegolnienia w p.9 odpowiedniej STWIORB
wymagan wyszczegolnionych w innych czgsciach Dokumentacji Projektowej nie moze by¢ podstawa roszczen finansowych.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robét
Wykonawca ma obowigzek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska
naturalnego.
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W okresie trwania budowy i wykanczania robét Wykonawca bedzie:

— utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;,

— podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczacych ochrony
srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub dobr
publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych
W nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegblny wzglad na:
1. lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopow i drog dojazdowych,
2. $rodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed:
a. zanieczyszczeniem zbiornikdéw i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b. zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
C. zniszczeniami srodowiska majacymi wplyw na znajdujaca si¢ na danym terenie faung,
d. mozliwo$cig powstania pozaru.
Wycinke drzew i krzewow, zwigzang z realizacja zadania nalezy prowadzi¢ w ustalonych prawnie terminach. W wypadku
wykonywania prac w innych terminach wymagana jest zgoda odpowiednich stuzb ochrony srodowiska. Podczas wycinki
drzew i krzakow, nad prawidlowo$cig wykonywania rob6t bez szkody dla §rodowiska czuwaé bedzie nadzor przyrodniczy, w
szczegblnosci ornitologiczny, jezeli jest wymagany. Koszty Nadzoru przyrodniczego i / lub ornitologicznego pokrywa
Wykonawca w ramach ceny kontraktowej.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie szkody w srodowisku powstate w czasie realizacji robot. Uznaje sig, Ze
wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan ochrony srodowiska, okreslonych powyzej nie podlegaja odrebne;j
zaplacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa
Wykonawca bedzie przestrzegac przepiséw ochrony przeciwpozarowej.
Wykonawca bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzgt przeciwpozarowy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem oso6b trzecich.
Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez
personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktore w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie b¢da dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materialow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wigkszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.
Materiaty, ktore sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robdt ich szkodliwo$¢ zanika (np.
materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.

Postgpowanie z odpadami i opakowaniami po materiatach chemii budowlanej powinno by¢ zgodne z wymaganiami
okreslonymi przez ich producenta, zawartymi w kartach charakterystyki wg REACH.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej
Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak rurociagi, kable itp.
oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wilascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu
przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji
i urzadzen w czasie trwania budowy.
Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypeklieniem przepisowych wymagan nie podlegaja odrebnej zaptacie i sg
uwzglednione w cenie kontraktowej.
Wykonawca przed rozpoczeciem robot jest zobowigzany do zinwentaryzowania przebudowywanej sieci oraz do sprawdzenia
zgodnosci z mapg do celow projektowych i uzgodnieniem ZUD.
Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego rodzaju robot, ktore maja
by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i urzadzen podziemnych na terenie budowy i1 powiadomic¢
Inzyniera/Kierownika projektu i wladze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi
wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadaé za
wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.
Jezeli teren budowy przylega do terendow z zabudowg mieszkaniowa, Wykonawca bedzie realizowaé roboty w sposob
powodujgcy minimalne niedogodno$ci dla mieszkancow. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy
mieszkaniowej w sasiedztwie budowy, spowodowane jego dzialalno$cia.
Inzynier/Kierownik projektu bedzie na biezgco informowany o wszystkich umowach zawartych pomiedzy Wykonawcg a
wiascicielami nieruchomosci i dotyczacych korzystania z wlasnosci i drog wewnetrznych. Jednakze, ani Inzynier/Kierownik
projektu ani Zamawiajgcy nie bedzie ingerowal w takie porozumienia, o ile nie b¢da one sprzeczne z postanowieniami
zawartymi w warunkach umowy.



1.5.9. Ochrona interesu oséb trzecich
Wykonawca bedzie tak prowadzil roboty budowlane, aby nie byt naruszony interes osob trzecich w szczeg6lnosci, aby
mieszkancy mieli staty dostep do drogi publicznej, mogli bez przeszkod i ograniczen korzysta¢ z dostepnych mediow (woda,
kanalizacja, energia elektryczna, ciepto, $rodki lacznosci, itp.), a ewentualne ograniczenia byly zapowiedziane z
wyprzedzeniem i ograniczone do niezbednego minimum.

1.5.10. Ograniczenie obciazen osi pojazdow
Wykonawca bedzie stosowaé si¢ do ustawowych ograniczen naciskéw osi na drogach publicznych przy transporcie
materiatdw 1 wyposazenia na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelkie niezbedne zezwolenia i uzgodnienia od
wihasciwych wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) i o kazdym takim przewozie
bedzie powiadamiat Inzyniera/Kierownika projektu. Inzynier/Kierownik projektu moze poleci¢, aby pojazdy nie spetniajace
tych warunkow zostaty usuniete z terenu budowy.
Wykonawca poniesie wszelkie koszty zwigzane z naprawami drog publicznych, ktore zostaty uszkodzone przez transport
Wykonawcy nieprzestrzegajacy przepisow o ruchu drogowym.

1.5.11. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robot Wykonawca bedzie przestrzegac przepisow dotyczacych bezpieczenstwa
i higieny pracy. Wszyscy pracownicy Wykonawcy i podwykonawcow przejda szkolenie ogolne BHP, a kazdy pracownik
odbedzie szkolenie stanowiskowe BHP. W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat
pracyw warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzgt i odpowiednig odziez
dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.
Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg odrebnej zaptacie i sa
uwzglednione w cenie kontraktowej. Zamawiajacy zastrzega sobie prawo kontroli BHP placu budowy, Wykonawca
zobowiazuje si¢ przestrzegac zalecen dotyczacych Bezpieczenstwa i Higieny Pracy.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw
Wykonawca zobowigzany jest zna¢ wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane
z wykonywanymi robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bedzie przestrzegaé praw patentowych i bedzie w petni odpowiedzialny za wypelnienie wszelkich wymagan
prawnych odnos$nie znakow firmowych, nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu do sprzgtu, materiatow lub
urzadzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robdt i w sposob ciagly bedzie informowaé Inzyniera/Kierownika
projektu o swoich dziataniach, przedstawiajagc kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty. Wszelkie straty, koszty
postepowania, obcigzenia i wydatki wynikle z lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowych pokryje
Wykonawca.

1.5.13. Rownowazno$¢ norm i zbioréw przepisow prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotane sg konkretne normy i przepisy, ktore spetnia¢ majg materialy, sprzet
i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, b¢da obowigzywac¢ postanowienia najnowszego wydania lub poprawionego
wydania powotanych norm i przepisow. Powolania niedatowane norm i wytycznych dotycza zawsze ostatniego wydania
normy lub wytycznych.

1.5.14. Prace archeologiczne
Wykonawca jest zobowigzany na wlasny koszt zapewni¢ prowadzenie stalego nadzoru archeologicznego nad cato$cia robot
ziemnych (jezeli jest wymagane). W przypadku odkrycia podczas robot obiektu archeologicznego, co do ktorego istnieje
przypuszczenie,, ze jest zabytkiem, Wykonawca jest zobowigzany d0 niezwlocznego przerwania robdt, ktore moga
doprowadzi¢ do uszkodzenia obiektu, jego zabezpieczenia i niezwtocznego powiadomienia Wojewddzkiego Konserwatora
Zabytkoéw, a jesli to niemozliwe wlasciwego wojta, burmistrza lub Prezydenta miasta oraz Zamawiajacego. Koszty
zabezpieczenia obiektu i miejsca oraz koszty zwigzane z prowadzeniem badan archeologicznych poniesie Zamawiajacy.
Jezeli wskutek odkrycia nastgpi op6znienie prac Inzynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Wykonawcg i Zamawiajacym
ustali wydhuzenie czasu na ukonczenie kontraktu, jezeli bedzie to konieczne.
Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty warto$ciowe, budowle oraz inne pozostatosci
o0 znaczeniu geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenie budowy bgda uwazane za wiasnos¢ Skarbu Panstwa.
Wznowienie wstrzymanych robot moze nastapic¢ na polecenie Inzyniera, na podstawie zezwolenia Wojewddzkiego
Konserwatora Zabytkéw. Wykonawca przedtozy zatwierdzone przez Konserwatora Zabytkéw sprawozdanie z nadzoru.

1.5.15. Niewypaly, niewybuchy
Przed rozpoczeciem rob6t Wykonawca jest zobowigzany sprawdzi¢ teren budowy pod katem wystepowania niewybuchow.
W razie natrafienia w czasie prowadzenia prac na niewypaty/niewybuchy Wykonawca zobowigzany jest do niezwtocznego
przerwania robot, zabezpieczenia terenu oraz wezwania odpowiednich stuzb (policja, straz pozarna, pogotowie saperskie) i
niezwlocznego powiadomienia Inzyniera/Kierownika. Koszty zabezpieczenia terenu oraz przestoju na czas prowadzenia
akcji usuwania niewypatow/niewybuchow przez jednostke specjalistyczng poniesie Wykonawca.



1.5.16. Nadzér przyrodniczy
Wykonawca zobowiagzany jest zapewnic¢ staty nadzor przyrodniczy (jezeli jest wymagany) podczas realizacji robot.
Zalecenia zespotu nadzorujacego musza by¢ uwzglgdnione podczas prowadzenia rob6t budowlanych.. W
szczegblnosci konieczne jest prowadzenie nadzoru ornitologicznego polegajacego na inwentaryzacji i pézniejszym
monitoringu siedlisk ptakow w rejonie inwestycji oraz podejmowanie dziatan majacych na celu wyeliminowanie lub
ograniczenie negatywnych dziatah na siedliska ptakow, np. przez biezgce dostosowanie harmonogramu prac do
uwarunkowan. Nalezy takze prowadzi¢ kontrolg podjetych dziatan minimalizujacych/ograniczajacych.
Nadzér ornitologiczny powinien takze obejmowac dziatania:
— uzyskanie wymaganych prawem decyzji w przypadku kolizji/oddzialywania na poszczeg6lne gatunki
chronione, zgodnie z ustawg o ochronie przyrody,
— prowadzi¢ monitoring stanu siedlisk i populacji gatunkdéw znajdujacych si¢ w bezposrednim sgsiedztwie
wykonywanych robot, na ktore inwestycja moze oddziatywac,
—  w przypadku zaobserwowania niekorzystnego wptywu prowadzonych prac na srodowisko (np. siedliska
lub populacje) nalezy szybko reagowac i podja¢ dziatania uniemozliwiajace powstanie szkody w
srodowisku.

1.5.17. Prowadzenie rob6t na terenach nalezacych do PKP
Wykonawca zapewni nadzor techniczny jednostek kolejowych nad prowadzonymi robotami na terenach PKP.
Wykonawca jest zobowigzany do zawarcia odrebnych uméw na realizacj¢ robot w granicach i sasiedztwie obszaru
kolejowego, ktore bedg zawierac:
— warunki i powierzchni¢ dzierzawy czesci dziatek, na ktorych beda prowadzone roboty budowlano-montazowe,
— warunki i zasady prowadzenia robot,
—  sposob rozliczen kosztow techniczno-organizacyjnych, zwigzanych z wdrozeniem zmienionej organizacji
prowadzenia ruchu kolejowego w trakcie robot wynikajgcych z harmonogramu robot,
— zasady i warunki usuwania usterek stwierdzonych w okresie gwarancji i rgkojmi.
Wszelkie koszty zwigzane ze zgoda wiasciwych organéw PKP, kosztow zajecia terenow PKP, wytaczen z ruchu,
przelaczen trakcji, oplat za pozostawione podpory oraz dodatkowe uzgodnienia ponosi Wykonawca. Wykonawca
jest zobowigzany do prowadzenia robot zgodnie z warunkami okreslonymi w umowach z jednostkami PKP.

1.6. Kody CPV
Dla kazdego realizowanego zadania nalezy je opisa¢ nazwg podajac, czego dotyczy zadanie (modernizacje, remont,
przebudowa, budowa), numer drogi, kilometraz, zakres rob6t oraz kod CPV, zgodnie z Wspdlnym Stownikiem
Zamoéwien Publicznych. Ponizej podano najczesciej uzywane kody CPV, stosowane podczas robot realizowanych
przez Zarzad Drog Wojewodzkich.

DROGI

45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne

45230000-8 Roboty budoyvlane w Za'kresi? budorwy ruroci'qg()w, linii komunikacyjnych i elektroenergetycznych,
autostrad, drog, lotnisk i kolei; wyréwnywanie terenu

45233120-6 Roboty w zakresie budowy drog

45233121-3 Roboty w zakresie budowy drog gtéwnych

45233129-9 Roboty budowlane w zakresie skrzyzowan drog

45233141-9 Roboty w zakresie konserwacji drog

45233142-6 Roboty w zakresie naprawy drog

45233220-7 Roboty w zakresie nawierzchni drog

45233224-5 Roboty budowlane w zakresie drog dwupasmowych

45233225-2 Roboty budowlane w zakresie drég jednopasmowych

45233226-9 Roboty budowlane w zakresie drég dojazdowych

45233250-6 Roboty w zakresie nawierzchni, z wyjatkiem drog

45233253-7 Roboty w zakresie nawierzchni drog dla pieszych

45233260-9 Roboty budowlane w zakresie drog pieszych

2. MATERIALY
2.1. Zrodla uzyskania materialow

Co najmniej na dwa tygodnie (zgodnie z umowa) przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialow
przeznaczonych do robdt, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia odpowiednie
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http://www.przetargi.egospodarka.pl/Roboty-budowlane-w-zakresie-drog-dwupasmowych
http://www.przetargi.egospodarka.pl/Roboty-budowlane-w-zakresie-drog-jednopasmowych
http://www.przetargi.egospodarka.pl/Roboty-budowlane-w-zakresie-drog-dojazdowych
http://www.przetargi.egospodarka.pl/Roboty-w-zakresie-nawierzchni-z-wyjatkiem-drog
http://www.przetargi.egospodarka.pl/Roboty-w-zakresie-nawierzchni-drog-dla-pieszych
http://www.przetargi.egospodarka.pl/Roboty-budowlane-w-zakresie-drog-pieszych

$wiadectwa badan oraz dokumenty potwierdzajace dopuszczenie materiatdw do wbudowania zgodnie z wymaganiami
specyfikacji szczegotowych.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danego Zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy i wszystkie partie
materiatu z danego zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z dopuszczonego zrdodta w
sposob ciagly spetniaja wymagania STWiORB w czasie realizacji robot.

Wszystkie stosowane materialy i wyroby musza by¢ prawnie dopuszczone do obrotu i stosowania w mys$l Ustawy o
wyrobach budowlanych [6] i Rozporzadzenia nr 305/2011 Parlamentu Europejskiego i Rady Europy [14] lub Ustawy
o0 ocenie zgodnosci [7] i innych dyrektyw WE, ktérym podlegajq.

Wykonawca przedlozy recepty na mieszanki mineralno — asfaltowe oraz na betony cementowe zaakceptowane przez
niezalezne laboratorium na podstawie zarobu prébnego, najpozniej na 14 dni przed przystapieniem do wbudowania,
chyba ze zostanie ustalone inaczej.

2.2. Pozyskiwanie materiatléw miejscowych
Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odno$nych wladz na pozyskanie materiatéw ze zrddet
miejscowych wiaczajac w to Zzrodta wskazane przez Zamawiajacego.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jako§ciowych materiatéw pochodzacych ze
zrodet miejscowych. Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytulu wydobycia materiatow, dzierzawy i inne jakie okaza sie
potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materiatéw do robot oraz rekultywacja terenu po zakonczeniu robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow, dokopow i miejsc pozyskania materiatdéw miejscowych beda formowane
w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu rob6t. Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane
z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robot lub
odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegdlnione w
dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode Inzyniera/Kierownika projektu. Eksploatacja zrédet materiatow
bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce usunigte z terenu budowy na jego koszt. Kazdy rodzaj
robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wiasne ryzyko, liczac si¢
Z jego nieprzyjeciem, usuni¢ciem i niezaplaceniem.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedg one uzyte

do robot, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoje wiasciwosci i byly dostgpne do kontroli przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Sktadowanie materiatow chemii budowlanej powinno by¢ zawsze zgodne z zaleceniami ich producentow, szczeg6lnie w
zakresie temperatur, zawartymi w kartach REACH lub instrukcjach.

Sktadowanie urzadzen zwigzanych z przepompowniami $ciekéw, przebudowsa instalacji elektrycznej, telekomunikacii,
urzadzeniami brd, itp. powinno chroni¢ je przed warunkami atmosferycznymi oraz dewastacja i kradzieza.

2.6. Wytwérnie i Laboratoria
2.6.1. Wytwérnie
Wytwornie materiatow moga by¢ kontrolowane zaréwno przed ich zatwierdzeniem, jak i w trakcie robot przez Inzyniera/
Kierownika projektu w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami.
Probki materiatdw moga by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wtasciwosci. Wyniki tych kontroli beda stanowi¢ podstawe
do akceptacji okre$lonej partii materiatow pod wzgledem zgodnos$ci z wymaganiami specyfikacji.
W przypadku, gdy Inzynier/Kierownik projektu bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, muszg by¢ spetnione nastepujace
warunki:
A. Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat zapewniong wspotprace i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialdow w czasie przeprowadzania inspekcji,
B. Inzynier/Kierownik projektu bedzie miat wolny dostgp, w dowolnym czasie, do tych czgsci wytworni, gdzie
odbywa si¢ produkcja materiatdéw przeznaczonych do realizacji robot,

Jezeli produkcja odbywa si¢ w miejscu nie nalezacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla Inzyniera/Kierownika
projektu zezwolenie do przeprowadzenia inspekcji i badan w tych miejscach.
Zatwierdzeniom podlegaja:

1) Wytwornie mieszanek mineralno-asfaltowych (MMA),

2) Betoniarnie, dostarczajgce betony konstrukcyjne,

3) Wytwdrnie konstrukcji stalowych, wytwarzajgce konstrukcje mostowe na potrzeby zadania.
Wytwornie MMA i wytwornie Konstrukcji stalowych powinny posiada¢ aktualne certyfikaty Zaktadowej Kontroli Produkcji
(ZKP), zgodnie z odpowiednimi normami europejskimi.
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2.6.2. Laboratorium Wykonawcy
Wykonawcy na zadanie Inzyniera/Kierownika projektu powinno przedstawi¢ dokumenty Laboratorium kontrolnego:
— wykaz badan, ktére laboratorium bedzie wykonywato wraz z podaniem norm/procedur badania i ewentualnie
posiadanych akredytacji,
— posiadany sprzetu pomiarowo-badawczego koniecznego wykonania badan (jak okreslono wyzej), wraz ze
$wiadectwami kalibracji, sprawdzen, walidacji,
—  warunki lokalowe zgodnych z wymaganiami norm (jak okreslono wyzej),
— kompetencje personelu.
Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w celu ich inspekcji. Inzynier/Kierownik
projektu bedzie przekazywaé Wykonawcy pisemne informacje
o stwierdzonych w trakcie inspekcji niedociagnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzgtu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociagniecia te beda tak powazne, ze moga wptynaé ujemnie
na wyniki badan, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzyma uzycie do robot badanych materiatow i dopusci je do
uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagni¢cia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostang
odpowiednie wlasciwosci tych materiatow.
Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialdéw ponosi Wykonawca.

2.7. Materialy z rozbiorek i materialy odpadowe

Wszystkie elementy i materialty z rozbiorek, nadmiar destruktu z frezowania oraz materiaty rozbiorkowe przydatne
Zamawiajacemu stanowig wlasno$¢ Zamawiajacego i zostang dostarczone na koszt Wykonawcy do punktu wskazanego przez
Zamawiajacego w umowie. Pozyskane z wycinki dtuzyce oraz konary drzew o $rednicy powyzej 10 cm réwniez stanowig
wlasno$¢ Zamawiajgcego i zostang dostarczone we wskazane miejsce na koszt Wykonawcy.

Pozostate materialy z rozbiorek stanowigce odpady zostang z budowy mozliwie szybko usuni¢te.

Koszt zwiazany z rozbiorka, transportem, utylizacja odpadéw w/w materiatow Wykonawca powinien zawrze¢ w cenie
kontraktowej, w odpowiednich pozycjach kosztorysowych. Zasady postepowania z odpadami powinny by¢ zgodne z Ustawa
z 14 grudnia 2012 r. o odpadach (Dz.U.2013.21 z p6Zniejszymi zmianami).

Jezeli zaistnieje taka potrzeba lub wynika to z uzgodnien z wihascicielami sieci uzbrojenia terenu, elementy pochodzace z
rozbiorek sieci uzbrojenia terenu Wykonawca zdemontuje i przetransportuje w miejsce uzgodnione z odpowiednim
wiascicielem tych sieci na koszt wiasny na odlegtos¢ do 50 km. Koszt transportu w miejsca wskazane przez wiascicieli sieci
uzbrojenia terenu nie podlega osobnej zapltacie i jest zawarty w cenie kontraktowej.

Materiaty zawierajgce azbest. Obowiazki Wykonawcy prac polegajacych na bezpiecznym usuwaniu wyrobow zawierajacych
azbest, sposoby i warunki bezpiecznego usuwania wyrobow zawierajacych azbest, warunki przygotowania do transportu i
transport odpadéw zawierajacych azbest do miejsca ich skladowania oraz wymagania, jakim powinno odpowiadac
oznakowanie odpadow zawierajacych azbest w szczegdtowy sposob okresla Rozporzadzenie Ministra Gospodarki, Pracy i
Polityki Spolecznej z dnia 2.04.2004 w sprawie sposobow i warunkow bezpiecznego uzytkowania i usuwania wyrobow
zawierajacych azbest (Dz.U.2004.71.649 z pozniejszymi zmianami).

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje niekorzystnego wpltywu na
wykonywane roboty. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typow i iloSci wskazaniom zawartym w STWiORB, PZJ lub projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez
Inzyniera/Kierownika projektu. W przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnos$¢ sprzetu powinny gwarantowa¢ przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, STWiORB i wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu.

Sprzet bedgcy wlasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robot ma by¢ utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci
do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawiac¢ lub wymienia¢ sprzgt niesprawny.

Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projektu, nie moze by¢ po6zniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek
sprzet, maszyny, urzadzenia 1 narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkOw umowy, =zostang przez
Inzyniera/Kierownika projektu nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktére nie wptyng niekorzystnie na
wykonywane roboty i wlasciwos$ci przewozonych materiatow.

Liczba $rodkow transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji
projektowej, STWiORB i1 wskazaniach Inzyniera/ Kierownika projektu,

w terminie przewidzianym umow3.

Rodzaj $rodkéw transportu powinien by¢ dostosowany do przewozonych materiatdw, zabezpiecza¢ je przed utratg ich
wiasciwosci, degradacja wskutek warunkow atmosferycznych, wysokich i/lub niskich temperatur, opadoéw deszczu i $niegu.
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Materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem si¢, spadni¢gciem i/lub wypadnigciem z pojazdow, tak, aby
nie stwarzaé zagrozen w ruchu drogowym.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu
do dopuszczalnych naciskow na 0§ i innych parametréw technicznych. Srodki transportu nie spetniajace tych warunkow nie
moga by¢ uzyte do realizacji robot.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych (jezdniach i chodnikach) oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wymagania ogolne
Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za odpowiednie wlasciwosci
zastosowanych materiatdw i wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z dokumentacjg projektowa, wymaganiami STWiORB,
PZJ, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika projektu.
Kolejnos¢ robot przyjeta w projektach musi zapewnia¢ usunigcie kolizji z elementami istniejagcymi i projektowanymi.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot. Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu
dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robdt beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach
umowy, dokumentacji projektowej i w STWIORB, a takze w normach i wytycznych oraz aktualnym stanie prawnym. Przy
podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan materiatdw i1 robot, rozrzuty normalnie
wystepujace przy produkcji i przy badaniach materialow, doswiadczenia z przeszlosci, wyniki badan naukowych oraz inne
czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.
Przed przystapieniem do robot Wykonawca uzgodni projekty technologii i organizacji rob6t, programy zapewnienia jakosci
i projekty uzupetniajace z Inzynierem. Wszelkie koszty z tego tytulu sg zawarte w cenie kontraktoweyj.
Roboty budowlane Wykonawca bedzie prowadzi¢ jedynie na dziatkach objetych pozwoleniem na budowe. W przypadku
koniecznosci zajgcia dziatek sgsiednich, przyleglych, nicobjetych pozwoleniem na budowe, Wykonawca jest zobowigzany
uzyska¢ stosowne dokumenty i uzgodnienia z wiascicielem nieruchomosci umozliwiajace wejscie czasowe i jest
zobowigzany zastosowa¢ odpowiednie srodki techniczne minimalizujgce ucigzliwo$¢ dziatan dla otoczenia.
Wykonawca jest odpowiedzialny za wytyczenie w planie i wyznaczenie wysoko$ci wszystkich elementéw robot zgodnie z
wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inzyniera/Kierownika
projektu. Wykonaweca jest odpowiedzialny za ochron¢ wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania
robot. Jezeli znaki pomiarowe pobrane od wiasciwego PODGKIA zostang zniszczone przez Wykonawce w czasie
prowadzenia robot, zostang odtworzone lub przeniesione na koszt Wykonawcy.
Przed przystapieniem do prac geodezyjnych i kartograficznych Wykonawca jest zobowiazany zglosi¢ prace do osrodka
dokumentacji, pozyska¢ aktualne dane odno$nie osnowy sytuacyjno-wysokosciowej, a nastgpnie po zakonczeniu budowy,
ztozy¢ operat z pomiaru wykonanego do panstwowego zasobu geodezyjno-kartograficznego. Pracami geodezyjnymi i
kartograficznymi powinna kierowa¢ osoba posiadajaca odpowiednie uprawnienia zawodowe.
Obstluga geodezyjna obejmuje w szczegdlnosci:

—  zalozenie osnowy realizacyjnej, w dowigzaniu do punktow osnowy panstwowej,

— wykonanie pomiaru kontrolnego w pasie wtaczenia do istniejacej Sytuacji,

— 0znaczenie pasa realizacji inwestycji,

—  wytyczenie punktow glownych trasy i obiektow mostowych,

—  biezacg obstuge geodezyjng budowy,

— pomiary przemieszczen i odksztalcen prowadzone w miare potrzeby do konca okresu gwarancyjnego,

— inwentaryzacj¢ powykonawcza,

— odtworzenie granic pasa drogowego po zakonczeniu inwestycji oraz dochodzacych granic przylegtych posesji na

liniach rozgraniczajacych.

Btedy popetnione przez Wykonawce W wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostang usunigte przez Wykonawcg na wlasny koszt.
Podczas prac Wykonawca zwroci szczeg6lng uwage na zachowanie w stanie nienaruszonym i nieprzesunigtym punktow
geodezyjnych, podlegajacych ochronie.
Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnosci za ich zgodnos$¢ z dokumentacja.
Wykonawca jest obowigzany sprawdzi¢ skrajnie pod istniejgcymi oraz nowoprojektowanymi obiektami oraz sieciami na
kazdym etapie budowy.
W razie koniecznosci Wykonawca przestawi obiekty kultu religijnego, usunie lub przestawi reklamy i bilbordy, a koszt takich
operacji zostanie uwzgledniony w cenie kontraktowej.
Kazdorazowo przed przystapieniem do robot ziemnych nalezy wykona¢ przekopy kontrolne w celu identyfikacji uzbrojenia
podziemnego. W wypadku ich wystapienia Wykonawca wykona projekt zabezpieczenia urzadzenia na czas prowadzenia
robot w uzgodnieniu z jego wlascicielem. Wszelkie koszty nie podlegaja odrgbnej zaplacie i nalezy je uwzgledni¢ w cenie
kontraktowej.
Wykonawca powinien si¢ zapoznaé z dokumentacja projektowa i ustali¢ miejsca kolizyjne oraz opracowaé szczegoty przejsc
infrastruktury przez elementy konstrukcyjne. Wszelkie koszty nie podlegaja odregbnej zaptacie i nalezy je uwzgledni¢ w cenie
kontraktowej.
Wykonawca jest zobowigzany do oczyszczenia terenu z pozostatosci fundamentéw i czesci pali oraz gruzu. Wszelkie koszty
nie podlegaja odrebnej zaptacie i nalezy je uwzgledni¢ w cenie kontraktowej.
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Wykonawca bedzie prowadzit roboty wedtug przyjetej i uzgodnionej z Inzynierem/Kierownikiem projektu technologii.
Opracuje konieczne i wymagane specyfikacjami szczegélowymi projekty i opracowania.

Przed przystapieniem do usuwania kolizji Wykonawca powiadomi gestoréw sieci (energetycznych, teletechnicznych, itp.),
co najmniej 21 dni wezesniej o planowanych robotach. Zastosowany do tych robot sprzet, materiaty i roboty nie podlegaja
odrgbnej zaptacie i nalezy je uwzgledni¢ w cenie kontraktowe;.

5.2. Roboty towarzyszace i tymczasowe

Prace towarzyszace sg to prace niezbedne do wykonania robo6t podstawowych, niezaliczane do robot tymczasowych, w tym
geodezyjne wytyczanie i inwentaryzacja powykonawcza. Zaklada sie, ze warto§¢ tych robdt zostata przez Wykonawce
wliczona w cen¢ kontraktowa. Roboty tymczasowe sa to wszelkie roboty niezbedne do wykonania zamowienia
podstawowego. Zaktada sig, ze warto$¢ tych robot zostala przez Wykonawce wliczona w cen¢ kontraktows.

5.3. Tyczenie robot
Celem wiasciwego tyczenia elementow projektu Zamawiajacy przekaze w wersji elektronicznej:
—  plan zagospodarowania terenu.
Oraz wydruk raportu tyczenia osi uktadu drogowego (jezeli zajdzie taka potrzeba).
Poniewaz dane te nie sg zabezpieczone przed zmianami, w przypadku bledéw odczytu odpowiedzialno$é ponosi
Wykonawca, a rozstrzygajaca jest warto$¢ z odczytu z nieedytowalnego no$nika danych CDR.
Wykonawca wyznaczy na podstawie danych wspotrzedne ,,x” i ,,y” dla potrzebnych elementéw, a dla wspoétrzednych ,,z”
obowiazuje nastepujaca zasada:
— dlaelementow zlokalizowanych na terenie istniejacym wspotrzedng ,,z” elementu jest nowe ,,z” terenu istniejacego,
— dlaelementow zlokalizowanych na terenie zmienionym przez projekt (nasypy, wykopy, itp.) wspotrzgdna elementu
»Z~ jest nowe ,,z” projektowanego terenu.
Sieci lokalizuje si¢ na glgbokosciach okreslonych w Projekcie wykonawczym przez niwelety lub na podstawie podanych
zasad ogblnych.

5.4. Roboty nie odpowiadajace wymaganiom
Jezeli inzynier/Kierownik stwierdzi, ze roboty zostaly wykonane nieprawidlowo, a fakt ten bedzie potwierdzony badaniami
i sprawdzeniami, to Wykonawca na wtasny koszt roboty wadliwe poprawi, a jezeli nie bedzie to mozliwe to usunie i wykona
ponownie i prawidtowo.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Program zapewnienia jakos$ci - PZJ
Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu program zapewnienia
jakosci dla catosci zadania i poszezegolnych asortymentow robot, jezeli s3 wymagane. W programie zapewnienia jako$ci
Wykonawca powinien okresli¢, zamierzony sposob wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji
rob6t gwarantujacy wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB oraz ustaleniami. Program
zapewnienia jako$ci powinien zawieraé:
a)  cze$¢ ogbdlng opisujaca:
organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,
organizacje¢ ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robdt,
sposob zapewnienia bhp.,
wykaz zespotéw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
wykaz 0s6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowos$¢ wykonania poszczegdlnych elementdéw robot,
system (sposob i procedur¢) proponowanej kontroli i sterowania jakos$cig wykonywanych robot,
potwierdzenie wykonywania badan kontrolnych przez zaakceptowane laboratorium,
sposéb oraz form¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapisow pomiardw, a takze wycigganych
wnioskow i zastosowanych korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych
informacji Inzynierowi/Kierownikowi projektu,
b)  czgs$¢ szczegotowa opisujacy dla kazdego asortymentu robot:
1. wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz wyposazeniem w
mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,
2. rodzaje i ilo$¢ srodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku materiatow, spoiw, lepiszczy,
kruszyw itp.,
3. sposoOb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przed utrata ich wlasciwosci w czasie transportu,
4. sposob i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czgstotliwo$¢, pobieranie probek, legalizacja
i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialow, wytwarzania mieszanek i wykonywania
poszczegolnych elementdow robot, wraz z wymaganymi poziomami wlasciwosci zgodnie ze specyfikacja,
5. sposob postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajacymi wymaganiom.

N~ WNE

6.2. Zasady kontroli jako$ci robot

Celem kontroli robot bedzie potwierdzenie osiaggnigcie zatozonych parametrow robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrole rob6t i materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli,
wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan
materiatéw oraz robot.
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Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Kierownik projektu moze zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan
w celu zademonstrowania, ze badania sg prowadzone zgodnie z wymaganiami odpowiednich norm.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialow oraz robot z czestotliwo$cia zapewniajacg zgodng z
zapisami specyfikacji.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwos$¢ sa okreslone w STWiORB, normach i wytycznych. W
przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby
zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa.

6.3. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statystycznych metod pobierania probek, opartych na zasadzie, ze
wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
Inzynier/Kierownik projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udzialu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania probek bgda dostarczone przez Wykonawce i beda zgodne z wymaganiami norm na badania.
Wykonawca umozliwi pobranie probek przez laboratorium Inzyniera/Zamawiajacego. Probki beda odpowiednio opisane i
oznakowane, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie Inzyniera/Kierownika projektu Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych materiatow, ktore
budza watpliwosci co do ich wlasciwosci, o ile kwestionowane materialy nie zostang przez Wykonawceg usunigte lub
ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia nie
spelnienia wymagan specyfikacji; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bgda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm powotanych w specyfikacjach. Przed
przystapieniem do pomiaréow lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera/ Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pis$mie ich wyniki do
akceptacji Inzyniera/ Kierownika projektu.

6.5. Raporty, sprawozdania z badan

Wykonawca bedzie przekazywac Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow (sprawozdan) z wynikami badan jak
najszybciej, nie pézniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedtug norm
przedmiotowych na badania lub, w wypadku ich braku, na formularzach zaakceptowanych przez Inzyniera.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokonywania kontroli, pobierania probek

i badania materiatéw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producent materialdéw powinien udzieli¢ mu
niezbednej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonujac weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego przez Wykonawce, poprzez
miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodnos$¢ materiatdow i robot

z wymaganiami STWiORB na podstawie wynikéw wlasnych badan kontrolnych jak i wynikoéw badan dostarczonych przez
Wykonawcg.

Inzynier/Kierownik projektu moze pobiera¢ probki materialow i prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, ale w jego
obecnosci, ha swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa niewiarygodne, to Inzynier/Kierownik
projektu oprze si¢ wylacznie na wtasnych badaniach przy ocenie zgodnos$ci materiatow i rob6t z dokumentacja projektows i
STWiORB. Moze rowniez zleci¢, sam lub poprzez Wykonawce, przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badan
arbitrazowych niezaleznemu laboratorium. W takim wypadku calkowite koszty za pobieranie probek i1 badania
potwierdzajace kwestionowane wyniki ponosi Wykonawca a w przeciwnym przypadku Zamawiajacy.

6.7. Dokumenty materialéw i badan

Inzynier/Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktére sg prawnie dopuszczone do obrotu i
stosowania oraz zapewniajg uzyskanie wymaganych standardéw i jakosci, czyli materiaty zgodne z STWIORB. Kopie
wynikéw badan w ramach kontroli jako$ci beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi/Kierownikowi projektu i beda
podstawg (wraz z dokumentami materiatowymi i protokotami odbioréw) podstawa ptatnosci.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujagcym Zamawiajacego

i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za
prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowiazujacymi przepisami [1] spoczywa na Wykonawcy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z podaniem
jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane trwala technika, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym numerem zatgcznika i opatrzone datg
i podpisem Wykonawcy i Inzyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy nalezy wpisywaé w szczegolnosci:

— 0soby odpowiedzialne: dane personalne i uprawnienia Kierownika Budowy i Inspektoréw Nadzoru
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— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,
— terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementow robot,
— przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach,
— uwagi i polecenia Inzyniera/Kierownika projektu,
— daty zarzagdzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,
— zgloszenia i daty odbioréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czeSciowych i ostatecznych odbioréw robét,
— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
— stan pogody: warunki atmosferyczne w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom lub wymaganiom
szczegblnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi, miedzy innymi: temperatura, sita wiatru, opady,
— zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,
— dane dotyczace czynnos$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie wykonywania robot,
— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,
— inne istotne informacje o przebiegu robdt.
Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy bedg przedtozone Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do ustosunkowania sig.
Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje
z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.
Whis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania si¢. Projektant nie jest
jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydawania polecenn Wykonawcy robot.
(2) Karta obmiarow
Karta obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z elementow robdt. Obmiary wykonanych robdt przeprowadza si¢ w sposob ciggly w jednostkach przyjetych w kosztorysie
i wpisuje do karty obmiarow.
(3) Dokumenty laboratoryjne
Orzeczenia o jako$ci materiatlow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowia zataczniki do odbioru robot, winny by¢ udostepnione
na kazde zyczenie Inzyniera/Kierownika projektu.
(4) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) - (3) nastgpujace dokumenty:
1. pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
protokoty przekazania terenu budowy,
umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,
protokoty odbioru robot,
protokoly z narad i ustalen,
korespondencje na budowie,
7. dzienniki montazu.
(5) Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym. Zaginigcie
ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem.
Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostgpne dla Inzyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do wgladu na
zyczenie Zamawiajacego.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres i ilos¢ wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa i
STWIORB, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po powiadomieniu Inzyniera/ Kierownika projektu o zakresie obmierzanych robot i
terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem. Karty obmiarow beda sporzadzane na podstawie obmiarow
geodezyjnych i pomiaréw liniowych.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w slepym kosztorysie lub gdzie indziej w STWiORB
nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg polecen
Inzyniera/Kierownika projektu wydanych na pismie.
Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czestosciag wymagang do celu miesigcznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy
lub w innym czasie okre§lonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera/Kierownika projektu.

ook own

7.2. Zasady okreSlania iloSci robot i materiatéw

Dlugosci 1 odlegto$ci pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone wzdtuz linii osiowej. Jesli
STWiORB wiasciwe dla danych rob6t nie wymagaja tego inaczej, objetosci wyliczone w m® bedg wynikiem pomnozenia
dtugosci przez $redni przekrdj. Ilosci, ktore maja by¢ okreslone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach zgodniez
wymaganiami STWiORB.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan
atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $§wiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez
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Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie,
w catym okresie trwania robot.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym wymaganiom STWiORB. Wykonawca
bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly zachowanie doktadnos$ci wg norm zatwierdzonych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed czgsciowym lub ostatecznym odbiorem robot lub elementdow robdt, a takze w
przypadku wystapienia dtuzszej przerwy w robotach. Roboty pomiarowe wykonuje geodeta, sporzadzajac szkice z podaniem
niezbednych wymiarow.

Obmiar robot podlegajacych zakryciu/zanikajacych przeprowadza si¢ po ich wykonaniu przed zakryciem. Roboty pomiarowe
do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia b¢da wykonane w sposob zrozumialy i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych
powierzchni lub bryt beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie obmiarow. W razie braku miejsca
szkice mogg by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatgcznika do karty obmiarow, ktorego wzor zostanie uzgodniony

z Inzynierem/Kierownikiem projektu.

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub koncowym odbiorem robot. Obmiar robot zanikajacych przeprowadza
si¢ w czasie ich wykonywania, a robot podlegajacych zakryciu przed zakryciem. Nieodzowne do obmiaru obliczenia bgda
prowadzone w sposob zrozumialy i jednoznaczny oraz beda uzupelione szkicami, ktorych wzor zostanie uzgodniony z
Inzynierem/ Kierownikiem projektu, oraz z dokumentacja fotograficzna, skatalogowana w sposdb nie budzacy watpliwos$ci
co do momentu jej wykonania i obiektu, ktory dokumentuje. Obliczenia ze szkicami i dokumentacjg fotograficzng zostana
kazdorazowo dotaczone do dokumentéw odbiorowych poszczegdlnych roboét, a ich wyniki zapisane w karcie obmiaru i
potwierdzone przez Inzyniera/ Kierownika projektu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznos$ci od ustalen odpowiednich STWiORB, roboty i elementy robot podlegaja nastepujacym rodzajom odbiorow:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot, ktore w
dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu robot. Odbioru robot
dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowos¢ danej roboty lub elementu robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy z i jednoczesnym
powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwtocznie, lub najpézniej w ciggu 3 dni
roboczych od daty zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym Inzyniera/Kierownika projektu.
projektu na podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i przedtozonych dokumentow
potwierdzajacych spelnienie wymagan specyfikacji i w oparciu o przeprowadzone pomiary, inwentaryzacje robot
zanikajacych, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, STWiORB i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czesciowy

Odbior czgsciowy polega na odbiorze ilosci 1 ocenie zgodnosci z wymaganiami wykonanych czgsciowo robot. Gotowosé
danej roboty wykonanej czesciowo do odbioru czg$ciowego zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy z
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbior bedzie przeprowadzony niezwlocznie lub najp6zniej
w ciggu 7 dni roboczych od daty zgtoszenia i powiadomienia o tym Inzyniera/Kierownika projektu.

Prawidlowo$¢ wykonania danej czgsci roboty zgodng z wymaganiami i ilo$¢ stwierdza Inzynier/Kierownik projektu na
podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikow badan i sprawdzen oraz przedtozonych dokumentéw
potwierdzajacych spelnienie wymagan specyfikacji dotyczacych odbieranej czg$ciowo czgsci robot i w oparciu o
przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowa, STWiORB i uprzednimi ustaleniami

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilo$ci, zgodnosci z
wymaganiami i wartosci.

Calkowite zakonczenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do
dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakoficzenia robot i przyjecia dokumentéw wymienionych w punkcie 8.4.2. Odbioru
ostatecznego robot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci Inzyniera/Kierownika projektu i
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Wykonawcy. Komisja dokonujaca odbioru ostatecznego robot, po przeprowadzeniu wizji lokalnej robot, dokona ich oceny
wizualnej oraz oceny ich zgodnosci z wymaganiami STWIORB oraz dokumentacja projektowa na podstawie przedtozonych
dokumentéw wymienionych w punkcie 8.4.2. W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen
przyjetych w trakcie odbioréow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robodt
uzupetniajacych i rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych, uzupehiajacych lub wykonczeniowych, komisja
przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze standard wykonywanych robot w poszczegolnych asortymentach nieznacznie
odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa i STWiORB

z uwzglednieniem tolerancji i ze stwierdzone odchytki nie maja wigkszego wptywu na wlasciwosci eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo ruchu, komisja wnioskuje o dokonanie potracen, oceniajagc na podstawie dokumentéw odbiorowych
pomniejszong warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do warto$ci przyjetej w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot odbioru ostatecznego roboét sporzadzony
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Przed odbiorem ostatecznym, w terminie zgodnie z umowa, Wykonawca jest zobowiazany przygotowac nastgpujace
dokumenty:

1. dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami (i podpisem Projektanta poswiadczajacym, ze
zmiany sg nieistotne) oraz dokumentacj¢ dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy (robot),

2. recepty (np.: mieszanki betonowe, MMA itp.) i ustalenia technologiczne,

3. dzienniki budowy i rozliczenie koncowe (oryginaty),

4. wyniki pomiaréw kontrolnych oraz sprawozdania z badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodne z wymaganiami
STWIORB oraz zapisami PZJ,

5. prosby o zatwierdzenie materiatu akceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu wraz z dokumentami
materiatow potwierdzajacymi ich prawidlowe dopuszczenie do obrotu i stosowania, a wigc:

a. informacje o wyrobie, dla wyrobéw znakowanych znakiem budowlanym,
b. deklaracje wlasciwosci uzytkowych, dla wyrobéw znakowanych CE,
c. os$wiadczenie wykonawcy o zgodno$ci wyrobu z dokumentacja projektowa, w trybie art. 10 Ustawy [6].

6. opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw zalaczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z STWiORB i PZJ, potwierdzajagca zastosowanie materialow
prawidtowo dopuszczonych do obrotu i stosowania, o wymaganych wlasciwosciach uzytkowych i uzyskanie
odpowiednich parametrow ich wbudowania (na podstawie badan okreslonych w STWIORB w ilo$ci wynikajacej z
wymaganej czestotliwosci dokonywania tych badan i obmiaru robat).

7. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robdt towarzyszacych (np. na przetozenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robot wlascicielom (gestorom) tych urzgdzen,

8. geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawczg roboét i sieci uzbrojenia terenu wraz ze szkicami, takze wymagang
decyzja pozwolenia wodno-prawnego,

9. kopi¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,

10. oswiadczenie Kierownika budowy.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie b¢dg gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.
Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty zwigzane z usuwaniem wad i usterek beda zestawione

wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Termin usuwania wad i usterek wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér po okresie rekojmi

Odbior po okresie regkojmi polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad stwierdzonych w trakcie
prowadzenia przegladow technicznych w okresie r¢kojmi.

Odbior po okresie rekojmi bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych w
punkcie 8.4 ,,0dbiodr ostateczny robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogélne
Podstawa ptatnosci jest:
e  cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalong dla danej pozycji kosztorysu.
o warto$¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu - dla pozycji kosztorysowych wycenionych
ryczattowo. Inzynier moze wzia¢ pod uwage podzial kwoty ryczattowej proponowany przez Wykonawcg, zgodnie
z odpowiednig klauzulg Warunkéw Ogolnych Kontraktu.
Ptatno$ci beda podlegaty ilosci robot wynikajace z dokumentacji projektowej potwierdzone obmiarami robot.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynno$ci, wymagania i
badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w STWiORB i w dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe rob6ot beda obejmowac:
—  robocizne bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
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—  warto$¢ uzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow

i transportu na teren budowy,
—  porzadkowanie terenu,
—  koszty wynikajace z opiséw podanych w p. 1.5,
—  warto$¢ pracy sprz¢tu wraz z towarzyszacymi kosztami,
—  koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko oraz ubezpieczenia,
— podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami,
— inwentaryzacja rob6t zanikajacych.
Ceny jednostkowe nalezy podawa¢ w wartosci netto zaokraglone do 1 grosza.
W sktad kosztow posrednich wchodza: ptace personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw nadzoru i laboratorium, koszty
urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy, w tym doprowadzenie wody, energii elektrycznej, budowa drég dojazdowych,
itp., koszty oznakowania rob6t, wydatki zwigzane z BHP, ustugi obce, koszty uzyczenia gruntow, optaty za dzierzawe terenu,
koszty transportu odpadow do miejsc utylizacji, koszty projektow uzupetniajacych i uzgodnien, koszty utrzymania obiektow
tymczasowych w nalezytym stanie technicznym, koszty wynikajace z korzystania z terenéw PKP, koszty zapewnienia
komunikacji zastepczej na czas robdt i zamknig¢ torowych, koszty porzadkowania terenu PKP, ekspertyzy dotyczace
wykonywanych robot, koszty nadzoru gestoréw sieci nad ich przebudowa i usuwaniem kolizji, koszty ochrony przyrody i
zabytkOw na czas prowadzenia roboét, koszty ubezpieczen i wynagrodzenia zarzadow przedsigbiorstwa Wykonawcy, koszty
dokumentacji powykonawczej, oraz ryzyka Wykonawcy z tytutu innych wydatkéw mogacych wystapi¢ w okresie realizacji
robot i okresie grwarancyjnym.

9.2. Roboty towarzyszace i tymczasowe - objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

1. opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instytucjami projektow
objazdow/przejazdow 1 organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii tych projektow
Inzynierowi/Kierownikowi projektu,

2. ustawienie tymczasowego oznakowania i o§wietlenia zgodnie z projektem organizacji ruchu i wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,

3. oplaty/dzierzawy terenu,

4. przygotowanie terenu,

5. konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kraweznikow, barier, oznakowan i drenazu,

6. tymczasowg przebudowe urzadzen obcych.

Koszt utrzymania objazdéw/przejazdéw i organizacji ruchu obejmuje:

— oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych, poziomych, barier i Swiatel,

— utrzymanie ptynno$ci ruchu publicznego,

— utrzymanie i naprawa objazdow i przejazdow.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddw i organizacji ruchu obejmuje:

— usuniecie wbudowanych materiatlow i oznakowania,

— doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego

— uzyskanie protokotow zdawczo-odbiorczego .

10.PRZEPISY ZWIAZANE

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz.U.1994.89.414 z p6zniejszymi zmianami).

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 Prawo Zamoéwien Publicznych ( Dz.U.2004.19.177. z pézniejszymi zmianami)

Ustawa z dnia 18 lipca 2001 r. Prawo wodne (Dz.U.2001.198.2041 z p6Zniejszymi zmianami)

Ustawa z dnia 17 maja 1989 r. Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U.1989.30.163 z p6zniejszymi zmianami)

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (Dz. U. 1985.14.60 z p6zniejszymi zmianami)

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. 2004.92. 881 z p6zniejszymi zmianami) wraz

z aktami wykonawczymi do ustawy

Ustawa z 30 sierpnia 2002 o systemie oceny zgodno$ci (Dz.U.166.1360 z pdzniejszymi zmianami)

Ustawa z 14 grudnia 2012 r. o odpadach (Dz.U.2013.0021 z pdézniejszymi zmianami)

9. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiorki, tablicy informacyjnej oraz ogloszenia zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony
zdrowia (Dz.U.2002.108.953 wraz z p6zniejszymi zmianami)

10. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U.199.43.430 z pdzniejszymi
zmianami)

11. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 30 maja 2000 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ drogowe obiekty inzynierskie i ich usytuowanie (Dz.U.200.63.735 z
pozniejszymi zmianami)

12. Rozporzadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia 10 wrzesnia 1998 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budowle kolejowe i ich usytuowanie (Dz.U.1998.151.987 z p6zniejszymi
zmianami)

13. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobow deklarowania zgodnosci
wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz.U.2004.198.2041 z p6zniejszymi
zmianami)
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http://www.gunb.gov.pl/akty/obowiaz/pliki/ust_o_wyr_bud.pdf

14.
15.

16.

17.

18.

ROZPORZADZENIE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO I RADY (UE) NR 305/2011

z dnia 9 marca 2011 r. ustanawiajgce zharmonizowane warunki wprowadzania do obrotu wyrobdéw budowlanych i
uchylajgce dyrektywe Rady 89/106/EWG

ROZPORZADZENIE (WE) NR 1907/2006 PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO I RADY z dnia 18 grudnia 2006
I. W sprawie rejestracji, oceny, udzielania zezwolen i stosowanych ograniczen w zakresie chemikaliow (REACH),
utworzenia Europejskiej Agencji Chemikaliow, zmieniajace dyrektywe 1999/45/WE oraz uchylajace
rozporzadzenie Rady (EWG) nr 793/93 i rozporzadzenie Komisji (WE) nr 1488/94, jak rowniez dyrektywe Rady
76/769/EWG i dyrektywy Komisji 91/155/EWG, 93/67/EWG, 93/105/WE i 2000/21/WE

ROZPORZADZENIE PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY (WE) NR 1272/2008 z dnia 16 grudnia 2008
r. w sprawie klasyfikacji, oznakowania i pakowania substancji i mieszanin, zmieniajace i uchylajace dyrektywy
67/548/EWG 1 1999/45/WE oraz zmieniajace rozporzadzenie (WE) nr 1907/2006

ROZPORZADZENIE KOMISJI (UE) NR 453/2010 z dnia 20 maja 2010 r. zmieniajace rozporzadzenie (WE) nr
1907/2006 Parlamentu Europejskiego i Rady w sprawie rejestracji, oceny, udzielania zezwolen i stosowanych
ograniczen w zakresie chemikaliow (REACH)
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ODTWORZENIE TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH W TERENIE
ROWNINNYM (D.01.01.01)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robdét zwigzanych
z odtworzeniem trasy i punktow wysoko$ciowych w ramach remontu drogi wojewodzkiej

nr 785 m. Silnica od km 10+250 do 10+687 dl. 437m

1.2 Zakres stosowania STWiORB

STWIiORB jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zleceniu i realizacji Robot wymienionych w p.
1.1.

1.3. Zakres Robot objetych STWiIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania Robot wymienionych w p. 1.1. zwigzanych z:

- odtworzeniem i wyznaczeniem trasy i punktoéw wysokosciowych w terenie rOwninnym,

oraz obstugg geodezyjng dla catego przedmiotowego zadania remontu DW 485 m. Silnica dt. 437m.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWiORB s3 zgodne z obowiazujgcymi normami, wytycznymi i okre§leniami podanymi w
STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania og6lne” p.1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robot

Wykonawca Rob6t jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robét i ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektows i
poleceniami Inzyniera.

Ogolne wymagania Robdt podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” p.1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania
0golne” p.2.

2.2. Rodzaje materialéw

Do stabilizacji punktdw osi trasy nalezy uzywac:

—  palikéw drewnianych lub rurek stalowych - dla punktéw zlokalizowanych w poboczach,

—  gwozdzi z folig lub pretéw stalowych - dla punktéw zlokalizowanych w nawierzchni asfaltowej jezdni i chodnikow.

Wszystkie elementy uzywane do stabilizacji punktdow powinny mie¢ dhugo§¢ dostosowana do aktualnie panujacych
warunkoéw atmosferycznych i powinny pozwoli¢ na stabilizacje punktow w sposob okreslony w niniejszej STWiORB.
Ewentualna wymiana punktow z powodu ich zniszczenia lub warunkéw atmosferycznych nie moze powodowac roszczen
Wykonawcy o dodatkowa zaptate.

Do stabilizacji punktow wysokosciowych - reperéw roboczych (kiedy zajdzie potrzeba ich odtworzenia lub zageszczenia),
nalezy uzy¢ shupkow betonowych.

Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych budowlach wzdtuz trasy.
Do wyznaczenia przekrojow poprzecznych mozna uzywaé palikoéw drewnianych lub rurek albo pretow stalowych.
Do wykonania opiséw i oznaczen punktow mozna uzywac farby chloro-kauczukowej w dowolnym kolorze oprdcz biatego.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” p.3.

Ponadto uzywany sprzet powinien by¢ zgodny z wymaganiami Kontraktu i PZJ oraz uzyska¢ akceptacj¢ Inzyniera.
3.2 Sprzet pomiarowy

Roboty pomiarowe nalezy wykona¢ nastgpujacym sprzg¢tem geodezyjnym gwarantujacym doktadnosci podane w p.5.:
—  teodolity lub tachymetry,

— niwelatory,

- dalmierze,
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—  tyczki, laty, tasmy stalowe i ruletki,
—  samochod dostawczy,
—  sprzet GPS.

Wszystkie uzywane do Robdt instrumenty geodezyjne powinny by¢ zrektyfikowane oraz posiadaé wymagane przepisami
szczegblnymi $wiadectwa legalizacji. Dokladno$¢ instrumentéw powinna zapewnia¢ wykonanie Robdt z zatozong w
niniejszej STWiORB doktadnoscia.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” p.4.

4.2. Transport sprzetu i materialéw

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania Robét

Ogolne zasady wykonania Robdt podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” p.5.

Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii i Organizacji Rob6t oraz Program Zapewnienia
Jakosci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda wykonywane roboty.

5.2. Ogolny zakres prac pomiarowych

Prace pomiarowe nalezy wykona¢ zgodnie z pkt.1.3. oraz Instrukcjami GUGIK wymienionymi w p.10 niniejszej STWiORB.

Tyczenie punktow gtownych osi trasy Wykonawca wykona w oparciu 0 Dokumentacje Projektowg oraz inne konieczne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajgcego oraz o pozyskane we wlasnym zakresie dane geodezyjne bedace w innych
zasobach geodezyjnych, w tym geodezji panstwowej

W zakres robot pomiarowych zwigzanych z wytyczeniem trasy przez wykonawce i na wlasny koszt wchodzi:

a) wyznaczenie dla potrzeb realizacyjnych:
—  punktéw osi trasy,
— punktéw wyznaczajacych mierzone przekroje poprzeczne,
— reperow roboczych,

b) sprawdzenie wytyczenia sytuacyjno-wysokosciowego,

C) uzupelienie osi trasy dodatkowymi punktami wysoko$ciowo-sytuacyjnymi, w tym poczatkow i koncow krzywych
przejsciowych i tukéw kotowych,

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych z wytyczeniem dodatkowych przekrojow poprzecznych wynikajacych z
koniecznosci ich zageszczenia w miejscach charakterystycznych, a nie ujetych w dokumentacji podstawowej,

e) wyznaczenie dodatkowych punktéw osi w rejonie obiektow inzynierskich (mostowych) i zatozenie reperow roboczych
przy tych obiektach,

f)  stabilizacjaiochrona (zabezpieczenie) przed zniszczeniem punktow geodezyjnych, w tym punktow panstwowej 0Snowy
geodezyjnej,
g) pomiar XYZ wszystkich wyznaczonych punktow,

h) sprawdzenie, odtworzenie i ustalenie lub zastabilizowanie w nowym miejscu zniszczonych lub uszkodzonych punktéw
osnowy geodezyjnej i ustalenie ich wspotrzednych za pomoca sprzgtu GPS, tacznie z ich zgtoszeniem do Panstwowego
Zasobu Geodezyjnego,

i)  utrzymywanie zastabilizowanych punktéw w niezbednym zakresie,

J)  aktualizacja zasobu mapowego i osnowy panstwowej w zakresie wynikajacych z przepisow Prawa Geodezyjnego oraz
szczegbtowych ustalen innych STWiORB.

k) wykonanie, stabilizacja i aktualizacja osnowy pomiarowej oraz aktualizacja i odtworzenie osnowy panstwowej, zgodnie
z zasadami okreslonymi w niniejszej STWiORB.

Obowigzujacy uktad odniesienia dla wspotrzednych XY — uktad ,,1965”, dla wspdtrzgdnych Z — uktad Kronsztadt.

5.3. Zasady wykonywania prac pomiarowych
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK i wytycznymi wymienionymi w
p.10.

Podstawa do prowadzenia prac geodezyjnych jest odtworzona i zaktualizowana metodami GPS osnowa pomiarowa
(panstwowa i1 robocza). Niedopuszczalne jest okreslanie wspotrzednych osnowy metodami poligonizacji z zaznaczaniem
odchytek. Jedyng akceptowang metoda tych czynnosci jest pomiar GPS.
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Przed przystapieniem do Robot Wykonawca powinien uzyskaé¢ dane zawierajace lokalizacj¢ i wspotrzedne punktow
glownych trasy oraz reperow.

W oparciu o dane zawarte w Dokumentacji Projektowej, przekazane przez Zamawiajacego i pozyskane z Panstwowych
Zasobow Geodezyjnych i Kartograficznych Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne
niezbedne do szczegdlowego wytyczenia robot. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia, m.in.:

—  geodeta prowadzacy obstuge inwestycji — uprawnienia z zakresu 4 — geodezyjna obstuga inwestycji wg art.43 pkt.4
Prawa geodezyjnego i kartograficznego;

—  geodeta wykonujacy pomiar powykonawczy catej drogi i przebudowywanych sieci — uprawnienia w zakresie 1 —
geodezyjne pomiary sytuacyjno-wysokosciowe, realizacyjne i inwentaryzacyjne wg art.43 pkt.1 Prawa geodezyjnego i
kartograficznego.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Inzyniera o wszelkich bledach wykrytych w wytyczeniu punktow
glownych trasy i (lub) reperéw roboczych. Wykonawca dokona réwniez aktualizacji rzednych osnowy panstwowej we
wlasciwym osrodku zasobu geodezyjnego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie r6znig sie¢ od rzednych okre$lonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno
by¢ zmieniane przed podjgciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed zaakceptowaniem wynikow
pomiar6w przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gldwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace
W sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢
zaakceptowane przez Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania Robot. Jezeli
znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce $wiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia Robot, to zostang one odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe nie wymienione w p.5.2. a) = j) konieczne dla prawidtowej realizacji Robot naleza do
obowiazkow Wykonawcy.

5.4. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych

Przed przystagpieniem do Robdt, Wykonawca ma obowigzek wyznaczy¢ i zastabilizowa¢ osnowe pomiarowa.
Rozmieszczenie punktow osnowy oraz punktow wysokosciowych powinno by¢ takie, aby kazdy punkt zlokalizowany w
obrgbie Robot byt namierzalny co najmniej z dwoch punktdow osnowy poziomej oraz co najmniej jednego punktu osnowy
pionowej, z zatozona doktadnoscig. Ponadto przy kazdym realizowanym obiekcie inzynierskim powinny by¢ zastabilizowane
co najmniej dwa dodatkowe punkty osnowy poziomej i co najmniej jeden punkt osnowy pionowej, niezaleznie od punktow
o ktérych mowa powyzej.

Repery robocze nalezy zatozy¢ poza granicami Robot zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow towarzyszacych.
Jako repery robocze mozna wykorzystaé¢ punkty stale na stabilnych, istniejagcych budowlach wzdhiz trasy drogowe;j. O ile
brak takich punktow, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci stupkow betonowych lub grubych ksztattownikow stalowych,
osadzonych w gruncie w sposob wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inzyniera.

Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajgce wyrazne i jednoznaczne okreslenie nazwy
repera i jego rzednej.
Doktadno$¢ osnowy realizacyjnej powinna odpowiada¢ doktadnos$ci osnowy pomiarowej panstwowej I1-giej klasy.

Osnowa realizacyjna powinna by¢ dowigzana co najmniej do dwoch punktéw osnowy panstwowej (poziomej i pionowe;j)
klasy nie nizszej niz II-giej. Przed dowigzaniem osnowy realizacyjnej do osnowy panstwowej Wykonawca dokona
aktualizacji wspotrzednych punktow osnowy panstwowej, do ktorej osnowa realizacyjna ma by¢ dowigzana. Aktualizacje ta
wykonuje si¢ wylacznie za pomoca sprzetu GPS.

Do obowigzkow Wykonawcy nalezy réwniez utrzymanie osnowy realizacyjnej w trakcie realizacji Robdt, w okresie
gwarancji i rekojmi. Osnowe realizacyjna nalezy aktualizowac nie rzadziej niz:

a) w trakcie trwania Robot — co miesigc oraz w przypadku kazdego naruszenia ktoregokolwiek punktu osnowy poziomej
lub pionowej; za naruszenie osnowy uznaje si¢ roéwniez uzasadniong obawg Wykonawcy lub Inzyniera, ze takie
naruszenie nastgpito,

b)  w okresie gwarancji — wedtug wskazan Inzyniera, lecz nie rzadziej niz co 3 miesiace,
c) w okresie r¢kojmi — wedtug wskazan Inzyniera.

Jakiekolwiek uzupetnienie punktow osnowy pomiarowej (poziomej i pionowej) lub konieczno$¢ czestszej aktualizacji
osnowy, niz w okresach granicznych podanych w niniejszej STWiORB nie moze powodowa¢ roszczen Wykonawcy o
dodatkowa zaptate.
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5.5. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé¢ w oparciu o Dokumentacj¢ Projektowa przy wykorzystaniu osnowy realizacyjnej i (lub)
osnowy panstwowej, ktéra zostata zaktualizowana w sposéb podany w p. 5.4

O$ trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci zaleznej od charakterystyki
terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze by¢ wigksze
niz 5 cm. Rzgdne niwelety punktow osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety
okreslonych w Dokumentacji Projektowe;j.

Usunigcie punktow z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca Robot zastapi je odpowiednimi punktami
(palikami) po obu stronach osi, umieszczonych poza granica Robot.

Punkty wyznaczajace o$ trasy na krzywych powinny by¢ wyznaczone na tyle gesto, aby odlegloé¢ pozioma pomigdzy styczna
z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nie przekraczata zatozonej tolerancji pomiarowe;j, to jest 3 cm.
5.6. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypéw i wykopdéw na powierzchni terenu
(okre$lenie granicy Robot), zgodnie z Dokumentacjg Projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupelnienia dla
poprawnego przeprowadzenia Robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopow nalezy stosowac dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowa¢
w przypadku nasypoéw 0 wysoko$ci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow glebszych niz 1 metr. Odlegtos¢ miedzy palikami
lub wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odlegtosc¢ ta co najmniej powinna
odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Rzedne niwelety punktéw o0si trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscia do 5 mm w stosunku do rzg¢dnych niwelety okre$lonych
w Dokumentacji Projektowej.

Na odcinkach, na ktoérych wystepuja tuki pionowe odlegto$¢ pomigdzy krzywymi powinny by¢ wyznaczone na tyle gesto,
aby odlegtos¢ pozioma pomiedzy styczng z poprzedniego punktu a punktem na krzywej nie przekraczata zatozonej tolerancji
pomiarowej, to jest 5 mm.

Podczas wykonywania prac remontowych istniejacej nawierzchni, wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje
wyznaczenie krawedzi projektowanych warstw nawierzchni w taki sposob aby przeprowadzane frezowanie nawierzchni oraz
wbudowywanie mieszanki mineralno-asfaltowej umozliwiato wykonanie kolejnych warstw konstrukcyjnych z zachowaniem
wymaganych grubosci oraz spadkéw zgodnych z Dokumentacja Projektowa.

5.7. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych (do pomiarow kontrolnych)

Na etapie odtworzenia trasy, nalezy wyznaczy¢ i zastabilizowa¢ w terenie (na czas prowadzenia robot) punkty przekrojow
poprzecznych, co 20 m w celu dokonywania pomiaréw rz¢dnych (w przekroju poprzecznym jezdni) na etapie n/w robot tj.:

—  pomiar stanu istniejgcego nawierzchni,

—  pomiar stanu po frezowaniu warstw bitumicznych,

—  pomiar rzednych podtoza (koryta) pod nowg konstrukcje nawierzchni,
—  pomiar rzednych po wykonaniu kazdej nowej warstwy nawierzchni,
— inwentaryzacja geodezyjna powykonawcza,

[lo$¢ punktow w przekroju poprzecznym okresla Inzynier.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” p.6.

6.2. Kontrola jakos$ci prac pomiarowych

Kontrola polega na sprawdzeniu wykonania Robot geodezyjnych zgodnie z wymogami i doktadno$ciami wymienionymi w
punkcie 5.

Sprawdzenie robot pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wedtug nastgpujacych zasad:
— 0§ drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zalamaniach pionowych i na prostych,
—  robocze punkty wysoko$ciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dtugosci budowanego obiektu.

Roboty objete STWiORB odbiera Inzynier na podstawie przedstawionych przez Wykonawce szkicow, dziennikow
pomiarowych i protokoléw wg ogoélnych zasad okre§lonych p.6.1.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” p.7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru odtworzenia trasy i wyznaczenia punktow wysokosciowych jest kilometr (km) wyznaczonej sytuacyjnie
i wysoko$ciowo oraz zastabilizowanej trasy, lgcznie z wykonaniem wszystkich niezbednych czynnos$ci majacych na celu
wykonanie i odbior Robét.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” p.8.

8.2. Sposdb odbioru robot

Roboty objete STWiORB odbiera Inzynier na podstawie przedstawionych przez Wykonawce szkicow, dziennikow
pomiarowych i protokotéw. Czynnosci odbioru mogg by¢ rozpoczgte po przedstawieniu protokotu aktualizacji panstwowej
osnowy pomiarowej metodami GPS.

Roboty wykonane niezgodnie z Dokumentacja Projektowa i STWiORB podlegaja niezbednym poprawkom lub rozbiorce i
ponownemu wykonaniu, zaleznie od decyzji Inzyniera, na koszt i staraniem Wykonawcy.

Odbidr Robdt zgodnie z aktualnymi dokumentami, wytycznymi na czas budowy.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” p.9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Placi si¢ za kilometr (km) odtworzenia trasy i wyznaczenia punktow wysokoSciowych.
Cena jednostkowa obejmuje:

— wytyczenie w oparciu o dane projektowe i istniejacy przebieg trasy punktow gtéwnych trasy tj. poczatkéw i koncow
elementow geometrycznych - krzywych przejSciowych i tukow kolowych oraz ramp przechytkowych z ich
zastabilizowaniem sytuacyjnym i wysokosciowym,

—  wyznaczenie sytuacyjne i wysokosciowe miejsc przekrojow poprzecznych zgodnie z Dokumentacjg Projektowa oraz
ich zaggszczenie w sposob podany w p.5, oznaczenie pikietazu w sposob trwaly oraz odtworzenie uszkodzonych
punktow na biezagco do zakonczenia okresu gwarancyjnego,

—  zabezpieczenie wyznaczonych punktow i reperéw w celu ich odtworzenia,

—  przeniesienie, odtworzenie i ustalenie zniszczonych lub uszkodzonych punktow panstwowej osnowy geodezyjnej i
ustalenie ich wspotrzednych, tacznie z ich zgloszeniem do Panstwowego Zasobu Geodezyjnego,

— uzyskanie wszystkich niezbednych danych z Pafstwowego Zasobu Geodezyjnego,
— aktualizacja metodami GPS punktow osnowy panstwowej (poziomej i pionowej),
—  wykonanie, zastabilizowanie i utrzymanie w okresie Robot, gwarancji i rekojmi punktow osnowy realizacyjnej,

—  aktualizacja zasobu mapowego i osnowy panstwowej w zakresie wynikajacych z przepisow Prawa Geodezyjnego oraz
szczegdtowych ustalen innych STWiORB,

—  wykonanie wszystkich niezbednych czynnosci okreslonych w niniejszej STWiORB na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych oraz protokotow kontroli zgodnie z zasadami okre§lonymi w STWiORB DM.00.00.00.
,»Wymagania Ogolne”,

—  pozyskanie niezbednych materiatdéw geodezyjnych,

—  wykonanie niezbednych zgloszen i innych czynnosci przewidzianych odpowiednimi przepisami,
— inwentaryzacja powykonawcza,

—  zakup i transport materialow i sprzetu,

—  oznakowanie miejsca Robdt i jego utrzymanie,

—  wykonanie innych czynnosci niezbednych do realizacji Robot objetych niniejsza STWiORB, zgodnie z Dokumentacja
Projektowa,

—  koszt wszelkich odszkodowan dla oséb i instytucji, zwigzanych z przeprowadzaniem prac pomiarowych, w tym koszty
wejscia w teren 1 jego przywrdcenie do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Obwieszczenie Marszatka Sejmu Rzeczypospolitej Polskiej z dnia 18 marca 2015 r. w sprawie ogltoszenia jednolitego tekstu
ustawy — Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz. U. 2015,poz. 520).
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Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 9 listopada 2011 r. w sprawie standardéw technicznych
wykonywania geodezyjnych pomiaréw sytuacyjnych i wysoko$ciowych oraz opracowywania i przekazywania wynikow tych
pomiaréw do panstwowego zasobu geodezyjnego i kartograficznego (Dz.U. 2011 nr 263 poz. 1572)

Rozporzadzenie Ministra Administracji i Cyfryzacji z dnia 14 lutego 2012 r. w sprawie osnéw geodezyjnych,
grawimetrycznych i magnetycznych (tekst jedn. Dz.U. z 2012 r. Nr 0, poz. 352)

Rozporzadzenie Rady Ministréw z dnia 15 pazdziernika 2012 r. w sprawie panstwowego systemu odniesien przestrzennych
(Dz.U.z 2012 r., poz. 1247)

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 21 lutego 1995 r. w sprawie rodzaju i zakresu
opracowan geodezyjno-kartograficznych oraz czynnosci geodezyjnych obowiazujacych w budownictwie (Dz.U. 1995 nr 25

poz. 133)

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngetrznych i Administracji z dnia 15 kwietnia 1999 r. w sprawie ochrony znakow
geodezyjnych, grawimetrycznych i magnetycznych. (Dz.U. 1999 nr 45 poz. 454)

Rozporzadzenie Ministra Administracji i Cyfryzacji z dnia 8 lipca 2014 r. w sprawie formularzy dotyczacych zglaszania prac
geodezyjnych i prac kartograficznych, zawiadomienia o wykonaniu tych prac oraz przekazywania ich wynikéw do
panstwowego zasobu geodezyjnego i kartograficznego (Dz.U. 2014 poz. 924)

Rozporzadzenie Ministra Administracji i Cyfryzacji z dnia 8 lipca 2014 r. w sprawie formularzy dotyczacych zgtaszania prac
geodezyjnych i prac kartograficznych, zawiadomienia o wykonaniu tych prac oraz przekazywania ich wynikow do
panstwowego zasobu geodezyjnego i kartograficznego (Dz.U. 2014 poz. 924)

Rozporzadzenie Ministra Administracji i Cyfryzacji z dnia 9 lipca 2014 r. w sprawie udostepniania materiatdw panstwowego

zasobu geodezyjnego i kartograficznego, wydawania licencji oraz wzoru Dokumentu Obliczenia Optaty (Dz.U. 2014 poz.
917)

Rozporzadzenie Ministra Administracji i Cyfryzacji z dnia 8 lipca 2014 r. w sprawie sposobu i trybu uwierzytelniania przez
organy Shuizby Geodezyjnej i Kartograficznej dokumentdéw na potrzeby postgpowan administracyjnych, sadowych lub
czynnosci cywilnoprawnych (Dz.U. 2014 poz. 914)

Rozporzadzenie Ministra Administracji i Cyfryzacji z dnia 12 lutego 2013 r. w sprawie bazy danych geodezyjnej ewidencji
sieci uzbrojenia terenu, bazy danych obiektow topograficznych oraz mapy zasadniczej (Dz.U. 2013 poz. 383)

Instrukcja techniczna O-1 - Ogodlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna O-3 - Zasady kompletowania dokumentacji geodezyjnej i kartograficznej
Instrukcja techniczna G-1 - Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978.

Instrukcja techniczna G-2 - Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK, 1983.

Instrukcja techniczna G-3 - Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK, 1979.

Instrukcja techniczna G-4 - Pomiary sytuacyjne i wysokos$ciowe, GUGIK, 1979.

Whytyczne techniczne G-3.1 - Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983.

Whytyczne techniczne G-3.2 - Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983.
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ROZBIORKA ELEMENTOW DROG (D. 01.02.04)
1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej ogodlnej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
zwigzanych z rozbiorka elementéw dréog w ramach remontu drogi wojewodzkie;j :

nr 785 m. Silnica od km 10+250 do 10+687 dl. 437m

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Szczegodtowa specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z rozbiorka:
— rozbiodrka nawierzchni chodnikéw plyt betonowych 50x50x7w ilosci 516 m2,
— rozbioérka nawierzchni zjazdéw z bloczkow bet. w ilosci 194 m2,
— kraweznikéw betonowych wraz z tawa betonowa w ilosci 427 m,
— obrzezy betonowych w ilosci 427 m,
— rozbioérka nawierzchni asfaltowych — warstwa $cieralna gr. 4cm w ilosci 17,5m2
— rozbiorka podbudowy z kruszywa gr. 15cm w ilesci 17,5m2
— Materiat z rozbiorki do wywiezienia wraz z kosztami wysypiska.

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okres$lenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéw
Nie wystepuja.
3. SPRZET

3.1. Sprzet do rozbiérki

Do wykonania robo6t zwigzanych z rozbiorka elementow drég, moze by¢ wykorzystany sprzet podany ponizej, lub inny
zaakceptowany przez Inspektora:
— spycharki,

— ladowarki,

— zurawie samochodowe,
— samochody ciezarowe,
— zrywarki,

— miloty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,

— frezarki nawierzchni,

— koparki.
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4. TRANSPORT

4.1. Transport materialow z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu np. ciagnikiem z przyczepa, samochodem
skrzyniowym.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Wykonanie robot rozbiorkowych

Roboty rozbiérkowe elementdéw drog, przepustow obejmujg usunigcie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.3, lub wskazanych przez Inspektora.
Inspektor moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie dokumentacji, w ktdrej zostanie okreslony przewidziany odzysk
materiatow.
Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub r¢cznie w sposob okreslony w ST lub przez Inzyniera. W
przypadku robot rozbiérkowych nalezy dokonac:
- rozebrania mechanicznego nawierzchni bitumicznych, betonowych,
— rozbicia elementdw, ktorych nie przewiduje si¢ odzyskaé, w sposob reczny lub mechaniczny, demontazu prefabrykowanych
elementow,
— oczyszczenia rozebranych elementow, przewidzianych do powtdrnego uzycia (z zaprawy, kawatkow betonu, itp.) i ich
posortowania.
Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zb¢dnych uszkodzen.
O ile uzyskane elementy nie stajg si¢ wlasnoscig Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w ST lub wskazane
przez Inzyniera.
Elementy i materiaty, ktore zgodnie z ST staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu budowy.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB ,,Wymagania ogolne”
6.2. Kontrola jako$ci robét rozbiérkowych

Kontrola jako$ci rob6t polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbidrkowych oraz sprawdzeniu stopnia
uszkodzenia elementow przewidzianych do powtornego wykorzystania.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwiagzanych z rozbiorka elementow drog i ogrodzen jest:
- dla nawierzchni jezdni, zjazdéw i chodnika - m? (metr kwadratowy),
- dla kraweznika, opornika, obrzeza, §ciekow prefabrykowanych, ogrodzen, barier i poreczy - m (metr),
- dla wywozu gruzu z rozbiorki - m3 (metr szescienny).

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w STWiORB ,,Wymagania ogo6lne” pkt 8.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnoSci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla rozbidrki warstw nawierzchni:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbidrki,
- rozkucie i zerwanie nawierzchni,
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- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z utozeniem na poboczu,
- wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
- zaladunek i wywiezienie materialow z rozbiorki wraz z kosztami wysypiska

b) dla rozbiorki chodnikdw:

- reczne wyjecie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie innych materiatdéw chodnikowych,

- ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbidrki w celu ponownego jego uzycia, z utozeniem na poboczu,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,

- wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

- zatadunek i wywiezienie materialow z rozbiorki wraz z kosztami wysypiska

c) dla rozbiorki kraweznikow, obrzezy i opornikow:

— odkopanie kraweznikow, obrzezy i opornikow wraz z wyjeciem i 0czyszczeniem,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

— wyrdéwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;

- zaladunek i wywiezienie materialow z rozbiorki wraz z kosztami wysypiska

d) dla wywozu gruzu z rozbiorki:

- zatadunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki wraz z kosztami wysypiska

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Ustawa o odpadach. Tekst jednolity Dz.U.2013 poz. 21
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PROFILOWANIE KORYTA WRAZ Z ZAGESZCZENIEM PODLOZA (D. 04.01.01)

1. Wstep

1.1 Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z profilowaniem
i zaggszczeniem podtoza, w ramach remontu drogi wojewodzkiej:

nr 785 m. Silnica od km 10+250 do 10+687 di. 437m
1.2 Zakres stosowania STWiORB

STWiORB jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3 Zakres Robét objetych STWiORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza wykonania Robot wymienionych w p.1.1 1 obejmuja: Profilowanie i

zageszczanie podtoza pod wymiang konstrukeji nawierzchni chodnika w ile$ci 516m2, pod wymiane konstrukcji

nawierzchni zjazdow w ilosci 211,5m2

1.4 Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z normami, wytycznymi i okresleniami podanymi w STWiORB
DM.00.00.00. ,,Wymagania og6lne” p.1.4.

1.5 Ogolne wymagania dotyczgce Robot
Ogolne wymagania dotyczace Robot podano w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne” p.1.5.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania Robot i ich zgodnos¢ z ST i poleceniami Inzyniera

2. MATERIALY

2.4. Ogoélne wymagania dotyczace materialow
Ogoblne wymagania dotyczgce materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiIORB DM.00.00.00 ,,Wymagania
ogoblne” p.2.

2.5. Rodzaje materialow

Nie wystepuja. Nadmiar materialu pozyskany w czasie profilowania nalezy odwiez¢ na wlasciwe sktadowisko lub
wysypisko.

3. SPRZET

3.4. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” p.3.
3.5. Sprzet do wykonania robét
Uzywany sprzet powinien ponadto by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i PZJ oraz uzyskac akceptacj¢ Inzyniera.

Przy mechanicznym wykonywaniu profilowania i zaggszczania podtoza gruntowego Wykonawca powinien dysponowaé m.in.
nastgpujacym sprawnym technicznie sprzgtem:

—  réwniarki,

—  spycharki,

—  koparko-tadowarki,

—  sprzgt reczny.

—  walce stalowe gtadkie i okotkowane,

— walce ogumione,

—  lekkie walce reczne,

—  zageszczarki ptytowe wibracyjne rgczne,

—  sprzgt do odwodnienia terenu robot ziemnych zgodnie z technologia Wykonawcy, pozwalajacy na prawidtowe
odwodnienie,

—  sprzgt do przesuszania gruntoéw w podtozu, zgodnie z technologia Wykonawcy, pozwalajacy na wlasciwe
rozprowadzenie §rodka osuszajacego na gruncie i jego wymieszanie na zalozong przez Wykonawce glebokosé,

— inny sprzet reczny.

Wykonawca do profilowania i zaggszczenia podtoza moze uzy¢ innego sprz¢tu wymienionego w PZJ 1 zaakceptowanego przez
Inspektora nadzoru.
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4. TRANSPORT

4.4. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” p.4.

4.5. Transport sprzetu i materialéw
Ewentualny nadmiar gruntu z profilowania podtoza nalezy wywiez¢ samochodami samowyladowczymi na sktadowisko lub
wysypisko Wykonawcy, z zachowaniem czystosci drog dojazdowych. Wykonawca pokryje wszelkie koszty sktadowania i
utylizacji nadmiaru gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.4. Ogoélne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” p.5.

5.5. Warunki przystapienia do robot
W czasie prowadzenia Robot nalezy wykonac tymczasowe odwodnienie w celu odprowadzenia ewentualnych wod opadowych.

5.6. Profilowanie i zageszczenie podloza

Wykonawca dokona zabezpieczenia dna koryta przed przedostawaniem si¢ do niego i gromadzeniem si¢ wody (opadowej i
gruntowej). W tym celu, niezaleznie od budowy urzadzen stanowigcych elementy systeméw odwadniajacych ujetych w
Dokumentacji Projektowej, Wykonawca powinien, o ile wymagaja tego warunki terenowe i wodne, wykona¢ urzadzenia, ktore
zapewniaja odprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza obszar robot ziemnych, tak aby zabezpieczy¢ grunty przed
zawilgoceniem i nawodnieniem. Wykonawca bedzie wlasnym staraniem utrzymywat system odwodnienia przez caty niezbgdny
czas. Wykonawca ma obowiazek takiego prowadzenia Roboét, aby powierzchni gruntu nadawa¢ w catym okresie trwania Robot
spadki, zapewniajace prawidtowe odwodnienie, zaleca si¢ postepowanie z powierzchnig podtoza w kierunku podnoszenia si¢
niwelety. Koszty zapewnienia i utrzymania odprowadzania wod gruntowych i opadowych poza obszar podloza-koryta
Wykonawca ujmie w Cenie Kontraktowej

Jezeli grunty w dnie koryta wykaza zbyt duza wilgotno$¢ w chwili ich odkrycia lub ulegna nadmiernemu zawilgoceniu, ktore
spowoduje ich czasowa nieprzydatnosc¢, niezaleznie od przyczyn ich powstania, Wykonawca przed przystapieniem do dalszych
Robot odczeka do czasu ich naturalnego osuszenia do wilgotno$ci optymalnej lub uzyje srodkéw przyspieszajgcych ten proces,
zaakceptowanych przez Inzyniera. Roboty z tym zwigzane Wykonawca ujmie w Cenie Kontraktowej.

Jezeli wskutek zaniedbania Wykonawcy grunty ulegng nawodnieniu, ktoére spowoduje ich dlugotrwala nieprzydatnosc,
Wykonawca ma obowigzek usunigcia tych gruntow i zastgpienia ich gruntami przydatnymi na wlasny koszt, bez jakichkolwiek
dodatkowych optat ze strony Zamawiajgcego za te czynnosci, jak rowniez za dowieziony grunt.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu umozliwiaja uzyskanie po profilowaniu
zaprojektowanych rzednych podtoza. Zaleca sie, aby rzedne terenu przed profilowaniem byly 0 co najmniej 5cm wyzsze niz
projektowane rzedne podtoza.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchni¢ podloze na glgbokos¢ zaakceptowang przez Inzyniera, dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy
wymagania obowiazujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych
1 zaggsci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zaggszczenia wg Tab. 1.

Wykonanie podioza (dna koryta) pod konstrukcje nawierzchni polega na profilowaniu dna koryta do wymaganego profilu
(rz¢dnych, spadkow podtuznych i poprzecznych) oraz zageszczenie zgodnie z Dokumentacjg Projektowa. Spadki poprzeczne pod
warstwy lezace bezposrednio na podtozu, nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa. Bezposrednio po profilowaniu
podtoza nalezy przystapi¢ do jego doggszczania przez watowanie.

Jakiekolwiek nierdéwnoéci powstate przy zaggszczaniu powinny by¢ naprawione przez Wykonawcg W sposob zaakceptowany
przez Inspektora nadzoru. Pojawiajace si¢ w trakcie zageszczania ulepszonego podtoza zanizenia, rozwarstwienia, powinny by¢
natychmiast naprawiane przez wymian¢ mieszanki na pelna glgboko$¢, wyréwnanie i ponowne zaggszczenie. Powierzchnia
zageszczonej warstwy ulepszonego podtoza powinna mie¢ prawidtowy przekroj poprzeczny i jednolity wyglad.

Wilgotno$¢ gruntu podioza przy zaggszczeniu nie powinna réznic si¢ od wilgotnosci optymalne;j:
—  w gruntach niespoistych + 2%,
—  w gruntach malo i §rednio spoistych + 0%, - 2%.

W przypadku gdy wilgotno$¢ naturalna gruntow odstonigtych przez Wykonawce na dnie koryta, wykazuje odchytki
przekraczajace wykazane powyzej, a Dokumentacja Projektowa nie przewiduje na tych odcinkach stabilizacji spoiwami
hydraulicznymi, Wykonawca w ramach Ceny Kontraktowej dokona doprowadzenia wilgotnosci gruntu do wilgotnosci
optymalnej poprzez zastosowanie:

—  przesuszenia przez zastosowanie wapna palonego,
— naturalnego przesuszenia gruntu,
—  dodatkowego zraszania wodg.
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Jezeli grunt nie spelia tych wymagan bez wzgledu na przyczyny ich powstania, Wykonawca w ramach Ceny Kontraktowej
doprowadzi grunt do wlasciwej wilgotnos$ci. Nie dopuszcza si¢ zaggszczania gruntu bez wezesniejszego doprowadzenia gruntu
do wilgotno$ci optymalnej.

Wybrany przez siebie sposob osuszania gruntow, uwzgledniajacy konkretne srodki osuszajace i dostosowany do nich wasciwy
sprzet, Wykonawca opisze w PZJ i przedstawi przed rozpoczeciem Robot Inzynierowi do zatwierdzenia.

Wykonawca bedzie chronit wyprofilowane i zageszczone podtoze-koryto przed nadmiernym zawilgoceniem zgodnie z wyzej
opisanymi zasadami. Po ewentualnym osuszaniu lub naprawie wyprofilowanego i zaggszczonego koryta, Wykonawca ma
obowiazek powtdrzenia wszystkich badan odbiorowych.

5.7. Wymagania dotyczace zageszczenia
Bezposrednio po doprowadzeniu gruntu w dnie koryta do wilgotnosci optymalnej i wyprofilowaniu podtoza nalezy przystapi¢

do jego zaggszczania. Zageszezanie nalezy prowadzi¢ przy wilgotno$ci optymalnej i kontynuowaé do osiggnigcia wskaznika
zageszczenia podioza Isi zgodnych:

-z STWIORB D.02.03.01 — jak dla gbrnej warstwy nasypu,

-z STWIORB D.02.01.01 — jak dla podtoza w dnie wykopu.
Badania I, nie przeprowadza si¢ wg procedury (zakresow) jak dla ulepszonego podtoza, poniewaz nie dotyczy ulepszonego
podioza konstrukcji nawierzchni lecz gérnej warstwy nasypu i dna wykopu. Funkcje ulepszonego podloza petnig: warstwa
mrozoochronna i warstwa z mieszanki zwigzanej cementem.

5.8. Utrzymanie wyprofilowanego i zageszczonego podloza (dna koryta)
Podtoze (dno koryta) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robo6t zwigzanych z profilowaniem i zageszczeniem podioza nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie
przystapi natychmiast do ukladania kolejnych warstw konstrukcyjnych, to powinien on zabezpieczy¢é podloze przed
nadmiernym zawilgoceniem. Wybrane przez siebie rozwigzanie Wykonawca przedstawia do akceptacji Inzyniera.

W przypadku nadmiernego zawilgocenia i nawodnienia wyprofilowanego i zageszczonego podtoza, nalezy postepowaé zgodnie z
zapisem w p.5.3.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.4. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” p.6.

6.5. Badania w czasie robot
6.5.2. Badania i pomiary wykonanego podloza (dna koryta)

W wypadku watpliwosci, co do jakosci wykonanych robot, Inspektor nadzoru moze zazada¢ wykonania badan dodatkowych lub
zmieni¢ czgstotliwos¢ ich wykonania w stosunku do czestotliwosci podanej w niniejszej STWiORB.

W czasie prowadzenia Robo6t nalezy sprawdzac zageszezenie podioza-koryta zgodnie z wymaganiami wg p.5.4. Czgstotliwos¢
badan powinna by¢ zgodna z D.02.03.01 i1 D.02.01.01.

Kontrolne badania wilgotnosci naturalnej gruntu podczas zageszczania mozna przeprowadzac np. z wykorzystaniem lancy do
badan wilgotno$ci. Badania odbiorowe nalezy przeprowadza¢ wytacznie metodg suszenia w suszarkach wg PN-EN 1097- 5, na
probkach pobranych podczas badan wskaznika zageszczenia warstwy. Wilgotno$¢ gruntu poditoza powinna by¢ réwna
wilgotnos$ci optymalnej z tolerancja podang w p.5.3.

6.5.3. Dokladno$¢ wykonania podloza (dna koryta)
Dla podtoza koryta w gruncie rodzimym, na ktérym bedzie wykonywana warstwa ulepszonego podtoza :

—  nierdwnos¢ powierzchni wyprofilowanego i zaggszczonego dna koryta, mierzona tata 3m nie moze by¢ wigksza niz +
4 cm;

—  pochylenie poprzeczne powierzchni, nie rdznigce si¢ od zatozonego o wigcej niz + 1,0 %;

—  roznica W stosunku do projektowanych rzednych powierzchni nie moze przekraczaé -3cm, +2cm. Wymaga sie aby 95%
zmierzonych rzednych nie przekraczato dopuszczalnych odchylen,

—  szeroko$¢ dna koryta, nie wigksza niz + 10 cm.
Dla podtoza koryta konstrukcji nawierzchni w gruncie rodzimym, bez warstwy ulepszonego podtoza:

— nierdwnos¢ powierzchni wyprofilowanego i zaggszczonego dna koryta, mierzona tata 3m nie moze by¢ wigksza niz +
3cm;

—  pochylenie poprzeczne powierzchni nie réznigce si¢ od zatozonego o wigcej niz + 0,5 %);

—  roznica W stosunku do projektowanych rzednych powierzchni nie moze przekraczaé -2cm, +0cm. Wymaga si¢ aby 95%
zmierzonych rzgdnych nie przekraczato dopuszczalnych odchylen,

—  szerokos$¢ dna koryta, nie wigksza niz £ 10 cm.
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6.6. Zasady postepowania z odcinkami o niewlasciwych cechach geometrycznych
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia wymagan od okreslonych w niniejszej STWiORB podlegaja
niezbednym poprawkom lub rozbidrce i ponownemu wykonaniu, zaleznie od decyzji Inzyniera, na koszt i staraniem
Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.4. Ogoélne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” p.7.

7.5. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg wyprofilowanego i zageszczonego podtoza (dna koryta), jest — metr kwadratowy (m?).

8. ODBIOR ROBOT

8.4. Ogélne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” p.8.

8.5. Sposéb odbioru robét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem
tolerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.

W przypadku niezgodnosci cho¢ jednego elementu Robdt z wymaganiami, Roboty uznaje si¢ za wykonane niezgodnie z
Dokumentacjg Projektows i STWIORB. Wykonawca zobowiazany jest do ich naprawy na wiasny koszt i wlasnym staraniem.
Technologia naprawy musi by¢ uzgodniona z Inzynierem.

Odbidér Robdt zgodnie z aktualnymi dokumentami, wytycznymi na czas budowy.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.4. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” p.9.

9.5. Cena jednostki obmiarowej
Placi si¢ za jednostke obmiaru wg p.7.2 profilowania i zageszczania podtoza pod konstrukcje nawierzchni.
Cena jednostki obmiarowej jest ceng usredniong dla zatozonego sposobu wykonania i obejmuje:
—  prace pomiarowe i przygotowawcze,
—  koszty zapewnienia i utrzymania odprowadzania wod gruntowych i opadowych poza obszar podtoza-koryta,

—  doprowadzenie gruntu w dnie koryta do wilgotno$ci optymalnej przez osuszanie lub zraszanie woda, niezaleznie od
przyczyny zawilgocenia lub przesuszenia gruntow,

—  profilowanie podtoza,

—  ewentualny zatadunek, wywoz i zagospodarowanie nadmiaru gruntu powstatego podczas profilowania podtoza, zgodnie
z ustawg o odpadach i zgodnie z przepisami ochrony $rodowiska, poprzez wywdz na wiasciwe sktadowisko lub
wysypisko Wykonawcy,

—  pokrycie kosztow sktadowiska/wysypiska tacznie z kosztami pozyskania miejsca odktadu, sktadowania,
zagospodarowania lub utylizacji i rekultywacji terenu sktadowiska,

—  zaggszczenie podloza,

—  koszty ulepszenia gruntu w dnie koryta w sytuacjach przewidzianych w niniejszej STWiORB,

—  koszty wymiany gruntu w dnie koryta w sytuacjach przewidzianych w niniejszej STWiORB,

—  wykonanie wszystkich niezb¢dnych badan, pomiarow, prob i sprawdzen, w tym pomiaréw inwentaryzacji geodezyjnej,

—  koszty biezacego oczyszczania drog uzywanych do transportu — usuwanie zanieczyszczen nanoszonych samochodami
przewozacymi grunt,

— oznakowanie i zabezpieczenie Robot i jego utrzymanie,

—  wykonanie innych czynnosci niezbe¢dnych do realizacji Robot objetych niniejsza STWiORB.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

W przypadku braku datowania danej normy przywotanie dotyczy najnowszego jej wydania. W pozostatych przypadkach dotyczy
wskazanego datowania.

10.4. Normy
PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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PN-EN 1097-5 Badania mechanicznych i fizycznych wlasciwosci kruszyw Czegs¢ 5: Oznaczanie zawartos$ci
wody przez suszenie w suszarce z wentylacjg

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i tata

10.5.  Inne dokumenty
Instrukcja badan podioza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP, Warszawa 1998.
Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.
D.02.01.01 Wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych
D.02.03.01 Wykonanie nasypow
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PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE (D.04.04.02)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru Robot zwigzanych z wykonaniem
podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie, w ramach remontu drogi wojewodzkie;j:

nr 785 m. Silnica od km 10+250 do 10+687 dl. 437m

1.2. Zakres stosowania STWiORB
STWiORB jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kontraktowy przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWIORB
Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na celu wykonanie warstw:

—  podbudowy zasadniczej z mieszanki niezwigzanej 0/31,5 stabilizowanej mechanicznie, grubosci 15 cm,
w konstrukcjach:

pod nawierzchni¢ chodnika w ile$ci 516mz2

— podbudowy zasadniczej z mieszanki niezwigzanej 0/31,5 stabilizowanej mechanicznie, grubosci 20 cm,
w konstrukcjach:

pod nawierzchni¢ zjazdéw do posesji z kostki betonowej, w ilosci 211,5m2

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji sg zgodne z norma podstawowa PN-EN 13285, normami zwigzanymi, wytycznymi
WT-4 2010 i okresleniami podanymi w STWiORB DM.00.00.00. ,,Wymagania og6lne” p.1.4.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace Robot
Ogolne wymagania dotyczace Robdt podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” p.1.5.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania Robdt i ich zgodno$¢ z Dokumentacja Projektows i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialéow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB DM.00.00.00
»Wymagania ogélne” p.2.

2.2. Rodzaje materialéw
Do wykonania podbudow przewidziano uzycie ponizszych materialow:

—  mieszanki niezwigzanej 0/31,5 z kruszywem Cgo/s — przeznaczonej dla podbudow zasadniczych w nawierzchniach drog
kategorii KR3 + KR6, wg p.1.3;

—  mieszanki niezwiazanej 0/31,5 z kruszywem Cgo/s — przeznaczonej dla podbudow zasadniczych w nawierzchniach drog
kategorii KR2, wg p.1.3,

Do wykonania mieszanki zastosowanie moga mie¢ materiaty:
- naturalne — tj. kruszywa pochodzenia naturalnego, w tym poddane lub nie poddane obrobce mechanicznej);

Jedynym kryterium decydujacym o dopuszczeniu uzycia danego materiatu do zastosowania, sg cechy fizyko-mechaniczne
kruszyw sktadowych i wynikowej mieszanki okreslone w normach i Wymaganiach Technicznych WT-4 2010.

Mieszanki kruszyw powinny by¢ tak produkowane i sktadowane, aby wykazywaty zachowanie jednakowych wlasciwosci i
spetniaty wymagania z Tabeli 2. Wyprodukowane mieszanki kruszyw powinny by¢ jednorodnie wymieszane i
charakteryzowac¢ si¢ rownomierng wilgotnoscia.

Kruszywa sktadowe mieszanki powinny odpowiada¢ wymaganiom wg Tabeli 1, w zalezno$ci od rodzaju warstwy w
konstrukcji nawierzchni drogowej i obciazenia ruchem. W mieszankach, ktore sa wyprodukowane z réznych kruszyw, kazdy ze
sktadnikow musi spetnia¢ wymagania z Tabeli 1.
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Thiczen do wytworzenia mieszanki thuczniowo-destruktowej powinien spetnia¢ wymagania Tabeli 1 wobec kruszyw
mieszanek niezwigzanych do warstw podbudowy zasadniczej nawierzchni drogi obcigzonej ruchem KR1 + KR2 (za wyj.
poz.6), odpowiednio w pozycjach 2, 5, 6 (KR3-KR6), 7, 12+20, 22+23.

2.3. Wymagania wobec kruszyw do produkcji mieszanek
Ponizej przedstawiono wymagania wobec kruszywa przeznaczonego do wytworzenia mieszanek niezwigzanych do warstw

podbudowy.

Tabela 1. Wymagania wobec kruszyw do mieszanek niezwigzanych do warstw podbudowy

Wymagania wobec kruszywa Lo
Rozdz. w mieszanek niezwigzanych do Odniesienie
PN-EN L warstw podbudowy zasadniczej do tabl. w
P 13042+A1: Wlasciwosci nawierzchni drogi obcigzonej PN-EN
2010 ruchem 13242+A1:
KRI+KR2 | KR3~KR6 2010
0,063; 0,5; 1, 2; 4, 5,6; 8; 11,2; 16;
1 41-42 | Zestawsit# 22,4;31,5; 45, 63190 Tabl. 1
(zestaw podstawowy plus zestaw
1), wszystkie frakcje dozwolone
Gc 80/20
2 43.1 Uziarnienie wg PN-EN 933-1 Gr80 Tabl. 2
Ga 75
Ogodlne granice i tolerancje uziarnienia
3 4.3.2 kruszywa grubego na sitach posrednich GTc20/15 Tabl. 3
wg PN-EN 933-1
Tolerancja typowego uziarnienia GTr10
4 4.3.3 kruszywa drobnego i kruszywa o GTa 20 Tabl. 4
ciaglym uziarnieniu wg PN-EN 933-1
Ksztalt kruszywa grubego wg PN-EN
933-4
a) maksymalne wartosci wskaznika Fl 50 Tabl. 5
5 4.4 .
ptaskosci lub
b) maksymalne wartosci  wskaznika Sl ss Tabl. 6
ksztattu
Kategorie procentowych zawartosci
ziaren o powierzchni przekruszonej lub
6 45 tamanych oraz ziaren catkowicie C o3 Tabl. 7
zaokraglonych w kruszywie grubym
wg PN-EN 933-5
Zawarto$¢ pytow wg PN-EN 933-1
7 4.6 a) w kruszywie grubym * foeklarowana Tabl. 8
b) w kruszywie drobnym * foekiarowana
Whasciwos¢ nie badana na
8 4.7 Jakos¢ pytow pojedynczych frakcjach, a tylko w
mieszankach
LA 4
Odpornos¢ na rozdrabnianie wg PN- KR3+KR4
9 5.2 EN 1097-2, kategoria wyzsza niz LA w0 ( LA 35 ) Tabl. 9
(KR5+KR6)
10 5.3 gorirgzgr:)os\cl:gn;Nsc_:llzelilarigrgl;ﬁszywa MpeDeklarowana Tabl. 11
11 54 gg%%sg wg PN-EN 1097-6, rozdziat 7, Deklarowana )
Nasigkliwos¢ wg PN-EN 1097-6, Wer NR
12 5.5 rozdziat 7, 8 albo 9 (w zaleznosci od W Acm 2 %) -
frakcji) 24
13 6.2 Siarczany rozpuszczalne w kwasie ASnr Tabl. 12
Calkowita zawartos$¢ siarki
14 6.3 wg PN-EN 1744-1 Snr Tabl. 13
Statos¢ objetosci zuzla stalowniczego
15 6421 | bN-EN 1740-1 rosdzial 193 Vs Tabl. 14
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Rozpad krzemianowy w zuzlu
16 6.4.2.2 wielkopiecowym kawatkowym wg PN- Brak rozpadu -
EN 1744-1,p.19.1
Rozpad zelazawy w zuzlu
17 6.4.2.3 wielkopiecowym kawatkowym wg PN- Brak rozpadu -
EN 1744-1,p. 19.2
18 6.4.3 Sktadniki rozpuszczalne w wodzie wg Brak SUbStanCJ,I SZkOd.IIWyCh w
4. PN-EN 1744-3 stosunku do srodow.lska wg -
odrebnych przepisow
Brak zadnych cial obcych takich
19 6.4.4 Zanieczyszczenia jak drewno, szklo i Plastil’g -
mogacych pogorszyé wyrdb
koncowy
Zgorzel stoneczna bazaltu wg PN-EN
20 72 1367-3, wg PN-EN 1097-1 SBLa -
- skaly magmowe i przeobrazone:
F4
21 733 gi%zxgdgﬁﬂoliclg%;‘ﬁkcﬂ kruszywa - skaly osadowe: F10 Tabl. 18
- kruszywa z recyklingu: F10 (F25
***)
22 Zat. C Sktad materiatowy deklarowany -
Wigkszo$¢ substancji
niebezpiecznych okreslonych w
dyrektywie Rady 76/769/EWG
Zazwyczaj nie wystepuje w
Zal. C 2_r(')dlach kruszywa pochO(_lze_nia_
23 d ) d >, I Istotn hy érodowisk mineralnego. Jednak w odniesieniu i
podrozdziat | Istotne cechy srodowiskowe do kruszyw sztucznych |
c.34 odpadowych nalezy bada¢ czy
zawartos¢ substancji
niebezpiecznych nie przekracza
wartosci dopuszczalnych wg
odrebnych przepiséw
*) Lgczna zawartosé pylow w mieszance powinna sie miesci¢ w wybranych krzywych granicznych wg Tabeli 3
**) W przypadku gdy wymaganie nie jest spetnione, nalezy sprawdzié mrozoodpornosé
**%) Pod warunkiem, gdy zawartosé w mieszance nie przekracza 50% m/m

2.4.

Wymagania wobec mieszanek niezwiazanych

Ponizej przedstawiono wymagania wobec mieszanek niezwigzanych do warstw podbudowy.

Tabela 2. Wymagania wobec mieszanek niezwigzanych do warstw podbudowy

Wymagania wobec mieszanek
niezwigzanych przeznaczonych do
L Rozdzial w zastosowania w warstwie Odniesienie
P PN-EN Wiasciwosci podbudowy zasadniczej do tabl. w
: 13285 nawierzchni drogi obcigzonej PN-EN
ruchem 13285
KRI ~KR2 KR3 + KR6
1 431 Uziarnienie mieszanek 0/31,5; 0/63 *) 0/31,5 Tabl.4
Maksymalna zawarto$¢ pytow:
2 432 kategoria UF UF Tabl.2
o Minimalna zawarto$¢ pytow:
kategoria LF LFnRr Tabl.3
Zawartosc nadziarna: ;
3 433 kategoria OC OCao Tabl.4i6
4 441 Wymagania wobec uziarnienia Krzywa uziarnienia wg Tabeli 3a = Tabl5i6
Wymagania wobec jednorodnosci
5 4.4 uziarnienia poszczeg6lnych partii — wg Tablicy 3 Tabl.7
poréwnanie z deklarowang przez
producenta warto$cig (S)
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Wymagania wobec jednorodnosci
6 4.4.2 uziarnienia na sitach kontrolnych — wg Tablicy 4 Tabl.8
roéznice w przesiewach
Wrazliwo$¢ na mréz; wskaznik
piaskowy SE, badany na probce po
7 4.5 pigciokrotnym zageszczeniu metoda 45 -
Proctora
wg PN-EN 13286-2, co najmniej
Odporno$¢ na rozdrabnianie (dotyczy
8 i frakcji 10/14 odsianej z mieszanki) wg LA i
PN-EN 1097-1, kategoria nie wyzsza %
niz:
Odpornos¢ na $cieranie (dotyczy
9 - frakcji 10/14 odsianej z mieszanki) wg deklarowana -
PN-EN 1367-1
Mrozoodpornos¢ (dotyczy frakceji
10 - kruszywa 8/16 odsianej z mieszanki) F4 -
wg PN-EN 1367-1
Wartos¢ CBR po zageszczeniu do
11 ) wskaznika zageszczenia Is=1,0 1 > 80 i
moczeniu w wodzie 96h, wg PN-EN =
13286-47, co najmniej
Zawartos¢ wody w mieszance
12 i zagqszczaqej, % (m/m) wilgotnos$ci 80— 100 i
optymalnej wg metody Proctora wg
PN-EN 13286-2
Wickszo$¢ substancji
niebezpiecznych okreslonych w
dyrektywie Rady 76/769/EWG
zazwyczaj nie wystepuje w
zrodtach kruszywa pochodzenia
13 4.5 Istotne cechy srodowiskowe mine':mego' Jednak w Odnie.Sieniu -
0 kruszyw sztucznych i
odpadowych nalezy bada¢ czy
zawarto$¢ substancji
niebezpiecznych nie przekracza
warto$ci dopuszczalnych wg
odrebnych przepisow
*) wg p.1.3. Dopuszcza sie¢ wariantowe zastosowanie uziarnienia 0/31,5; 0/45; 0/63, pod warunkiem spelnienia
pozostatych kategorii wymagan i zatwierdzeniu przez Inzyniera

2.4.1. Uziarnienie mieszanki

Okreslone wedtug PN-EN 933-1 uziarnienia mieszanek kruszyw, przeznaczonych do warstw podbudowy zasadniczej musza

spetnia¢ wymagania przedstawione na rysunku 1.

W przypadku stabych kruszyw uziarnienie mieszanki kruszyw nalezy bada¢ i deklarowaé, po 5 krotnym zageszczeniu metoda
Proctora. Kryterium przydatnosci takiej mieszanki, pod wzglgdem uziarnienia, jest spetnione, jezeli uziarnienie mieszanki po
pigciokrotnym zageszczeniu metoda Proctora, miesci si¢ w krzywych granicznych podanych na rysunku 1. Jako wymagane

obowigzujg tylko wymienione wartosci liczbowe na rysunku.
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Rysunek 1. Uziarnienie mieszanki niezwiazanej 0/31,5 do podbudowy zasadniczej
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Oproécz wymagan podanych na rysunku, wymaga si¢ aby 90% uziarnien mieszanek zbadanych w ramach ZKP w okresie 6
miesigcy spetnialo wymagania kategorii podanych w tablicach 3 i 4, aby zapewni¢ jednorodno$¢ i ciaglo§¢ uziarnienia
mieszanek.

Tablica 3. Wymagania wobec jednorodnosci uziarnienia na sitach kontrolnych
- poréwnanie z deklarowang przez producenta wartoscia (S).*

. Poréwnanie z deklarowang przez producenta wartosciq (S)
Mieszanka Tolerancje przesiewu przez sito (mm), % (M/m)
ezwigzand 05 1 2 4 5,6 8 11,2 16 224 | 315
0/31,5 +5 +5 +7 +8 - +8 - +8 - -

*) Wymagania dotyczq produkowanej i dostarczanej mieszanki. Jesli mieszanka zawiera nadmierng zawartosé

ziaren stabych, wymaganie dotyczy deklarowanego przez producenta uziarnienia mieszanki po pigciokrotnym
zageszczeniu metodq Proctora.

Krzywa uziarnienia (S) deklarowana przez producenta mieszanek powinna nie tylko miesci¢ si¢ w odpowiednich krzywych
uziarnienia ograniczonych przerywanymi liniami (SVD) z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji podanych w tablicy 3, ale
powinna spetnia¢ takze wymagania cigglosci uziarnienia zawarte w tablicy 4.

Tablica 4. Wymagania wobec cigglosci uziarnienia na sitach kontrolnych
- r6znice w przesiewach podczas badan kontrolnych produkowanych mieszanek

Minimalna i maksymalna zawartos¢ frakcji w mieszankach
Mieszanka [roznice przesiewow w % (m/m) przez sito (mm)]
1/2 2/4 2/5,6 4/8 5,6/11/2 8/16 11,2/22,4 | 16/31/5
0/31 min. | max. | min. | max. | min. | max. | min. | max. | min. | max. | min. | max. | min. | max. | min. | max.
o 4 15 7 20 - - 10 | 25 - - 10 | 25 - - - -

W przypadku dopuszczenia przez Inzyniera pozostatych wymienionych w Tabeli 2 uziarnien, obowiazuja wlasciwe krzywe
uziarnienia wg WT-4 2010.

2.4.2. Zawartosé¢ pylow

W przypadku mieszanki kruszyw przeznaczonych do warstwy podbudowy zasadniczej, maksymalna zawarto$¢ pytow < 0,063
mm, powinna spetnia¢é wymagania kategorii podanej w Tabeli 2. Nie okre$la si¢ natomiast minimalnej zawartosci pylow <
0,063 mm. Zawartos¢ pytow nalezy oznacza¢ wg PN-EN 933-1.

W przypadku stabych kruszyw zawarto$¢ pytow w mieszance kruszyw nalezy bada¢ i deklarowac po 5 krotnym zageszczeniu
metoda Proctora. Zawarto$¢ pytow w takiej mieszance, po pigciokrotnym zageszczeniu metodg Proctora, powinna roéwniez
spetnia¢ wymagania podane w tablicy 2. Nie okresla si¢ wymagan wobec minimalnej zawartosci pytow < 0,063 mm w
mieszankach kruszyw do warstwy podbudowy zasadniczej.

2.4.3. Zawarto$¢ nadziarna
Zawartos$¢ nadziarna nalezy oznacza¢ wg PN-EN 933-1.

W przypadku stabych kruszyw zawarto$¢ nadziarna w mieszance kruszyw nalezy bada¢ i deklarowaé po 5 krotnym
zageszczeniu metodg Proctora. Zawarto$¢ nadziarna w takiej mieszance, po pigciokrotnym zageszczeniu metodg Proctora,
powinna rowniez spetnia¢ wymagania podane w tablicy 2.

2.4.4. Dodatkowe wymagania

Ponadto podbudowa wykonywana bezposrednio na podlozu gruntowym powinna spetnia¢ warunek szczelno$ci warstwy
(nieprzenikania czgstek):
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15<5

€
w ktorym: 8
D15 — wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziaren warstwy podbudowy,

dgs — wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziaren gruntu podtoza.

Warunek ten zostaje automatycznie spetniony w przypadku zastosowania stabilizacji podtoza spoiwami hydraulicznymi lub przy
zastosowaniu warstwy geowldkniny separujace;.

2.45. Wrazliwo$¢ na mréz, wodoprzepuszczalno$é

Mieszanki kruszyw stosowane do warstw podbudow zasadniczych powinny spelnia¢ wymagania tabeli 2. Wymagania wobec
mieszanek przeznaczonych do warstw podbudowy zasadniczej odnos$nie wrazliwosci na mréz (wskaznik piaskowy SE wg PN-
EN 933-8+A1:2015, Zat. A, badany na frakcji 0/4 mm), dotycza badania materialu po pigciokrotnym zageszczeniu metoda
Proctora wedlug PN EN 13286-2. Nie stawia si¢ wymagan wobec wodoprzepuszczalnosci zageszczonej mieszanki
niezwigzanej do podbudowy zasadniczej.

2.4.6. Zawartos¢ wody

Zawarto$¢ wody w mieszankach kruszyw powinna odpowiada¢ wymaganej zawartosci wody w trakcie wbudowywania i
zageszczania okreslonej wedtug PN-EN 13286-2, w granicach podanych w tabeli 2.

2.4.7. 'Wskaznik no$nosci CBR

Badanie CBR mieszanek do podbudowy zasadniczej nalezy wykona¢ na mieszance zaggszczonej metodg Proctora do
wskaznika zageszczenia Is=1,00 i po 96 godzinach przechowywania jej w wodzie. CBR oznaczy¢ wg PN-EN 13286-47.
Wymaganie wg tablicy 2.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” p.3.

3.2. Sprzet do wykonania robdt
Uzywany sprzet powinien ponadto by¢ zgodny z oferta Wykonawcy przedstawiong w PZJ i zatwierdzong przez Inzyniera. Do
wykonania podbudéw z mieszanek niezwigzanych stabilizowanych mechanicznie nalezy stosowac:

— mieszarki i sortowniki stacjonarne do wytwarzania mieszanki z kruszyw — tylko w przypadku braku mozliwosci zakupu
mieszanki bezposrednio u producenta ,

—  réwniarki albo uktadarki kruszywa,
— walce ogumione i stalowe wibracyjne i/lub statyczne,
—  cysterny z wodg z mozliwo$cig regulacji skropienia,

—  w miejscach trudno dostepnych powinny by¢ stosowane zaggszczarki pltytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce
wibracyjne.

4, TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” p.4.

4.2. Transport materialéw

Materiaty mogg by¢ przewozone dowolnymi samowytadowczymi srodkami transportu w sposéb, nie powodujacy
rozsegregowania frakcji mieszanki oraz zmian jej wilgotnosci.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” p.5.

5.2. Przygotowanie podloza
Podtozem dla uktadanych warstw podbudowy z mieszanki niezwigzanej 0/31,5; 0/63 i thuczniowo-destruktowej jest warstwa
technologiczna (ulepszonego podtoza) wg STWiORB D.04.05.01.

5.3. Przygotowanie mieszanki niezwiazanej

Przygotowanie mieszanki niezwigzanej polega na wymieszaniu poszczegélnych kruszyw sktadowych w taki sposob, aby
uzyskaé cigglo$¢ uziarnienia wg Tabeli 3 i zwilzenie do wilgotnosci optymalnej z tolerancja -20%, +0% jej warto$ci, czyli w
granicach 80 + 100 % wilgotnosci optymalne;j.
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5.4. Transport i rozscielanie mieszanki
Nalezycie wymieszang i zwilzong mieszanke nalezy dostarcza¢ na budowe w warunkach zabezpieczajacych ja przed wysychaniem
i segregacja.
Materiat wbudowuje si¢ i zageszcza w jednej warstwie.

Inzynier moze dopusci¢ rozktadanie warstwy podbudowy uktadarkami mechanicznymi, pod warunkiem, ze nie doprowadzi to
do rozjezdzania i rozluznienia materialu w warstwie lezacej ponizej, spowodowanego transportem materiatu do uktadarki.

W przypadku gdy to nastapi, Wykonawca powinien przerwaé dalsze uktadanie warstwy podbudowy i powtdrzy¢ profilowanie i
zageszcezenie warstwy lezacej ponizej, facznie z wymaganymi badaniami odbiorowymi.

5.5. Odcinek probny
Co najmniej na 3 dni przed rozpoczeciem robot, Wykonawca powinien wykonaé odcinek probny w celu:

—  stwierdzenia czy sprzet budowlany do mieszania, rozktadania i zageszczania mieszanki jest wlasciwy,

—  okres$lenia grubosci warstwy materiatu w stanie luznym, koniecznej do uzyskania wymaganej grubosci warstwy po
zageszczeniu,
—  okreslenia liczby przej$é sprzgtu zageszezajacego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wskaznika zaggszczenia i
nosnosci.
Na odcinku prébnym Wykonawca powinien uzy¢ takich materiatdéw oraz sprzetu do mieszania, rozktadania i zageszczania, jakie
beda stosowane do wykonywania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wynosié od 400 do 800 m?. Odcinek probny powinien by¢ zlokalizowany w miejscu
wskazanym przez Inzyniera. Wykonawca moze przystapi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu wynikéw badan z
odcinka probnego przez Inzyniera..

5.6. Profilowanie

Przed zaggszczeniem rozlozong mieszanke nalezy wyprofilowaé do spadkow poprzecznych i1 pochylen podiuznych
wymaganych w Dokumentacji Projektowej. W czasie profilowania nalezy wyré6wna¢ lokalne zaglebienia za pomoca rowniarki
lub spycharki.

5.7. Zageszczenie

Podbudowe nalezy zageszczaé walcami wibracyjnymi ogumionymi i stalowymi gladkimi. W ostatniej fazie zageszczania
nalezy sprawdzi¢ profil powierzchni podbudowy tata, za pomoca sznurka lub inng metoda. Zaggszczenie podbudowy nalezy
wykonywac¢ w jednej warstwie przy zachowaniu wilgotnosci optymalnej.

Zageszczenie podbudowy powinno by¢ réwnomierne na catej szeroko$ci i nalezy je sprawdza¢ dla kazdej zageszczanej

warstwy. Nosnos¢ badana ptyta VSS na powierzchni warstwy podbudowy powinna odpowiada¢ warunkom podanym w p.
5.9.7.

W przypadku warstwy podbudowy paséw technologicznych, nalezy ja zagesci¢ do uzyskania wymaganego zageszczenia, nie jest
wymagane uzyskanie konkretnych parametréw nosnosci.

5.8. Utrzymanie podbudowy
Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli
Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudoweg do ruchu budowlanego, to jest obowigzany
naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch oraz powtorzy¢ badania odbiorowe. Koszt napraw i
powtérnych badan wyniktych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce.

5.9. Wymagania jako$ciowe wykonania podbudowy

5.9.1. Zgodnos$¢ rzednych niwelety z projektem
Odchylenia rzednych profilu podtuznego w stosunku do projektu nie powinny przekracza¢ — 1 cm, + 0 cm.

5.9.2. Réwnos$¢ podbudowy w przekroju podluznym

Nierownosci podtuzne i poprzeczne podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie, mierzone zgodnie z normg BN-
68/8931-04, 4-metrowg tatg, nie powinny przekraczac:

— £ 10 mm - dla podbudéw pod warstwami bitumicznymi,

—  +20 mm - dla podbudéw pod nawierzchnig niezwigzang (kruszywows, z destruktu).

5.9.3. Zgodnos¢ spadku podbudowy
Nalezy stosowa¢ spadki poprzeczne zgodne z zalozonymi w Dokumentacji Projektowe;.
Roznice wartosci wykonanych spadkow poprzecznych, w stosunku do projektowanych nie powinny przekracza¢ wartosci
bezwzglednej spadku wigcej niz o = 0,5%.

5.9.4. Szeroko$¢ podbudowy

Szerokoé¢ podbudowy powinna by¢ zgodna z Dokumentacja Projektowa z uwzglednieniem projektowanych odsadzek — czyli
poszerzen warstwy podbudowy w stosunku do warstw lezacych powyzej.

Odchylenia szerokosci, mierzone od osi drogi nie powinny przekracza¢ +10cm i -5¢cm w stosunku do Dokumentacji Projektowej.
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5.9.5. Uksztaltowanie osi podbudowy
0$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz Scm.
5.9.6. Grubos$¢ warstwy podbudowy
Odchylenia grubosci wykonanej podbudowy w stosunku do przyjetej w Dokumentacji Projektowej nie powinny przekroczy¢
+10%, -0% grubosci projektowane;.
Niedopuszczalne jest wykonanie podbudowy o grubosci mniejszej niz podana w Dokumentacji Projektowe;.
5.9.7. Nos$nos$¢ i zageszczenie podbudowy
Warto$¢ wtornego modutu odksztatcenia oraz wskaznik odksztalcenia po zageszczeniu warstwy, badane na podstawie obcigzen
plytowych plyta statyczng typu VSS o $rednicy D=300mm, powinny by¢ zgodne z tabela 5.
Dla zaktadanego obciazenia ruchem modut odksztatcenia nalezy wyznaczy¢ dla przyrostu obcigzenia w zakresie od 0,15 + 0,25
MPa i dla koncowego obcigzenia 0,45 MPa. (wg ,,Instrukcji badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych.
Czgsc 27).
Moduty odksztatcenia pierwotny E; i wtorny E;, obliczamy na podstawie wzoru:
E1, Ex=% D (T1p/1s) [MPa]
gdzie:
D - $rednica ptyty (D=300), mm
_p - roznica naciskow (1 p=0,10), MPa
_Is - przyrost osiadan odpowiadajacy roéznicy naciskow, mm
Nosnos¢ powinna odpowiada¢ wymaganiom podanym w Tabeli 5.

Tabela 5. Wymagania dla no$no$ci *

Badana warstwa nasypu lo E,

podbudowa zasadnicza w konstrukcjach drog:

KR5 + KR7 <220 > 180 MPa
KR3 + KR4 <2,20 > 160 MPa
KR1 + KR2, w tym wjazdow awaryjnych i zjazdow <220 > 130 MPa
chodnikow i $ciezek rowerowych oraz pasow technologicznych <220 nie sprawdza si¢

*)wg Katalogu Typowych Konstrukcji Nawierzchni Podatnych i Pétsztywnych 2014

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” p.6.

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

6.2.1. Kontrola jako$ci materialéw w okresie dostaw i przygotowania mieszanki wg pkt. 2.3i5.3
Kontrola jako$ci materialdéw polega na biezagcym przeprowadzaniu badan wilasciwosci kruszyw do wykonania mieszanki
niezwigzanej jak i gotowej mieszanki na reprezentatywnych probkach w okresie dostaw, dla partii kruszywa nie wigkszej niz
5000 m? i poréwnaniu wynikéw z wymaganiami okreslonymi w punkcie 2 przed rozpoczeciem Robét. Dodatkowo dla kazde;j
przebadanej partii nalezy okresli¢ wilgotno$¢ optymalng oraz maksymalng gestos¢ szkieletu gruntowego.
Warunkiem dopuszczenia mieszanki niezwigzanej z podanego zrédta do wykonania podbudowy stabilizowanej mechanicznie
sg pozytywne wyniki badania no$nosci ptyta VSS, wykonane na odcinku prébnym z przebadanej partii materialu, oceniane
zgodnie z wymogami p.5 niniejszej Specyfikacji.

6.3. Badania w czasie robét
Badania w czasie rob6t obejmujg kontrole uziarnienia na podstawie analizy sitowej wbudowywanej mieszanki, z czestotliwos$cig 1
badanie na kazde 3000m® wbudowanego materiatu.
Dodatkowo dla przebadane;j partii nalezy okresli¢ parametry mieszanki z pozycji 1 + 7, Tabeli 2.

Wilgotno$¢ naturalng materiatu kontroluje si¢ wg PN-EN 1097-5. Do kontroli nalezy pobiera¢ co najmniej po dwie probki z
kazdej dziennej dziatki roboczej oraz w przypadkach watpliwych. Badania odbiorowe nalezy przeprowadza¢ wylacznie metoda
suszenia w suszarkach wg PN-EN 1097-5, na probkach pobranych podczas zageszczania warstwy.

Kontrole zageszczenia i nosnosci podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy przeprowadzaé z czgstotliwoscia przedstawiona
w Tabeli 5.

Tabela 5. Czestotliwos¢ badan zageszczenia i no$nosci podbudowy
z mieszanki niezwigzanej stabilizowanej mechanicznie

Czestotliwos¢ pomiarow
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Min. liczba badan na

Max. powierzchnia warstwy

dziennej dziatce roboczej przypadajgca NdJ edno
badanie
2 600 m?

6.4. Wymagania dotyczgce cech geometrycznych podbudowy
Czestotliwos$¢ oraz zakres pomiarow dotyczacych cech geometrycznych podbudowy podano w Tab. 6.

Tabela 6. Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow wykonanej podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicznie
Lp Wyszczegolnienie badan i

Minimalna czestotliwos¢ pomiarow

. pomiarow
1 Szeroko$¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 Rownos¢ podtuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 Rownos¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 Spadki poprzeczne® 10 razy na 1 km
« Nadrogach klasy A — na siatce o wym. 10x10m, wraz ze sprawdzeniem
rzednych w osi podtuznej jezdni i wzdhuz jej obu krawedzi.
« Nadrogach o jezdni wezszej niz 10m, rzgdne sprawdza si¢ w 0si podtuzne;j
5 Rze¢dne wysokosciowe i krawedziach.

¢ Na pozostatych drogach — co 20m na odcinkach prostoliniowych, w osi
podtuznej drogi i wzdhuz jej krawedzi oraz co 10m — na odcinkach
krzywoliniowych

e Nadrogach klasy A —co 25m w osi jezdni i na jej krawedziach.

e  Na pozostalych drogach - co 100m.

e Podczas budowy — w 3 punktach na kazdej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 400 m?

«  Przed odbiorem — w 3 punktach, lecz nie rzadziej niz raz na 2000 m?

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykonaé w punktach gléwnych
tukow poziomych

6 = Uksztaltowanie osi w planie™®)

7 Grubo$¢ podbudowy

6.5. Badania kontrolne
Badaniami kontrolnymi zarzadza Inzynier. Wykonanie ich, zleca do Laboratorium Zamawiajacego lub wskazanego przez
Zamawiajacego okreslajac: lokalizacje, ilos¢, rodzaj oraz termin przeprowadzenia badania.

6.5.1. Badania kontrolne dodatkowe
W wypadku uznania, ze jeden z wynikow badan kontrolnych nie jest reprezentatywny dla ocenianego odcinka budowy,
Wykonawca ma prawo zada¢ przeprowadzenia badan kontrolnych dodatkowych.
Inzynier przy udziale Wykonawcy, decyduje o miejscach pobrania probek i wyznaczeniu odcinkow cze$ciowych ocenianego
odcinka budowy. Jezeli odcinek czesciowy przyporzadkowany do badan kontrolnych nie moze by¢ jednoznacznie i zgodnie
wyznaczony, to odcinek ten nie powinien by¢ mniejszy niz 20% ocenianego odcinka budowy. Do odbioru uwzgledniane sa
wyniki badan kontrolnych i kontrolnych dodatkowych do wyznaczonych odcinkéw czesciowych.

Koszty badan kontrolnych dodatkowych zazadanych przez wykonawceg ponosi wykonawca.
6.5.2. Badania arbitrazowe

Badania arbitrazowe sg powtorzeniem badan kontrolnych, co do ktérych istniejg uzasadnione watpliwosci ze strony Inzyniera lub
Wykonawcy (np. na podstawie wlasnych badan).

Badania arbitrazowe wykonuje na wniosek strony kontraktu, niezalezne laboratorium posiadajace akredytacje PCA na dany
rodzaj badania , ktore nie wykonywato badan kontrolnych.

Koszty badan arbitrazowych wraz ze wszystkimi kosztami ubocznymi ponosi strona, na ktorej niekorzys¢ przemawia wynik
badania.

6.6. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Wszystkie Roboty, ktére wykazuja wigksze odchylenia wymagan od okreslonych w niniejszej STWiORB podlegaja
niezbednym potraceniom lub rozbiérce i ponownemu wykonaniu, zaleznie od decyzji Inzyniera, na koszt i staraniem
Wykonawcy.

W przypadku gdy nastapi rozjezdzanie i rozluZnienie materiatu w juz zaggszczonej i odebranej warstwie podbudowy, na skutek
prowadzenia transportu po tej warstwie, Wykonawca spulchni warstwe, jesli konieczne dowiezie nowy materiat, wyprofiluje i
zagesci do wymaganych parametrow. Wykonawca ma réwniez obowigzek powtorzenia na koszt wlasny, badan odbiorowych
warstwy, zgodnie z wymaganiami Tab.4.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robdt podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” p.7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest dla wykonane;:
- warstwa podbudowy z mieszanki niezwigzanej 0/31,5, grubosci 20 cm — metr kwadratowy (m?),

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogélne zasady odbioru robét
Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” p.8.

8.2. Sposéb odbioru robét

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z Dokumentacja Projektowa i wymaganiami STWiORB jezeli wszystkie wyniki
badan przeprowadzonych przy odbiorach okazaty si¢ zgodne z wymogami.

Roboty wykonane niezgodnie z Dokumentacja Projektowa i STWiORB podlegaja niezbgdnym poprawkom lub rozbidrce i
ponownemu wykonaniu, zaleznie od decyzji Inzyniera, na koszt i staraniem Wykonawcy.

Odbidér Robot zgodnie z aktualnymi dokumentami, wytycznymi na czas budowy.

0. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB DM.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” p.9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Placi si¢ za jednostke obmiarowa wg p.7.2 wykonanej podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.
Cena pojedynczej jednostki obmiarowej jest ceng usredniong dla zatozonego sposobu wykonania i obejmuje:
—  prace pomiarowe,
—  zakup i transport wszystkich niezb¢dnych czynnikow produkcji,
—  koszty ewentualnych odpadéw i ubytkéw materiatlowych,

—  przygotowanie mieszanki, w tym opracowanie ewentualnej recepty, odsianie, wymieszanie i doprowadzenie do
odpowiedniej wilgotnosci,

— transport i wbudowanie,

—  wykonanie odcinka prébnego,
—  profilowanie,

—  zaggszczenie,

—  biezace utrzymanie warstwy podbudowy w trakcie trwania innych Robot, niedopuszczenie do zabrudzenia i
rozluznienia warstwy w przypadku dopuszczenia do transportu,

— utrzymanie warstwy lezacej ponizej w przypadku prowadzenia po niej transportu technologicznego dla wykonania
podbudowy, niedopuszczenie do rozjezdzania warstwy, naprawienie warstwy w przypadku uszkodzenia z
powtorzeniem badan odbiorowych,

—  koszty biezgcego oczyszczania nawierzchni drog publicznych uzywanych do transportu — usuwanie
zanieczyszczen nanoszonych samochodami przewozacymi Kruszywa,

— oznakowanie i zabezpieczenie Robot oraz jego utrzymanie,
—  wykonanie wszystkich niezb¢dnych badan, pomiarow, prob i sprawdzen,

—  wykonanie innych czynnosci niezb¢dnych do realizacji Robot objetych niniejsza STWiORB.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
W przypadku braku datowania danej normy przywotanie dotyczy najnowszego jej wydania. W pozostatych przypadkach
dotyczy wskazanego datowania.

10.1. Normy

PN-EN Kruszywa do niezwigzanych i zwigzanych hydraulicznie materiatow stosowanych w obiektach
13242+A1:2010  budowlanych i budownictwie drogowym

PN-EN 13285 Mieszanki niezwigzane. Specyfikacje

PN-EN 13286-2  Mieszanki niezwigzane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Cze¢s¢ 2: Metody okreslania
gestosci 1 zawarto$ci wody. Zageszczanie metoda Proctora.
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PN-EN 13286-47

Mieszanki niezwiazane i zwigzane spoiwem hydraulicznym. Czg¢s¢ 47: Metoda badania do
okreslenia kalifornijskiego wskaznika no$nos$ci, natychmiastowego wskaznika no$nosci i
pecznienia liniowego

Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie sktadu ziarnowego. Metoda

PN-EN 933-1 : :
przesiewania.
Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczanie sktadu ziarnowego. Nominalne
PN-EN 933-2 . Lo
wymiary otworéw sit badawczych.
PN-EN 933-3 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczenie ksztattu ziarn za pomoca wskaznika
ptaskosci
Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Czg$¢ 4: Oznaczanie ksztattu ziarn. Wskaznik
PN-EN 933-4
ksztattu.
PN-EN 933-5 Badania geometrycznych wlasciwosci kruszyw. Oznaczenie procentowej zawartosci ziarn
o powierzchniach powstatych w wyniku przekruszenia lub famania kruszyw grubych
Badania geometrycznych wtasciwosci kruszyw. Czg$¢8: Ocena zawartoSci drobnych czastek.
PN-EN 933-8 . LT .
Badanie wskaznika piaskowego. Zatacznik A.
PN-EN 1097-1 Badania mechanicznych i fizycznych wtasciwosci kruszyw. Oznaczanie odpornosci na Scieranie
(mikro-Deval)
PN-EN 1097:2 Badania Fnef:hamcznych i fizycznych wlasciwos$ci kruszyw. Metody oznaczania odpornosci na
rozdrabnianie.
Badania mechanicznych i fizycznych wiasciwosci kruszyw. Czgs¢ 5: Oznaczanie zawartosci
PN-EN 1097-5 . .
wody przez suszenie w suszarce z wentylacja.
PN-EN 1097-6 Badgnla.meghgn1cznych i fizycznych wlasciwos$ci kruszyw. Czesé 6: Oznaczanie gestosei ziarn
i nasigkliwosci.
PN-EN 1744-1 Badania chemicznych wtasciwos$ci kruszyw. Analiza chemiczna
PN-EN 1744-3 Badania chemlcznych wiasciwos$ci kruszyw. Czesé 3: Przygotowanie wyciagow przez
wymywanie kruszyw
PN-EN 1367-1 Badania wlasciwosci cieplnych i odporno$ci kruszyw na dziatanie czynnikéw atmosferycznych.
Oznaczenie mrozoodpornosci
PN-EN 1367-3 Badania wlasciwosci cieplnych i odpornosci kruszyw na dziatanie czynnikéw atmosferycznych.

BN-68/8931-04

Badanie bazaltowej zgorzeli stonecznej metodg gotowania
Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i fatg.

10.2.  Inne dokumenty
WT-4 2010 Wymagania techniczne. Mieszanki niezwiazane do drog krajowych, IBDiM, Warszawa 2010.
Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, Czgs¢ 2: Zatacznik, GDDP,Warszawa 1998.

Katalog Typowych Konstrukcji Nawierzchni Podatnych i Potsztywnych — Zatacznik do Zarzadzenia nr 31 Generalnego
Dyrektora Drog Krajowych i Autostrad z dnia 16.06.20
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USTAWIENIE KRAWEZNIKOW BETONOWYCH ( D. 08.01.01b)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej STWiORB sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z ustawieniem
kraweznikow betonowych wraz z wykonaniem taw w ramach remontu drogi wojewodzkiej:

nr 785 m. Silnica od km 10+250 do 10+687 dl. 437m

1.2. Zakres stosowania STWIORB

STWIiORB jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
wpll

1.3. Zakres robot objetych STWiIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwiagzanych z wykonaniem i odbiorem
ustawienia krawg¢znikow betonowych na tawach betonowych z oporem z betonu C12/15:
- krawe¢zniki betonowe 20x30cm w ilosci 427mb,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Kraweznik betonowy — prefabrykat betonowy, przeznaczony do oddzielenia powierzchni znajdujacych si¢ na tym
samym poziomie lub na réznych poziomach stosowany: a) w celu ograniczania lub wyznaczania granicy rzeczywistej lub
wizualnej, b) jako kanaty odptywowe, oddzielnie lub w polaczeniu z innymi kraweznikami, c) jako oddzielenie
pomigdzy powierzchniami poddanymi ré6znym rodzajom ruchu drogowego.

1.4.2. Wymiar nominalny — wymiar krawe¢znika okre$lony w celu jego wykonania, ktéremu powinien odpowiada¢ wymiar
rzeczywisty w okreslonych granicach dopuszczalnych odchyltek.

1.4.3. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogblne[1] pkt 1.4.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczgce robot

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” [1] pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB D-M-00.00.00
»,Wymagania ogolne” pkt 2.
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2.2. Materialy do wykonania robot

2.2.1. Zgodno$¢ materialow z dokumentacja projektowa

Materialy do wykonania robot powinny by¢ zgodne z ustaleniami STWiORB.

2.2.2. Stosowane materiaty

Przy ustawianiu krawg¢znikow na fawach mozna stosowaé nastepujace materiaty:
krawezniki betonowe,
piasek na podsypke i do zapraw,
cement do podsypki i do zapraw,
wodg,
materiaty do wykonania tawy.

2.2.3. Krawezniki betonowe

2.2.3.1. Wymagania ogo6lne wobec kraweznikow

Krawezniki betonowe mogg mieé nastepujace cechy charakterystyczne:
krawgznik moze by¢ produkowany:
a) z jednego rodzaju betonu,
b) zroéznych betonéw zastosowanych w warstwie konstrukcyjnej oraz w warstwie $cieralnej (ktora na catej powierzchni
deklarowanej przez producenta jako powierzchnia widoczna powinna mie¢ minimalng grubo$¢ 4 mm),
skosne krawedzie kraweznika powyzej 2 mm powinny by¢ okre$lone jako fazowane, z wymiarami deklarowanymi przez
producenta,
krawgznik moze mieé profile funkcjonalne i/lub dekoracyjne (ktorych nie uwzglgdnia si¢ przy okre§laniu wymiarow
nominalnych kraweznika); zalecana dtugos$¢ prostego odcinka kraweznika wraz ze ztaczem wynosi 1000 mm,
powierzchnia kraweznika moze by¢ obrabiana, poddana dodatkowej obrobce lub obrobce chemicznej,
plaszczyzny czolowe krawegznikdw moga by¢ proste lub uksztaltowane w sposob utatwiajacy uktadanie lub ryglowanie
(przyktady w zat. 1),
krawezniki tukowe moga by¢ wykonane jako wypukte lub wklgste (przyktady w zat. 2),
rozroznia si¢ dwa typy kraweznikow (przyktady w zat. 3):
a) uliczne, do oddzielenia powierzchni znajdujacych si¢ na r6znych poziomach (np. jezdni i chodnika),
b) drogowe, do oddzielenia powierzchni znajdujacych si¢ na tym samym poziomie (np. jezdni i pobocza).

2.2.3.2. Wymagania techniczne wobec kraweznikow

Wymagania techniczne stawiane kraweznikom betonowym okresla PN-EN 1340 [5] w sposob przedstawiony w

tablicy 1.

Tablica 1. Wymagania wobec kraweznika betonowego, ustalone w PN-EN 1340 [5] do stosowania w warunkach kontaktu

z solg odladzajaca w warunkach mrozu

Lp. Cecha Zalacz Wymagania
nik
1 Ksztalt i wymiary
1.1 | Wartosci dopuszczalnych od- c Dhugosé: £ 1%, >4 mm i< 10 mm
chytek od wymiar6w nomi- Inne wymiary z wyjatkiem promienia:
nalnych, z doktadnoscia do - dla powierzchni: + 3%, >3 mm, < 5mm,
milimetra - dla innych czesei: + 5%, >3 mm, < 10 mm
1.2 | Dopuszczalne odchytki od C
plaskosci i prostoliniowosci,
dla dlugosci pomiarowej
300 mm + 1,5 mm
400 mm +2,0 mm
500 mm +2,5mm
800 mm +4,0 mm
2 Wriaséciwoscei fizyczne i mechaniczne
2.1 | Odporno$¢ na zamrazanie/ D Ubytek masy po badaniu: warto$¢ $rednia < 1,0 kg/m?, przy
rozmrazanie z udziatem soli czym kazdy pojedynczy wynik < 1,5 kg/m?
odladzajacych
2.2 | Wytrzymalos¢ na zginanie F Klasa Charakterystyczna Kazdy pojedynczy
(Klasa wytrzymatosci wytrz. wytrzymatosé¢, MPa wynik, MPa
ustalona w dokumentacji 1 3,5 >28
projektowej lub przez 2 5,0 >4,0
Inzyniera) 3 6,0 >4.8
2.3 | Trwato$¢ ze wzgledu na F Krawezniki maja zadawalajaca trwatosé (wytrzymatosc)
wytrzymato$§é jesli spenione sa wymagania pktu 2.2 oraz poddawane sa
normalnej konserwacji
2.4 | Odporno$¢ na $cieranie GiH Odporno$¢ przy pomiarze na tarczy
(Klasa odpornosci ustalona w Klasa | szerokiej $cierne;j, Bohmego,
dokumentacji projektowej lub odpor- wg zat. G normy wg zat. H normy —
przez Inzyniera) nosci — badanie badanie alternatywne
podstawowe
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1 Nie okresla si¢ Nie okresla sig
3 <23 mm <20000 mm?*/5000 mm?
4 <20 mm < 18000 mm*/5000 mm?
2.5 | Odporno$¢ na poslizg/ | a) jesli gorna powierzchnia kraweznika nie byta szlifowana
poslizgniecie i/lub polerowana — zadawalajaca odpornos¢,

b) jesli wyjatkowo wymaga si¢ podania wartosci
odpornosci na poslizg/poslizgnigcie — nalezy zadekla-
rowa¢ minimalng jej warto$¢ pomierzona wg zal I
normy (wahadlowym przyrzadem do badania tarcia),

c) trwato$¢ odpornosci na poslizg/poslizgniecie w nor-
malnych warunkach uzytkowania kraweznika jest zada-
walajaca przez caty okres uzytkowania, pod warunkiem
wlasciwego utrzymywania i gdy na znacznej czg¢sci nie
zostato odstonigte kruszywo podlegajace intensyw-
nemu polerowaniu.

3 Aspekty wizualne
3.1 | Wyglad J a) powierzchnia kraweznika nie powinna mie¢ rys i
odpryskow,
b) nie dopuszcza si¢ rozwarstwien w kraweznikach
dwuwarstwowych
) ewentualne wykwity nie sa uwazane za istotne

3.2 Tekstura J a) krawezniki z powierzchnig o specjalnej teksturze —
producent powinien okresli¢ rodzaj tekstury,

b) tekstura powinna by¢ poréwnana z probkami
dostarczonymi przez producenta, zatwierdzonymi przez
odbiorcg,

C) roznice w jednolitosci tekstury, spowodowane
nieuniknionymi zmianami we wlasciwo$ci surowcow i
warunkow twardnienia, nie sa uwazane za istotne

33 Zabarwienie J a) barwiona moze by¢ warstwa §cieralna lub caty element,

b) zabarwienie powinno by¢ poréwnane z probkami
dostarczonymi przez producenta, zatwierdzonymi przez
odbiorcg,

) roznice w jednolitosci zabarwienia, spowodowane
nieuniknionymi zmianami wtasciwos$ci surowcow lub
warunkow dojrzewania betonu, nie sa uwazane za
istotne

W przypadku zastosowan kraweznikéw betonowych na powierzchniach innych niz przewidziano w tablicy 1 (np.
przy nawierzchniach wewngtrznych, nie narazonych na kontakt z sola odladzajaca), wymagania wobec kraweznikow nalezy
odpowiednio dostosowa¢ do ustalen PN-EN 1340 [5].

2.2.3.3. Sktadowanie krawgznikow

Krawezniki betonowe mogg by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane wedlug typow,
rodzajow, ksztaltow, cech fizycznych i mechanicznych, wielkosci, wygladu itp.

Krawezniki betonowe nalezy uktada¢ z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych o wymiarach: grubosé¢
2,5 cm, szeroko$¢ 5 cm, dtugo$ci min. 5 cm wigkszej od szeroko$ci krawegznika.

2.2.4. Materiaty na podsypke i do zapraw

Jesli dokumentacja projektowa lub SST nie ustala inaczej, to nalezy stosowac¢ nastgpujace materialy:
a) na podsypke piaskowg
— piasek naturalny wg PN-B-11113 [10], odpowiadajacy wymaganiom dla gatunku 2 lub 3,
— piasek tamany (0,075+2) mm, mieszanke drobng granulowang (0,075+4) mm albo miat (0+4) mm, odpowiadajacy
wymaganiom PN-B-11112 [9],
b) na podsypke cementowo-piaskowa i do zapraw
— mieszanke cementu i piasku: z piasku naturalnego spetniajacego wymagania dla gatunku 1 wg PN-B-11113 [10],
cementu 32,5 spetniajagcego wymagania PN-EN 197-1 [3] i wody odmiany 1 odpowiadajacej wymaganiom PN-88/B-
32250 [11].

Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do bezposredniego wbudowania po dostarczeniu na budowe, powinno
odbywa¢ si¢ na podlozu réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przy zabezpieczeniu kruszywa przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi.

Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [12].

2.2.5. Materialy na tawy

Do wykonania taw pod kraweznik nalezy stosowac, dla:
a) tawy betonowej — beton klasy C12/15 lub C8/10 wg PN-EN 206-1 [4], a tymczasowo B15 i B10 wg PN-88/B-06250 [6],
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b) tawy zwirowej — zwir odpowiadajgcy wymaganiom PN-B-11111 [8],
) tawy thuczniowej — thuczen odpowiadajacy wymaganiom PN-B-11112 [9].

2.2.6. Masa zalewowa w szczelinach tawy betonowe;j i spoinach kraweznikow

Masa zalewowa, do wypelniania szczelin dylatacyjnych, powinna odpowiada¢ wymaganiom OST D-05.03.04a [2].
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Roboty wykonuje si¢ r¢cznie przy zastosowaniu:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratoroéw plytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” [1] pkt 4.
4.2. Transport kraweznikéw

Krawezniki betonowe mogg by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktada¢ nalezy na §rodkach transportowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku
jazdy.

Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu, a gérna
warstwa nie powinna wystawac¢ poza $ciany srodka transportowego wigcej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

4.3. Transport pozostalych materialow

Transport cementu powinien si¢ odbywac¢ w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym S$rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed
wysypaniem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

Mas¢ zalewowa nalezy pakowaé w bebny blaszane lub beczki. Transport powinien odbywac si¢ w warunkach
zabezpieczajacych przed uszkodzeniem bebnow i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét

Sposéb wykonania robdt powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowg i SST. W przypadku braku
wystarczajacych danych mozna korzysta¢ z ustalen podanych w niniejszej specyfikacji oraz z informacji podanych w
zalgcznikach.

Podstawowe czynnosci przy wykonywaniu robot obejmuja:

1. roboty przygotowawcze,
2. wykonanie fawy,
3. ustawienie kraweznikow,
4. wypehienie spoin,
5. roboty wykonczeniowe.
5.

3. Roboty przygotowawcze

Przed przystgpieniem do rob6t nalezy, na podstawie dokumentacji projektowej, SST lub wskazan Inzyniera:
— ustali¢ lokalizacje robot,
— ustali¢ dane niezbedne do szczegdtowego wytyczenia robot oraz ustalenia danych wysokosciowych,
— usuna¢ przeszkody, np. stupki, pacholki, elementy drog, ogrodzen itd.
— ustali¢ materiaty niezb¢dne do wykonania robét,
— okresli¢ kolejnos¢, sposob i termin wykonania robot.

5.4. Wykonanie lawy
5.4.1. Koryto pod tawe
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Wymiary wykopu, stanowigcego koryto pod tawg, powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z
uwzglednieniem w szeroko$ci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku.

Wskaznik zageszczenia dna wykonanego koryta pod lawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedlug normalnej
metody Proctora.

5.4.2. Lawa zwirowa

Lawe zwirows 0 wysoko$ci do 10 cm wykonuje si¢ jednowarstwowo przez zasypanie koryta zwirem i zageszczenie
g0, polewajac woda.

Lawy o wysokosci powyzej 10 cm nalezy wykonywaé¢ dwuwarstwowo, starannie zaggszczajac poszczegélne
warstwy.

5.4.3. Lawa tluczniowa

Lawe nalezy wykonywac przez zasypanie wykopu koryta thuczniem.
Thuczen nalezy starannie ubi¢ polewajac woda. Gorng powierzchni¢ tawy tluczniowej nalezy wyréwnaé klincem i
ostatecznie zagescic.
Przy grubo$ci warstwy thucznia w tawie wynoszacej powyzej 10 cm nalezy tawe wykona¢ dwuwarstwowo, starannie
zageszczajac poszezegdlne warstwy.

5.4.4. Lawa betonowa

Lawg betonowa zwykta w gruntach spoistych wykonuje si¢ bez szalowania, przy gruntach sypkich nalezy stosowac
szalowanie.

Lawe betonowsg z oporem wykonuje si¢ w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu lub bezposrednio w korycie
powinien by¢ wyrownywany warstwami. Betonowanie taw nalezy wykonywaé zgodnie z wymaganiami PN-63/B-06251 [7],
przy czym nalezy stosowac co 50 m szczeliny dylatacyjne wypelnione bitumiczng masg zalewows.

Przyktady taw betonowych zwyktych i taw z oporem podaje zatacznik 4.

5.5. Ustawienie kraweznikow betonowych
5.5.1. Zasady ustawiania kraweznikow

Swiatlo (odleglos¢ gornej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji
projektowej, a w przypadku braku takich ustalen powinno wynosi¢ od 10 do 12 cm, a w przypadkach wyjatkowych (np. ze
wzgledu na ,,wyrobienie” Scieku) moze by¢ zmniejszone do 6 cm lub zwigkszone do 16 cm.

Zewngtrzna §$ciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu kraweznika obsypana piaskiem,
zwirem, tluczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.

5.5.2. Ustawienie kraweznikow na tawie zwirowej lub ttuczniowe;j

Ustawianie kraweznikow na tawie zwirowej i thuczniowej powinno by¢ wykonywane na podsypce z piasku o
grubosci warstwy od 3 do 5 cm po zaggszezeniu.

5.5.3. Ustawienie kraweznikow na tawie betonowej

Ustawianie kraweznikéw na tawie betonowej wykonuje si¢ na podsypce z piasku lub na podsypce cementowo-
piaskowej o grubosci 3 do 5 cm po zaggszezeniu.

5.5.4. Wypelnianie spoin

Spoiny kraweznikow nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy wypeti¢ zwirem, piaskiem lub
zaprawa cementowo-piaskowa, przygotowang w stosunku 1:2. Zalewanie spoin krawe¢znikow zaprawa cementowo-piaskowa
stosuje si¢ wytacznie do krawegznikow ustawionych na tawie betonoweyj.

Spoiny kraweznikow przed zalaniem zaprawa nalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia przed wptywami
temperatury krawezniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowej i o spoinach zalanych zaprawa nalezy zalewac co 50
m bitumiczna masa zalewowa nad szczeling dylatacyjna tawy.

5.6. Roboty wykonczeniowe

Roboty wykonczeniowe powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i SST. Do rob6t wykonczeniowych naleza
prace zwiazane z dostosowaniem wykonanych robot do istniejacych warunkow terenowych, takie jak:
— odtworzenie elementdéw czasowo usunietych,
— roboty porzadkujace otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét

Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6élne” [1] pkt 6.
6.2. Badania przed przystapieniem do roboét

Przed przystgpieniem do robdt Wykonawca powinien:
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— uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajace wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stosowania (certyfikaty
zgodnoéci, deklaracje zgodnosci, ew. badania materiatdéw wykonane przez dostawcow itp.),
— ew. wykona¢ wilasne badania wtasciwosci materiatdéw przeznaczonych do wykonania robét, okreslone w pkcie 2 (tablicy
1),
— sprawdzi¢ cechy zewnetrzne kraweznikow.
Wszystkie dokumenty oraz wyniki badan Wykonawca przedstawia Inzynierowi do akceptacji.
Sprawdzenie wygladu zewnetrznego kraweznikow nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez
pomiar i ocen¢ uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i
ustaleniami PN-EN 1340 [5].
Badania pozostatych materiatdéw stosowanych przy ustawianiu kraweznikow betonowych powinny obejmowac
wlasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materialoéw w pkcie 2.

6.3. Badania w czasie roboét
6.3.1. Sprawdzenie koryta pod tawe

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zageszczenie podtoza na dnie wykopu.
Tolerancja dla szeroko$ci wykopu wynosi + 2 cm. Zageszczenie podtoza powinno by¢ zgodne z pkt 5.4.1.

6.3.2. Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja:
a) zgodno$¢ profilu podtuznego goérnej powierzchni taw z dokumentacja projektows.
Profil podtuzny goérnej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowana niweleta. Dopuszczalne odchylenia moga
wynosi¢ + 1 cm na kazde 100 m tawy,
b) wymiary taw.
Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwdoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy. Tolerancje wymiaréw
Wynosza:
- dla wysokosci + 10% wysokosci projektowanej,
- dla szerokosci + 10% szerokosci projektowanej,
€) rownos¢ gornej powierzchni taw.
Rownos¢ gérnej powierzchni tawy sprawdza si¢ przez przytozenie w dwoch punktach, na kazde 100 m tawy,
trzymetrowej taty. Przeswit pomigdzy gérna powierzchnia tawy i przytozong tatg nie moze przekracza¢ 1 cm,
d) zageszczenie taw z kruszyw.
Zaggszczenie faw bada si¢ w dwoch przekrojach na kazde 100 m. Lawy ze zwiru lub piasku nie moga wykazywaé $ladu
urzadzenia zaggszczajacego.
Lawy z tlucznia, badane proba wyjecia poszczegdlnych ziarn thucznia, nie powinny pozwala¢ na wyjecie ziarna z fawy,
e) odchylenie linii faw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekracza¢ +2 cm na kazde 100 m wykonanej
fawy.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kraweznikow

Przy ustawianiu kraweznikoéw nalezy sprawdzac:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraweznikow w poziomie od linii projektowanej, ktore wynosi + 1 cm na kazde 100 m
ustawionego kraweznika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gornej ptaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej, ktore wynosi + 1 cm na
kazde 100 m ustawionego kraweznika,

€) réwno$¢ gornej powierzchni kraweznikow, sprawdzane przez przytozenie w dwoch punktach na kazde 100 m
kraweznika, trzymetrowej faty, przy czym przeswit pomiedzy gorna powierzchnig kraweznika i przytozona fata nie
moze przekracza¢ 1 cm,

d) doktadno$¢ wypelnienia spoin bada sie co 10 metréw. Spoiny muszg by¢ wypetnione calkowicie na pelng gtebokos¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego kraweznika.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [1] pkt 8.
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Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
— wykonanie koryta pod tawe,
— wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki.

i wymaganiami Inzyniera,

Odbiodr tych robdt powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

[1] oraz niniejszej STWIORB.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” [1] pkt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena ustawienia 1 m kraweznika obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— przygotowanie podtoza,
— dostarczenie materialow i sprzetu,
— wykonanie koryta pod tawe,
— wykonanie tawy z ewentualnym wykonaniem szalunku i zalaniem szczelin dylatacyjnych,

— wykonanie podsypki,

— ustawienie kraweznikow z wypelnieniem spoin i zalaniem szczelin wedlug wymagan dokumentacji projektowej, SST i

specyfikacji technicznej,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprzetu.

9.3. Sposéb rozliczenia robot tymczasowych i prac towarzyszacych

Cena wykonania rob6t okreslonych niniejsza STWiORB obejmuje:

— roboty tymczasowe, ktore sa potrzebne do wykonania robdt podstawowych, ale nie sg przekazywane Zamawiajgcemu i

sg usuwane po wykonaniu robdt podstawowych,

— prace towarzyszace, ktore sa niezbedne do wykonania robdt podstawowych, niezaliczane do robot tymczasowych, jak

geodezyjne wytyczenie robot itd.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Specyfikacje techniczne STWIORB

1. D-M-00.00.00 Wymagania ogoélne
2. D-05.03.04a Wypetnianie szczelin  w nawierzchni z  betonu
cementowego
10.2. Normy

3. PN-EN 197-1:2002 Cement. Cze¢$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria
zgodnosci dotyczace cementu powszechnego uzytku
Beton. Czgs¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i
zgodno$¢

Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan

4. PN-EN 206-1:2003

5. PN-EN 1340:2004 i
PN-EN 1340:2004/AC

6. PN-88/B-06250 Beton zwykly
7. PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe
8. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do

nawierzchni drogowych. Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne.  Kruszywa
nawierzchni drogowych. Piasek
Materiaty budowlane. Woda do betondéw i zapraw
Cement. Transport i przechowywanie

9. PN-B-11112:1996
10. PN-B-11113:1996 naturalne do

11. PN-88/B-32250
12. BN-88/6731-08
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10.3. Inne dokumenty

13. Katalog szczegotow drogowych ulic, placow i parkéw miejskich, Centrum
Techniki Budownictwa Komunalnego, Warszawa 1987
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ZALACZNIKI
ZALACZNIK 1

GEOMETRIA KRAWEZNIKOW (wg [5])

1.1. Przyktad ksztattu kraweznika przeznaczonego do ryglowania

Zx Zy

Oznaczenia: Y <X -3 mmi Zy<Zx— 3 mm, X minimum: > 1/5 b i> 20 mm,
X maximum: < 1/3 b1 <70 mm, Zy maximum: Y/2, Tolerancja dla X i Zx -1, +2 mm, Tolerancjadla Y i
Zy—2,+1 mm, L — Dlugos$¢ elementu krawgznika, W — Szerokos¢ elementu kraweznika

1.2. Przyktad wglebienia lub wcigcia powierzchni czolowej w dolnej czgsci kraweznika

Oznaczenia: H — Wysokos¢ elementu kraweznika, h — wysoko$¢ wglebienia lub weciecia, W — szeroko$¢ elementu
krawegznika, L — dhugosé¢ elementu krawegznika, | — dlugos¢ wglebienia lub wcigcia
ZALACZNIK 2
PRZYKLADY KRAWEZNIKOW LUKOWYCH (wg [5])

a) wklestego b) wypuktego

Y
1

Oznaczenia: 1 — Kraweznik, 2 — Jezdnia, 3 — Dtugos$¢, 4 — Promien, 5 — Kanat odptywowy
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a) Kraweznik typu ulicznego

c

ZALACZNIK 3

PRZYKLADY KRAWEZNIKOW TYPU ULICZNEGO I DROGOWEGO
(wg BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingdw i torowisk

tramwajowych. Krawezniki 1 obrzeza chodnikowe)

b) Kraweznik typu drogowego

\S ) \AS-U) —ir
e i I H
”I_/J‘?’z’ Bt e i
ii::/// ////’, = i :’ ’/:/’, 1
2/, 7 LA
I !‘ 1202 ;{_
b U L
Przyktadowe wymiary kraweznikow
Typ Wymiary kraweznikow, cm
kraweznika | b h c d r
Uliczny 20 30 min. 3 min. 12
100 15 max. 7 max. 15 1,0
15 20
Drogowy 100 12 25 - - 1,0
10 25

ZALACZNIK 4

PRZYKLADY USTAWIENIA KRAWEZNIKOW BETONOWYCH NA LAWACH (wg [13])

a) Kraweznik typu ulicznego 20 x 30 cm
na fawie betonowej z oporem
lem]

b) Kraweznik typu ulicznego 15 x 30 cm
na lawie betonowej zwyktej

lem/
¢ 15 "
. ‘:1 I‘l'l’
J‘_I g
1 chodnik
W ATAS
o
m
-
l.n)‘_
e
A TN
20
H——K

1. kraweznik, typ ciezki 20x30x100 cm
2. podsypka cem.-piaskowa 1:4
3. tawa z betonu B10

¢) Kraweznik typu ulicznego 15 x 30 cm na
lawie zwirowej

1. kraweznik, typ uliczny 15x30x100 cm

2. podsypka cem.-piaskowa 1:4

3. lawa z betonu B10

d) Kraweznik typu ulicznego 15 x 30 cm

na tawie thuczniowej
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30

wn
b
1. kraweznik, typ uliczny 15x30x100 cm 1. kraweznik, typ uliczny 15x30x100 cm
2. podsypka piaskowa lub cem.-piaskowa 1:4 2. podsypka piaskowa lub cem.-piaskowa 1:4
3. tawa zwirowa 3. tawa tluczniowa
e) Kraweznik typu drogowego 12 x 25 cm ) Kraweznik typu drogowego 15 x 30 cm na
na tawie zwirowej lub ttuczniowe;j tawie betonowej
/em] 58 Iem|
—F
2y 1
, -
' l
H pobocze jezdnia
pobocze % jezdnia |
~ } & /
t %
! i _‘ 9
g o O
e o ///9?// SR
Sy % R ._‘ IA J
7z D = N\ NSNS
—20 ¥ —20
1. kraweznik, typ drogowy 12x25x100 cm 1. kraweznik, typ drogowy 15x30x100 cm
2. podsypka z piasku 2. podsypka cem.-piaskowa 1:4
3. tawa zwirowa lub tluczniowa 3. tawa z betonu B10

g) Kraweznik typu ulicznego 20 x 30 cm  h) Kraweznik typu ulicznego, ze $ciekiem
utozony na ptlask (np. przy wjezdzie na betonowym, na tawie betonowej
chodnik, do bramy)

| chodnik ‘ 7

S 33
‘);'\ S /l :
y 0

hl L]

Y 45 ¥

L %

1. kraweznik 20x30x100 cm WYMIARY UZUPEENIAJACE (alternatywne)

! . kraweznik a b c
2. podsypka cem.-piaskowa 1:4 betonowy | 20X 30 55 120 | 18
3. tawa z betonu B10

15x 30 20 | 15 | 10

[em] femi 151t 20 28

20

15
25

ol

1. kraweznik, typ uliczny 15(20)x30x100 cm
2. $ciek betonowy

3. podsypka cem.-piaskowa 1:4

4. fawa z betonu B10
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CHODNIKI (D. 08.02.02)
1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot polegajacych
utozeniu nawierzchni chodnikow z kostki betonowej w ramach remontu drogi wojewddzkie;j:

nr 785 m. Silnica od km 10+250 do 10+687 dl. 437m
1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot objetych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem:
chodnika z brukowej kostki betonowej szarej grubosci 8cm na podsypce cem. piaskowej w ilosci 516,00m2

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztattka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania. Produkowana jest jako
ksztattka jednowarstwowa lub w dwdch warstwach potaczonych ze sobg trwale w fazie produkcji.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami i z
definicjami podanymi w STWiORB ,,Wymagania og6lne”

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robdét
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB ,,Wymagania ogolne”
2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB ,,Wymagania og6lne”
2.2. Betonowa kostka brukowa

2.2.1. Materiatami stosowanymi sg:
- betonowe kostki brukowe odpowiadajace wymaganiom PN-EN 1338:2005

2.2.2. Wyglad zewnetrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknie¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia gorna kostek powinna by¢ rowna i szorstka, a krawedzie kostek rowne 1 proste, wklesnigcia nie powinny
przekracza¢ 2 mm dla kostek o grubosci < 80 mm.

2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostkibrukowej

Do wykonania nawierzchni chodnika stosuje si¢ betonowa kostke brukowa o grubosci 80 mm. Kostki o takiej grubosci sg
produkowane w kraju.
Tolerancje wymiarowe wynosza:

- na dhugosci + 3 mm,
- na szerokosci + 3 mm,
- na grubosci +5mm.

2.3. Materialy do produkcji betonowych kostek brukowych

2.3.1. Cement

Do produkc;ji kostki brukowej nalezy stosowa¢ cement portlandzki, bez dodatkow, klasy nie nizszej niz ,,32,5”. Zaleca si¢
stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 197-1

2.3.2. Kruszywo do betonu

Nalezy stosowa¢ kruszywa mineralne odpowiadajace wymaganiom PN-EN 13043
Uziarnienie kruszywa powinno by¢ ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betonowej, przy zalozonych parametrach
wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.3.3. Dodatki
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Do produkcji kostek brukowych stosuje si¢ dodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikow, zgodnie z recepta
laboratoryjna.

Plastyfikatory zapewniaja gotowym wyrobom wigksza wytrzymatos¢, mniejsza nasigkliwos$¢ i wigkszg odporno$¢ na niskie
temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewni¢ kostce trwate wybarwienie. Powinny to by¢ barwniki nieorganiczne.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w STWiORB ,,Wymagania og6lne” .
3.2. Sprzet do wykonania chodnika z kostki brukowej

Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej wykonuje si¢ recznie.

Jesli powierzchnie sg duze, a kostki brukowe majg jednolity ksztatt i kolor, mozna stosowa¢ mechaniczne urzadzenia
uktadajace. Urzadzenie sktada si¢ z wozka i chwytaka sterowanego hydraulicznie, stuzacego do przenoszenia z palety
warstwy kostek na miejsce ich utozenia.

Do zageszczenia nawierzchni stosuje si¢ wibratory plytowe z ostong z tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB ,,Wymagania ogdlne” .
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktadane sa warstwowo na palecie. Po uzyskaniu wytrzymatosci betonu
min. 0,7 wytrzymato$ci projektowanej, kostki przewozone sg na stanowisko, gdzie specjalne urzadzenie pakuje je w foli¢ i
spina ta§mg stalowa, co gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mozna rowniez przewozi¢ samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robo6t podano w STWiORB ,,Wymagania ogo6lne” .
5.2. Koryto pod chodnik i zjazdy

Koryto pod chodnik wykonane w podtozu powinno by¢ wyprofilowane z 2% spadkiem poprzecznym oraz spadkiem

podtuznym dostosowanym do istniejacego spadku podtuznego drogi. Wskaznik zaggszczenia koryta dla chodnika nie
powinien by¢ mniejszy niz 0,97 wedlug normalnej metody Proctora.

Jezeli dokumentacja projektowa nie okresla inaczej, to nawierzchni¢ chodnika z kostki brukowej mozna wykonywaé

bezposrednio na podlozu z gruntu piaszczystego o WP > 35 w uprzednio wykonanym korycie.

5.3. Podsypka

Na podsypke pod chodnik nalezy stosowa¢ mieszanke cementu i piasku w stosunku 1:4 wg PN-EN 13242, cementu
powszechnego uzytku spetniajgcego wymagania PN-EN 197-1

Grubos¢ podsypki po zageszczeniu powinna zawiera¢ si¢ w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinna by¢ zwilzona
woda, zageszczona i wyprofilowana.

5.4. Ukladanie chodnika z betonowych kostek brukowych

Z uwagi na r6znorodnos¢ ksztattow i kolorow produkowanych kostek, mozliwe jest utozenie dowolnego wzoru - wezesniej
ustalonego w dokumentacji projektowej lub zaakceptowanego przez Inspektora.

Kostke uktada si¢ na podsypce lub podtozu piaszczystym w taki sposob, aby szczeliny miedzy kostkami wynosity od 2 do
3 mm. Kostke nalezy uktadaé¢ ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety chodnika, gdyz w czasie wibrowania (ubijania)
podsypka ulega zaggszczeniu.

Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypeti¢ piaskiem, a nastgpnie zamie$¢ powierzchni¢ utozonych kostek przy uzyciu
szczotek recznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni chodnika.

Do ubijania utozonego chodnika z kostek brukowych, stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa sztucznego dla
ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w
kierunku $rodka i jednoczesnie w kierunku poprzecznym ksztaltek.

Do zaggszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywac walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupeic szczeliny materialem do wypetnienia i zamie$¢ nawierzchnig¢. Chodnik z
wypelnieniem spoin piaskiem nie wymaga pielegnacji - moze by¢ zaraz oddany do uzytkowania.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robét
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB ,,Wymagania ogolne”.

6.2. Badania przed przystapieniem do robét
Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien sprawdzié¢, czy producent kostek brukowych posiada aprobate
techniczng.

6.3. Badania w czasie robét

6.3.1. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podtuznych polega na stwierdzeniu
zgodnosci z pkt 5.3 niniejszej STWiORB.

6.3.2. Sprawdzenie wykonania chodnika i zjazdow

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania chodnika i zjazdéw z betonowych kostek brukowych polega na stwierdzeniu
zgodno$ci wykonania z STWiORB:

- pomierzenie szerokosci Spoin,

- sprawdzenie prawidtowos$ci ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidtowos$ci wypetnienia spoin,

- sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika
6.4.1. Sprawdzenie rownosci chodnika

Sprawdzenie réwnoéci nawierzchni przeprowadza¢ nalezy tatg co najmniej raz na kazde 50 m? utozonego
chodnika . Dopuszczalny przeswit pod tata 4 m nie powinien przekracza¢ 1,0 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w STWiORB ,,Wymagania ogdlne”
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z brukowej kostki betonowej.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiORB ,,Wymagania ogolne” .
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z STWiORB i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczgce podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STWiORB ,,Wymagania ogdlne” .
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? chodnika z brukowej kostki betonowej obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materialdw na miejsce wbudowania,

- wykonanie podsypki cem-piaskowej,
-utozenie kostki brukowej wraz z zaggszczeniem i wypekieniem szczelin,
-przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1 PN-EN197-1:2002 Cement - Czg$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace
cementu powszechnego uzytku

2. PN-EN 1338:2005  Betonowe kostki brukowe. Wymagania i metody badan

3 PN-EN 206-1:2003  Beton. Cze¢s¢ 1: Wymagania, whasciwosci, produkcja i zgodno$é
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BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE (D-08.03.01.)
1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiIiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt polegajacych na
ustawieniu obrzezy betonowych w ramach remontu drogi wojewddzkie;j:

nr 785 m. Silnica od km 10+250 do 10+687 dl. 437m
1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot objetych STWIORB

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z ustawieniem
betonowego obrzeza chodnikowego 8x30cm na podsypce cem. piaskowej gr. 5cm wraz z wykonaniem rob6t ziemnych i
wywozem urobku z kosztami wysypiska w ilesci 453,00mb

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozgraniczajace jednostronnie lub dwustronnie ciggi
komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonych do komunikacji.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w STWiORB ,,Wymagania ogdlne”

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w STWIORB | Wymagania og6lne”
2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow

Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w STWiORB ,,Wymagania ogdlne”
2.2. Stosowane materialy

Materiatami stosowanymi sg:

- obrzeza odpowiadajace wymaganiom PN-EN 1340
- zwir lub piasek do wykonania faw, wg PN-EN 13242
- cement wg PN-EN 197-1

2.3. Betonowe obrzeza chodnikowe - klasyfikacja
W zalezno$ci od przekroju poprzecznego rozréznia si¢ dwa rodzaje obrzezy:

- obrzeze niskie - On,
- obrzeze wysokie - Ow.

W zaleznosci od dopuszczalnych wielkosci i liczby uszkodzen oraz odchylek wymiarowych obrzeza dzieli si¢ na:
- gatunek 1 - G1,

- gatunek 2 - G2.

2.4. Betonowe obrzeza chodnikowe - wymagania techniczne
2.4.1. Wymiary betonowych obrzezy chodnikowych

Ksztalt obrzezy betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymiary podano w tablicy 1.

AT
Y Dk

MYV NANANDY
DERSY

Rysunek 1. Ksztalt betonowego obrzeza chodnikowego Tablica

1. Wymiary obrzezy
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Rodzaj Wymiary obrzezy, cm
obrzeza 1 b h r
75 6 20 3
on 100 6 20 3
75 8 30 3
Oow 90 8 24 3
100 8 30 3
2.4.2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy
Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy podano w tablicy 2.
Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obrzezy
Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
| +8 +12
b, h +3 +3

2.4.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Powierzchnie obrzezy powinny by¢ bez rys, peknieé i ubytkdw betonu, o fakturze z formy lub zatartej. Krawedzie
elementéw powinny by¢ rowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementéw nie powinny przekracza¢ warto$ci podanych w
tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obrzezy

Dopuszczalna wielko$é

Rodzaj wad i uszkodzen wad i uszkodzen
Gatunek 1 Gatunek 2
Wklgstos¢ lub wypuktos¢ powierzchni i krawedzi w mm 2 3
Szczerby ograniczajacych powierzchnie gorne | .
i uszkodzenia (Scieralne) niedopuszczalne
krawedzi i narozy ograniczajacych pozostate
powierzchnie:
liczba, max 2 2
dlugos¢, mm, max 20 40
glebokos¢, mm, max 6 10

2.4.4. Sktadowanie

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane wedlug rodzajow i
gatunkow. Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy uktadac z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych o
wymiarach co najmniej: grubos$¢ 2,5 cm, szeroko$¢ 5 cm, dtugo$¢é minimum 5 cm wigksza niz szeroko$¢ obrzeza.

2.4.5. Beton i jego sktadniki
Do produkecji obrzezy nalezy stosowac beton wedtug PN-EN 206-1 , C 25/30.

2.5. Materialy na lawe i do zaprawy

Zwir i piasek do wykonania fawy powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 13043. Cement na podsypke i do zaprawy
cementowo-piaskowej powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie mniejszej niz ,,32,5”, odpowiadajacy wymaganiom
PN-EN 197-1

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w STWIORB  ,,Wymagania ogdlne”
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3.2. Sprzet do ustawiania obrzezy

Roboty wykonuje si¢ rgcznie przy zastosowaniu drobnego sprzetu pomocniczego:
- betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
- wibratorow ptytowych, ubijakéw recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w STWIORB |, Wymagania ogdlne”
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzeza chodnikowe moga by¢ przewozone dowolnymi srodkami transportu po osiggnieciu przez beton
wytrzymatosci minimum 0,7 wytrzymatosci projektowane;.
Obrzeza powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB ,,Wymagania ogolne”
5.2. Wykonanie koryta

Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom fawy w planie z uwzglednieniem w szerokosci dna wykopu ew.
konstrukcji szalunku.

5.3. Podloze lub podsypka (lawa)

Podloze pod ustawienie obrzeza moze stanowi¢ rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (fawa) ze zwiru lub piasku, o
grubosci warstwy od 3 do 5 cm po zageszezeniu. Podsypke (fawe) wykonuje si¢ przez zasypanie koryta zwirem lub
piaskiem i zageszczenie z polewaniem woda.

5.4. Ustawienie betonowych obrzezy chodnikowych

Betonowe obrzeza chodnikowe nalezy ustawia¢ na wykonanym podtozu w miejscu i ze §wiatlem (odlegtoscia gorne;j
powierzchni obrzeza od ciggu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumentacji projektowe;.

Zewngtrzna $ciana obrzeza powinna by¢ obsypana piaskiem, zwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie
ubitym.

Spoiny nie powinny przekracza¢ szerokosci 1 cm. Nalezy wypetnic¢ je piaskiem lub zaprawa cementowo-piaskowa w stosunku
1:2. Spoiny przed zalaniem nalezy oczys$ci¢ i zmy¢ woda. Spoiny musza by¢ wypetnione catkowicie na pelna glebokoscé.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB ,,Wymagania ogolne”
6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatow przeznaczonych do ustawienia
betonowych obrzezy chodnikowych i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewnetrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i policzenie
uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary dlugosci i
glebokosci uszkodzen nalezy wykona¢ za pomocg przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnoscig do 1 mm.
Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementow nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscia do 1 mm przy uzyciu suwmiarki oraz
przymiaru stalowego lub ta§my, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie katow prostych w narozach elementow
wykonuje si¢ przez przytozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchytek z doktadnoscia do 1 mm.

Badania pozostatych materiatow powinny obejmowac¢ wszystkie wtasciwosci okreslone w normach podanych dla
odpowiednich materiatdw wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robét

W czasie robdt nalezy sprawdza¢ wykonanie:
a) koryta pod podsypke (tawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
b) podloza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypki (fawy) ze zwiru lub piasku - zgodnie z wymaganiami pkt5.3,
C) ustawienia betonowego obrzeza chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, przy dopuszczalnych odchyleniach:
- linii obrzeza w planie, ktore moze wynosi¢ + 2 cm na kazde 10 m dtugosci obrzeza,
- niwelety gornej plaszczyzny obrzeza , ktére moze wynosi¢ £1 cm na kazde 10 m dtugosci obrzeza,
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- wypehienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktore powinno wykazywac catkowite wypeienie badanej spoiny na
peina glebokos¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogo6lne zasady obmiaru robdt podano w STWIORB  , Wymagania og6lne”
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego betonowego obrzeza chodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogodlne zasady odbioru robot podano w STWiORB ,,Wymagania ogolne” .
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z STWiORB i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
- wykonane koryto,
- wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWIORB |, Wymagania ogdlne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m betonowego obrzeza chodnikowego obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatow,
- wykonanie koryta,
- roz$cielenie i ubicie podsypki,
- ustawienie obrzeza,
- wypelnienie spoin,
- obsypanie zewngtrznej Sciany obrzeza,
- wykonanie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-EN 197-1:2002 Cement. Cze$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementu
powszechnego uzytku
2 PN-EN 206-1:2003 Beton. Cze$¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja i zgodnos$é
3 PN-EN 1340:2004 i Krawezniki betonowe. Wymagania i metody badan
PN-EN 1340:2004/AC
4 BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

10.2. Inne dokumenty

1. Katalog szczeg6tow drogowych ulic, placéw i parkéw miejskich, Centrum Techniki Budownictwa
Komunalnego, Warszawa 1987
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WJAZDY | WYJAZDY Z BRAM (D. 08.04.01)
1. WSTEP

1.1. Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot polegajacych
utozeniu nawierzchni wjazdow z kostki betonowej w ramach remontu drogi wojewddzkie;j:

nr 785 m. Silnica od km 10+250 do 10+687 dl. 437m
1.2. Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot objetych STWiIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem:
- wjazdéw z brukowej kostki betonowej barwy grafitowej grubosci 8cm na podsypce cem. piaskowej:
w ilosci 211,50m2

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana z betonu metoda wibroprasowania. Produkowana jest jako
ksztattka jednowarstwowa lub w dwdch warstwach potaczonych ze soba trwale w fazie produkcji.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami i z
definicjami podanymi w STWiORB ,,Wymagania og6lne”

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w STWiORB ,,Wymagania ogolne”
2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialow
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STWiORB ,,Wymagania og6lne”
2.2. Betonowa kostka brukowa

2.2.1. Materiatami stosowanymi s3:
- betonowe kostki brukowe odpowiadajace wymaganiom PN-EN 1338:2005

2.2.2. Wyglad zewngtrzny

Struktura wyrobu powinna by¢ zwarta, bez rys, peknig¢, plam i ubytkow.
Powierzchnia gorna kostek powinna by¢ rowna i szorstka, a krawedzie kostek rowne i proste, wklesnigcia nie powinny
przekraczaé¢ 2 mm dla kostek o grubosci < 80 mm.

2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

Do wykonania nawierzchni wjazdu stosuje si¢ betonowa kostke brukowa o grubosci 80 mm. Kostki o takiej grubosci s
produkowane w Kraju.
Tolerancje wymiarowe wynosza:

- na dlugosci + 3 mm,
- na szerokosci + 3 mm,
- na grubosci +5mm.

2.3. Materialy do produkcji betonowych kostek brukowych

2.3.1. Cement

Do produkcji kostki brukowej nalezy stosowa¢ cement portlandzki, bez dodatkow, klasy nie nizszej niz ,,32,5”. Zaleca si¢
stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 197-1

2.3.2. Kruszywo do betonu

Nalezy stosowa¢ kruszywa mineralne odpowiadajace wymaganiom PN-EN 13043
Uziarnienie kruszywa powinno by¢ ustalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki betonowej, przy zatozonych parametrach
wymaganych dla produkowanego wyrobu.
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2.3.3. Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje si¢ dodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikow, zgodnie z recepta
laboratoryjna.

Plastyfikatory zapewniaja gotowym wyrobom wigksza wytrzymato$¢, mniejszg nasigkliwo$¢ i wigkszg odpornos¢ na niskie
temperatury i dziatanie soli.

Stosowane barwniki powinny zapewnic¢ kostce trwate wybarwienie. Powinny to by¢ barwniki nieorganiczne.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w STWiORB ,,Wymagania ogdlne” .
3.2. Sprzet do wykonania chodnika z kostki brukowej

Mate powierzchnie wjazdu z kostki brukowej wykonuje si¢ rgcznie.

Jesli powierzchnie sg duze, a kostki brukowe maja jednolity ksztalt i kolor, mozna stosowac¢ mechaniczne urzadzenia
uktadajace. Urzadzenie sklada si¢ z wozka i chwytaka sterowanego hydraulicznie, stuzacego do przenoszenia z palety
warstwy kostek na miejsce ich utozenia.

Do zageszczenia nawierzchni stosuje si¢ wibratory pltytowe z ostong z tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STWiORB ,,Wymagania ogdlne” .
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktadane sg warstwowo na palecie. Po uzyskaniu wytrzymatosci betonu
min. 0,7 wytrzymato$ci projektowanej, kostki przewozone sa na stanowisko, gdzie specjalne urzadzenie pakuje je w foli¢ i
spina tasmg stalowa, co gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mozna rowniez przewozi¢ samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w STWiORB ,,Wymagania ogo6lne” .
5.2. Koryto pod chodnik i zjazdy

Koryto pod wjazdy wykonane w podtozu powinno by¢ wyprofilowane z 2% spadkiem poprzecznym oraz spadkiem
podtuznym dostosowanym do istniejacego spadku podtuznego drogi. Wskaznik zageszczenia koryta dla chodnika i
zjazdéw nie powinien by¢ mniejszy niz 0,97 wedtug normalnej metody Proctora.

Jezeli dokumentacja projektowa nie okres$la inaczej, to nawierzchni¢ chodnika i zjazdu z kostki brukowej mozna
wykonywac¢ bezposrednio na podtozu z gruntu piaszczystego o WP > 35 w uprzednio wykonanym Kkorycie.

5.3. Podsypka

Na podsypke pod wjazdy nalezy stosowaé mieszanke¢ cementu i piasku w stosunku 1:4 wg PN-EN 13242, cementu
powszechnego uzytku spelniajacego wymagania PN-EN 197-1

Grubos¢ podsypki po zageszczeniu powinna zawiera¢ si¢ w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka powinna by¢ zwilzona
woda, zageszczona i wyprofilowana.

5.4, Ukladanie wjazdow z betonowych kostek brukowych

Z uwagi na roznorodnos¢ ksztattow i kolorow produkowanych kostek, mozliwe jest utozenie dowolnego wzoru - wezesniej
ustalonego w dokumentacji projektowej lub zaakceptowanego przez Inspektora.

Kostke uktada si¢ na podsypce lub podtozu piaszczystym w taki sposob, aby szczeliny migdzy kostkami wynosity od 2 do
3 mm. Kostke nalezy uktadac ok. 1,5 cm wyzej od projektowanej niwelety wjazdu, gdyz w czasie wibrowania (ubijania)
podsypka ulega zageszczeniu.

Po utozeniu kostki, szczeliny nalezy wypeti¢ piaskiem, a nastgpnie zamie$¢ powierzchni¢ utozonych kostek przy uzyciu
szczotek recznych lub mechanicznych i przystapi¢ do ubijania nawierzchni chodnika.

Do ubijania ulozonego wjazdu z kostek brukowych, stosuje si¢ wibratory ptytowe z oslong z tworzywa sztucznego dla
ochrony kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi powierzchni ubijanej w
kierunku $rodka i jednocze$nie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zaggszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupetni¢ szczeliny materiatem do wypehienia i zamie$¢ nawierzchni¢. Wjazd z
wypehieniem spoin piaskiem nie wymaga pielggnacji - moze by¢ zaraz oddany do uzytkowania.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w STWiORB ,,Wymagania ogolne”.
6.2. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien sprawdzié, czy producent kostek brukowych posiada aprobate
techniczng.
6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkéw poprzecznych i podtuznych polega na stwierdzeniu
zgodnosci z pkt 5.3 niniejszej STWIORB.

6.3.2. Sprawdzenie wykonania chodnika i zjazdow

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania wjazdow z betonowych kostek brukowych polega na stwierdzeniu zgodnoS$ci
wykonania z STWIORB:

- pomierzenie szerokosci Spoin,

- sprawdzenie prawidtowos$ci ubijania (wibrowania),

- sprawdzenie prawidtowos$ci wypetnienia spoin,

- sprawdzenie, czy przyjety desen (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych wjazdu
6.4.1. Sprawdzenie rownosci Wjazdu

Sprawdzenie réwnoéci nawierzchni przeprowadza¢ nalezy tatg co najmniej raz na kazde 10 m? utozonego wjazdu i na
kazdy utozony zjazd . Dopuszczalny przeswit pod tatg 4 m nie powinien przekraczac¢ 1,0 cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w STWiORB ,,Wymagania ogdlne”
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) wykonanego wjazdu z brukowej kostki betonowe;.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w STWiORB ,,Wymagania ogolne” .
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z STWiORB i wymaganiami Inspektora, jezeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w STWiORB ,,Wymagania ogdlne” .
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? wjazdu z brukowej kostki betonowej obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materialdw na miejsce wbudowania,

- wykonanie podsypki cem-piaskowej,
-utozenie kostki brukowej wraz z zageszczeniem i wypelieniem szczelin,
-przeprowadzenie badan i pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1 PN-EN197-1:2002 Cement - Czgs$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace
cementu powszechnego uzytku

2. PN-EN 1338:2005  Betonowe kostki brukowe. Wymagania i metody badan

3 PN-EN 206-1:2003  Beton. Cze¢s¢ 1: Wymagania, whasciwosci, produkcja i zgodno$é
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USZCZELNIENIE NAWIERZCHNI BITUMICZNEJ PRZY KEAWEZNIKU
1.WSTEP

1.1.Przedmiot STWiORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot
polegajacych utozeniu nawierzchni wjazdow z kostki betonowej w ramach remontu drogi wojewodzkiej:

nr 785 m. Silnica od km 10+250 do 10+687 dl. 437m
1.2.Zakres stosowania STWiORB

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1

1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad wykonywania uszczelnienia nawierzchni
bitumicznych wszystkich typow 1 rodzajow wykonanych z zastosowaniem lepiszczy pochodzenia
karbochemicznego, w ilosci 427,00mb

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Zalewa asfaltowa - specjalny materiat asfaltowy, stosowany najczesciej na goragco, do uszczelniania
peknig¢ 1 wypelniania szczelin, ktory po wypetieniu zachowuje petng szczelno$é i elastyczno$¢ oraz nie ulega
oderwaniu lub rozerwaniu w najnizszych temperaturach osigganych przez nawierzchni¢ bitumiczng w okresie
zimowym.

1.4.2. Gruntownik (primer) - roztwér gruntujacy, sktadajacy sie ze specjalnych substancji nanoszonych na
boczne Scianki szczeliny (pekniecia) w celu zwigkszenia przyczepno$ci zalewy asfaltowej do tych $cianek.
1.4.3. Lanca goracego powietrza - urzadzenie umozliwiajace podgrzanie do temperatury od 150 do
250°C waskiego strumienia sprezonego powietrza (0,4 do 0,6 MPa) w ilosci od 2,5 do 4,0 m*min. Stuzy do
oczyszczania spgkan z zanieczyszczen i stabo zwigzanych, z reszta nawierzchni, ziaren,

wysuszenia szczeliny i nadtopienia lepiszcza spajajacego ziarna mieszanki mineralno-asfaltowej na $ciankach i
krawegdziach peknigcia.

2. Materialy

2.1. Zalewa asfaltowa

Do uszczelniania szczelin przy krawezniku nalezy stosowaé zalewy asfaltowe z dodatkiem odpowiednich
polimeréw termoplastycznych (np. typu kopolimeru SBS), posiadajace bardzo dobra zdolno§¢ wypetiania
spekan i szczelin, niska sptywnos$¢é w temperaturze +60°C, bardzo dobra przyczepnos¢ do scianek, a takze dobra
rozciagliwo$¢ w niskich temperaturach.

Zalewa asfaltowa powinna posiada¢ aprobat¢ techniczng wydana przez uprawniong jednostke.

Zalewa asfaltowa powinna odpowiada¢ wymaganiom okre§lonym w aprobacie technicznej IBDiM lub
PN-EN 14188-1 wg tablicy 2.4

Masa zalewowa powinna mie¢ charakterystyki zgodne z ponizszymi wskazaniami;

1) zdolnos$¢ wypetniania spekan i szczelin ( na catej wysokosci ) bardzo dobra
2) temperatura mi¢knienia PiK > 85°C
3) sedymentacja w temperaturze wypelnienia < 1% wag.
4) sptywnos¢ w temperaturze 60°C po 5 godzinach <5 mm
5) odpornos$¢ na dziatanie wysokiej temperatury (przyrost temperatury
migknienia PiK ) <10°C
6) zmiany masy po wygrzewaniu w temperaturze 165°C/5 godz. <1 % wag.

7) odpornos$¢ na uderzenia w niskich temperaturach wg badania probek
uformowanych w kule ozigbionych do temperatury -20°C
i opuszczonych z wysokos$ci 250 cm 3 sposrod badanych kul
nie powinny wykazywacé
sladow uszkodzen

8) penetracja ( stozkiem ) w temperaturze +20°C <130j.pen
9) wydtuzenie wzgledne w temperaturze - 20°C >15%
Poszczegodlne partie i rodzaje zalewy powinny by¢ sktadowane oddzielnie w pojemnikach i

zabezpieczone przed mozliwo$cia wymieszania i zanieczyszczenia.
2.2. Gruntownik

Gruntownik, zwigkszajacy przyczepnos¢ zalewy asfaltowej do $cianek szczeliny, nalezy stosowac w
przypadkach zaleconych przez producenta zalewy.

Gruntownik powinien odpowiada¢ wymaganiom okreslonym przez producenta zalewy oraz posiada¢ aprobatg
techniczna.
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Gruntownik nalezy sktadowa¢ w pojemnikach, w sposéb zabezpieczajacy go przed zanieczyszczeniem, z
zachowaniem przepisOw przeciwpozarowych.
2.3. Materialy do posypania zalewy

W celu szybkiego oddania do ruchu wykonanego uszczelnienia, a w zwigzku z tym zapobiezenia przyklejaniu
si¢ goracej zalewy do opon samochodowych, nalezy posypa¢ wierzch wypetnienia (zalewg) suchym,
drobnoziarnistym sypkim materialem (np. nie zbrylonym cementem wg PN-EN 197-1 lub sucha, nie zbrylona
maczka kamienng wg PN-EN 13043:2004 i WT-1 2014.

Jezeli istnieje potrzeba uzyskania bardziej szorstkiej tekstury naprawianych spegkan, to zamiast cementu lub
maczki kamiennej nalezy uzy¢ czystego i suchego kruszywa drobnego wg PN-EN 13043:2004 i WT-1 2014.
Cement i maczka kamienna do posypywania zalewy powinny by¢ skladowane w zamknigtych, szczelnych
workach lub pojemnikach i zabezpieczone przed zanieczyszczeniem oraz zawilgoceniem.

Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z ustaleniami PN-EN 197-1, a maczki kamiennej
z PN-EN 13043:2004 i WT-1 2014.

Kruszywo powinno by¢ sktadowane oddzielnie pod wiatami zabezpieczajacymi je przed zawilgoceniem i
wymieszaniem z innymi materiatami.

3. Sprzet

3.1. Szczotki mechaniczne

Do czyszczenia szczelin nalezy stosowaé szczotki mechaniczne (napgdzane silnikiem) wyposazone w wirujace
dyski, o $rednicy 300 mm, ze splatanych drutow stalowych ( @ 0,6 mm) i szerokosci 10 lub 12 mm.
Moc silnika napgdzajacego szczotke powinna by¢ wigksza od 10 kW.

3.2. Lance goracego powietrza

Do czyszczenia i osuszenia szczelin o rozwartosci wigkszej od 8 mm nalezy stosowac lance goracego powietrza
zasilane sprezonym powietrzem o ci$nieniu od 0,4 do 0,6 MPa i wydajnosci goracego pow1etrza o temperaturze
od 150 do 250°C w iloéci od 2,5 do 4,0 m®/min. Zrodlem ciepla podgrzewajacego sprezone powietrze jest palnik
opalany ptynnym gazem propan- butan.

3.4. Kotly do podgrzewania zalewy

Do podgrzewanla zalewy nalezy stosowac Jedynle urzadzenia (kotty) wyposazone w posredni (oleJ owy) system
ogrzewania i zapewniajace ciagle jej mieszanie mieszadtami mechanicznymi. System ogrzewania powinien by¢
wyposazony W sprawny, termostatowany system posredniego ogrzewania olejem. Zrodlem ciepla
(automatycznie sterowanym) jest palnik opalany ptynnym gazem (propan-butan) lub olejem opatowym.

3.5. Wtryskarki gruntownika

Do nanoszenia gruntownika na poszerzone frezarka i oczyszczone szczotka mechaniczng $cianki peknigcia
(szczeliny), stuza specjalne wtryskarki, zapewniajace rownomierne pokrycie $cianek cienka warstwa $rodka
zwigkszajacego przyczepnos¢ zalewy do $cianek peknigcia.

Przy matym zakresie robdt, gruntownik mozna nanosi¢ pedzlami.

3.6. Urzadzenia do wypelniania szczelin zalewg

Przygotowane do wypelniania szczelin moga by¢ zalewane goraca zalewa asfaltowa zalewarkami, tj.
mechanicznymi urzadzeniami przesuwanymi r¢cznie wzdhuz zalewanej szczeliny. Urzadzenia te moga posiadac
niewielkie zbiorniki (od 5 do 10 litrow kruszywa), z ktorych zalane pegknigcia s natychmiast posypywane
kruszywem.

Przy duzych zakresach robodt nalezy stosowaé specjalne kotty o pojemnosci, co najmniej 150 litrow (zalewy),
wyposazone w system automatycznego podgrzewania i mieszania zalewy oraz w system ci$nieniowego
podawania goracej zalewy wysokoci$nieniowym we¢zem i lanca zalewajaca do szczeliny. W dolnej czgs$ci lanca
musi by¢ wyposazona w odpowiedni zawor regulujacy ilo$¢ podawanej zalewy do koncowki wprowadzajacej
zalewe do szczeliny.

System cisnieniowego podawania goracej zalewy do lancy moze by¢ jednowegzowy lub dwuwezowy. W okresie
chtodow zaleca si¢ stosowanie systemu dwuwegzowego, ktéry jest ciezszy, ale nie dochodzi w nim do zastygania
zalewy, zdarzajacego si¢ przy systemie jednowgzowym.

Urzadzenia zalewajace stosowane do uszczelniania oczyszczonych, wysuszonych i podgrzanych (az do
nadtopienia asfaltu przy krawedziach pekniecia) lancg gorgcego powietrza, powinny by¢é wyposazone w
specjalne koncowki w postaci skrzyneczki metalowej bez dna ( wysokoéci okoto 50 mm, szerokosci 60, 80, 100
lub 120 mm i dlugoséci okoto 200 mm). W tej skrzyneczce nalezy utrzymywaé staty (zblizony do gornego)
poziom goracej zalewy

(przez ciagle jej uzupetianie w miarg zuzycia) i przesuwac ja (osiowo) wzdtuz uszczelnionego peknigcia. Jest
to tzw. metoda pasmowego uszczelniania pgknigc.
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Przy matym zakresie wuszczelnien, zalewe asfaltowa mozna nalewa¢ recznie, przy pomocy
np. konewek.

Urzadzenie zalewajace, rgczne lub mechaniczne, powinno zapewni¢ réwnomierne wypetnienie odpowiednio
przygotowanego pekniecia do poziomu powierzchni warstwy $cieralnej z niewielkim meniskiem wklestym.

3.7. Urzadzenia do posypywania zalewy materialem sypkim

Najczestszym sposobem jest manualne posypywanie zalanych szczelin drobnoziarnistym materiatem sypkim.
Przy stosowaniu mechanicznych zalewarek prowadzonych recznie, ktore sa czgsto wyposazone
w zbiorniczki z materiatlem wysypujacym si¢ przez regulowang szczeling, posypywanie nastepuje mechanicznie.

4, Transport
4.1. Transport zalewy asfaltowej

Zalewa powinna by¢ transportowana w dostarczanych metalowych pojemnikach (hobokach - wiadrach z
pokrywa, o pojemnosci 10, 20, 25 lub 30 litréw) z cienkiej (od 0,2 do 0,3 mm) talkowanej od wewnatrz blachy,
z zamknig¢ciem (deklem - przykrywka) zabezpieczajacym zalewe przed zanieczyszczeniem, lub w odpowiednich
szczelnych workach (10, 20 Iub 30 litrow pojemnosci) z tworzywa syntetycznego, ktore
rozpuszcza si¢ w zalewie w trakcie jej podgrzewania do temperatury roboczej nie wplywajac na pogorszenie
wlasciwosci zalewy.

4.2. Transport gruntownika

Gruntownik powinien by¢ transportowany w dostarczonych szczelnych pojemnikach (od 20 do 30 litrow), z
tworzywa sztucznego lub z metalu. Ze wzgledu na latwopalnos$¢, gruntownik powinien by¢ transportowany z
zachowaniem przepisOw przeciwpozarowych.

4.3. Transport materialéw do posypywania zalewy

Cement nalezy przewozi¢ zgodnie z postanowieniami PN-EN 197-1.

Maczke kamienng workowana mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu w sposob zabezpieczony przed
zawilgoceniem.

Kruszywo mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materiatami (asortymentami) i nadmiernym zawilgoceniem.

5. Wykonanie robét

5.1. Warunki atmosferyczne w czasie wykonywania robét

W czasie wykonywania robdt zwigzanych z wypelnieniem szczelin, nie mogg wystepowaé opady
atmosferyczne, a temperatura powietrza w trakcie wypetniania spekan zalewa bitumiczng nie powinna by¢
nizsza od +5°C.

5.2. Podstawowe metody uszczelniania.
Rozroznia si¢ nastepujace metody uszczelniania:

a) uszczelnianie pasmowe, polegajgce na wypeklianiu gorgcg zalewa przestrzeni miedzy oczyszczonymi,
podgrzanymi i nadtopionymi lancg goracego powietrza, $ciankami szczelin, z jednoczesnym uformowaniem
nad szczeling paska zalewy o grubos$ci okoto 1,5 mm i szerokosci zaleznej od szeroko$ci szczeliny

Przy niespekanych krawedziach warstwy $cieralnej obok pekniecia, wystarczy uformowanie pasma zalewy o
szerokosci od 60 do 70 mm, za$§ przy widocznych wiloskowatych, zapoczatkowanych peknigciach obok
zasadniczego peknigcia, nalezy zwickszy¢ szerokosé uszczelmaj acego pasma nawet do 20 cm.
Po uformowaniu paska goracej zalewy nalezy posypa¢ go materialem suchym, czystym drobnoz1arn1stym
(cementem, maczka kamienng, piaskiem tamanym Iub mieszanka drobng granulowang o uziarnieniu od 1 do
2 mm). Nie powinno si¢ stosowaé kruszywa o uziarnieniu wickszym od 2 mm ze wzgledu na tworzenie si¢
widocznych nierdwnosci na jezdni (np. przy posypywaniu grysem o uziarnieniu od 1 do 3 mm goracej
zalewy w poprzecznych peknigciach, dodatkowe nierownosci w kierunku podtuznym, spowodowane
uszczelnianiem, wzrosng z 1,5 mm do 3,0 mm).
6. Kontrola jakoS$ci robét
6.1. Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien uzyska¢ aprobaty techniczne na materialy i
wymagane wyniki badan materialow przeznaczonych do wykonania naprawy spekan i
przedstawic¢ je Inzynierowi do akceptacji.
6.2. Badania w czasie robot

W czasie robot nalezy badaé szeroko$¢ i gleboko$¢ oraz czystosé szczelin po oczyszczeniu. Wizualnie i
dotykiem nalezy sprawdzi¢, czy oczyszczone $cianki szczelin nie zawieraja zadnych niezwigzanych okruchow
mieszanki mineralno-asfaltowej, ziarn kruszywa, pytow oraz $ladéw wilgoci, a takze sladow i plam olejowych.
Jezeli wystepuja jakiekolwiek $lady wilgoci nalezy je usunaé¢ lanca goracego powietrza. Plamy olejowe nalezy
wytrawi¢ odpowiednimi rozpuszczalnikami.

Jezeli $cianki oczyszczonej szczeliny sa pokrywane gruntownikiem nalezy sprawdzi¢ dotykiem czy naniesiona
warstewka S$rodka zwiekszajacego przyczepno$¢ nie zawiera nieodparowanych czastek rozpuszczalnika
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(zagruntowane $cianki przy pocieraniu palcem nie powinny wykazywac objawow $cierania gruntownika).

Nalezy stale sprawdza¢ makroskopowo barwe i konsystencj¢ zalewy oraz wskazania czujnikdw temperatury
zalewy i oleju grzewczego. W razie jakichkolwiek watpliwosci nalezy pobra¢ do dwoch jednolitrowych,
czystych metalowych puszek (z przykrywkami) probki zalewy i dostarczy¢ je wraz z kopia
$wiadectwa badania (producenta) do wlasciwego laboratorium celem wykonania badan kontrolnych.

Po zalaniu szczelin nalezy wizualnie sprawdzi¢ prawidtowo$¢ ich wypehienia zalews.

Jezeli goraca zalewe posypano materialem drobnoziarnistym, to nalezy sprawdzi¢ makroskopowo czy materiat
ten rownomiernie pokrywa zalang powierzchni¢ spegkania.

7. Obmiar robét
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest metr wypelnionej szczeliny spegkan.

8. Odbior robot

8.1. Ogélne zasady odbioru robot

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jesli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

- oczyszczenie szczelin i usunigcie $ladow i plam olejowych,

- zagruntowanie $cianek szczelin gruntownikiem.

9. podstawa platnosci
9.1. Cena jednostki obmiarowej
Cena uszczelnienia 1 m nawierzchni obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robot,

- dostarczenie materiatow i sprzgtu na budowe,

- wykonanie naprawy zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i ewentualnie zaleceniami Inzyniera,
- pomiary i badania laboratoryjne,

- odtransportowanie sprzetu z placu budowy.
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